SPECYFIKACJE TECHNICZNE

WYKONANIA I ODBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH

|

1. Ogdlne SST

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Specyfikacja Techniczna - Wymagania Ogodlne odnosi sie do wymagan wspolnych dla poszczegdlnych
wymagan technicznych dotyczacych wykonania i odbioru Robét, ktére zostang wykonane w ramach:

~Wykonanie klimatyzacji w zakresie instalacji schtadzania powietrza
w budynku ,A” Urz edu Miasta Sieradza”;
Sieradz, Plac Wojewodzki 1.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacje Techniczne stanowig cze$¢ Dokumentdw Przetargowych i nalezy je stosowac w zlecaniu
i wykonaniu Robot opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres Robét objetych ST
Zakres robot budowlanych zaganych z inwestyagj

= wykonanie konstrukcji wsporczych pod jednostki zewnetrzne ukfadu schtadzania, wraz z ich
zabezpieczeniem,

= wykonanie niezbednych robot budowlanych i adaptacyjnych,

= wykonanie odpowiednich przeku¢ i przewiertow umozliwiajgcych poprowadzenie instalacji
czynnika chtodniczego oraz instalacji elektrycznej,

= montaz poszczegdlnych jednostek instalacji schtadzania powietrza w zakresie instalacji
chtodniczej, instalacji odprowadzenia skroplin, instalacji zasilania elektrycznego oraz
sterowania, (instalacje w pomieszczeniach, korytarzowa oraz zewnetrzna),

= obudowa przewoddw korytami instalacyjnymi (estetycznie prowadzonymi w przestrzeni
korytarza), oraz na listwach instalacyjnych w przestrzeni sufitu podwieszonego, lokalnie
(w miejscach zatamania, rozgateznych oraz zmian Srednicy, czy zasyfonowania,..) do
zastosowania obudowa z ptyt G-K na ruszcie z wyprawg w kolorze i fakturze jak
powierzchnia tla, lub typowe ksztattki systemu obudowy z pcv lub metalowe (koryto
instalacyjne),

= przejécia przez przegrody oddzielenia pozarowego — wykona¢ w odpowiedniej klasie,

= obudowa przewoddw instalacji na zewnatrz budynku zabezpieczona ptaszczem stalowym
z blachy ocynkowanej przed wptywem warunkow atmosferycznych i ptactwem,

1.4. Ogoéine wymagania dotyczace Roboét
Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnosc
z Dokumentacjq Projektowa, ST i poleceniami Inzyniera.

1.4.1. Przekazanie Terenu Budowy
Zamawiajacy w terminie okreSlonym w umowie przekaze Wykonawcy Teren Budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, Dziennik Budowy oraz
egzemplarz Dokumentacji Projektowej i komplet ST.
UWAGA:
Inwestycja realizowana bedzie w trakcie normalnej pracy Urzedu.

1.4.2. Dokumentacja Projektowa
Przetargowa Dokumentacja Projektowa, ktdra Zamawiajacy przekaze Wykonawcy po podpisaniu
Umowy bedzie zawiera¢ nastepujace czesci:

- Projekt budowlany planowanej inwestycji (zgodnie z wymogami PB),

- Przedmiary robdt,



- Informacje dotyczaca bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

Wykonawca zobowiazany jest w cenie umowy opracowac¢ dokumentacje;
1. Projekt organizacji i harmonogram Robot
2. Projekt zaplecza technicznego budowy

Projekt organizacji i harmonogram robdt zawierajacy: mozliwosci techniczne, kadrowe
i organizacyjne oraz zamierzony sposob wykonania robot zgodnie z projektem i sztukg budowlana.
Projekt organizacji robdt powinien zawierac:

+ sposdb realizacji zadania,

+ terminy i sposdb prowadzenia robdt,

« organizacje ruchu na budowie,

+ oznakowanie placu budowy / obszaru prowadzenia robot (zgodnie z BHP),

» wykaz maszyn i urzadzen oraz ich charakterystyke,

+ wykaz Srodkow transportu,

» wykaz os6b odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegdinych robdt,

» wykaz zespotéw roboczych z podaniem ich kwalifikacji i przygotowania praktycznego,

» opis sposobu i procedury kontroli wewnetrznej dostarczanych na budowe materiatéw,

sprawdzania i cechowania sprzetu podczas prowadzenia robot,
» sposdb postepowania z materiatami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

W zakresie jako$ci materiatdw Wykonawca ma obowigzek:
« wyegzekwowac od dostawcy materiaty odpowiedniej jakosci,
» przestrzega¢ warunkdéw transportu i przechowywania materiatdw dla zachowania
odpowiedniej ich jakosci,
+ prowadzi¢ biezace kontrole jakosci otrzymywanych materiatow,
» wszystkie roboty i materiaty powinny by¢ zgodne z projektem lub ich zmiana uzgodniona
z projektantem.

1.4.3. Zgodnos¢ Robodt z Dokumentacjq Projektowa i ST

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe
dokumenty przekazane przez Inzyniera Wykonawcy, stanowiaq czesc
umowy (kontraktu), a wymagania wyszczegodlnione chocby w jednym
z nich sq obowiazujace dla Wykonawcy, tak jakby zawarte byly w catej
dokumentacji.

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ bledow Ilub opuszczen w Dokumentacji
Projektowej, a o ich wykryciu powinien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera, ktéry
dokona odpowiednich zmian lub poprawek. Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone
materiaty beda zgodne z Dokumentacja Projektowa i ST.

Dane okres$lone w Dokumentacji projektowej i w ST bedq uwazane za wartosci docelowe, od ktérych
dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreSlonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow
i elementdw budowli musza by¢ jednorodne i wykazywac bliska zgodnos¢ z okreSlonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogq przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku gdy materiaty lub Roboty nie bedg w petni zgodne z Dokumentacjg Projektowa lub ST
i wpltynie to na niezadowalajacg jakos¢ elementu budowli, to takie materialy bedg niezwtocznie
zastgpione innymi, a Roboty rozebrane na koszt wykonawcy.

Dopuszcza sie inne rozwigzania techniczno-materialowe oraz ich
zakres realizacji z uwzglednieniem spetnienia wymagan przedmiotu
zamoOwienia (rozwigzania zastepcze o parametrach porownywalinych lub
lepszych, racjonalnie uzasadnione) - W przypadku jednoczesnego
wystapienia woli zastosowania rozwigzania zamiennego zarowno po
stronie inwestora jak i wykonawcy. W/w uzgodnienie winno zostac
zawarte w formie pisemnej, z uzasadnieniem zastosowania oraz jego
skutkiem finansowym.



1.4.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy
Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia Terenu Budowy / Robdt w okresie trwania realizacji
budowy, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego Robdt.
Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace,
w tym ogrodzenia, porecze, oswietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze, dozorcéw, wszelkie inne
srodki niezbedne do ochrony Robot. Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlega odrebnej
zaptacie i przyjmuije sie, ze jest witaczony w cene umowna.

1.4.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania Robot
Wykonawca ma obowigzek znac i stosowac¢ w czasie prowadzenia Robot wszelkie przepisy dotyczace
ochrony S$rodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i wykanczania Robdt Wykonawca
bedzie:

- podejmowacé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie sie do przepisow i norm
dotyczacych ochrony Srodowiska na terenie i wokdt Terenu Budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen
lub ucigzliwosci dla oséb lub whasnosci spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub
innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania. Stosujac sie do tych wymagan,
bedzie miat szczegdlny wzglad na:

1) Lokalizacje baz, warsztatéw, magazynow, sktadowisk i drog dojazdowych.

2) Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢) mozliwoscig powstania pozaru.

1.4.6. Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow ochrony przeciwpozarowej.
Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy wymagdany przez odpowiednie
przepisy na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach
oraz w maszynach i pojazdach.
Materiaty tatwopalne bedq sktadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostepem o0sdb trzecich.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako
rezultat realizacji Robét albo przez personel Wykonawcy.

1.4.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia
Materialy, ktére w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do
uzycia. Nie dopuszcza sie uzycia materialdow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o
stezeniu wiekszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.
Wszelkie materiaty uzyte do Robdt beda miaty Swiadectwa dopuszczenia, wydane przez uprawniong
jednostke, jednoznacznie okresSlajace brak szkodliwego oddziatywania tych materiatdw na
$rodowisko.
Materiaty, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robot, a po zakonczeniu Robot ich
szkodliwos¢ zanika (np. materiaty pylaste), mogq by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan
technologicznych wbudowania. Jezeli wymagajg tego odpowiednie przepisy, Zamawiajacy powinien
otrzymac zgode na uzycie tych materiatow od wtasciwych organdéw administracji panstwowej. Jezeli
Wykonawca uzyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze Specyfikacjami, a ich uzycie
spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.4.8. Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia
podziemne, oraz instalacje prowadzone wewnatrz budynku, takie jak rurociagi, kable
itp. oraz uzyska od odpowiednich wladz, bedacych wlascicielami tych urzadzen,
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich
lokalizacji. Wykonawca zapewni wilasciwe oznaczenie izabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca jest zobowigzany umiesci¢c w swoim harmonogramie rezerwe czasowq dla wszelkiego
rodzaju Robot, ktére majg by¢é wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzen na Terenie
Budowy i powiadomi¢ Inzyniera i wiadze lokalne o zamiarze rozpoczecia Robdt. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera

3



i zainteresowane wiladze oraz bedzie z nimi wspotpracowat, dostarczajac wszelkiej pomocy
potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane
przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych jak réwniez
prowadzonych wewnatrz budynku, wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez
Zamawiajgcego.

Okreslenia podstawowe:

Inzynier — osoba wyznaczona przez Zamawiajacego, upowazniona do nadzoru nad realizacjg Robot
i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji umowy.

Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania Robotami
i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji umowy.

Rejestr obmiarow — akceptowany przez inzyniera rejestr z ponumerowanymi stronami, stuzacy do
wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych Robdt w formie wyliczen, szkicoéw
i ewentualnie dodatkowych zatacznikow. Wpisy w Rejestrze Obmiardw podlegajg potwierdzeniu przez
Inzyniera.

Materialy — wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania Robdt, zgodne z Dokumentacjg Projektowg
i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.

Polecenie Inzyniera — wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera w formie
pisemnej dotyczace sposobu realizacji Robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.
Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna, bedaca autorem Dokumentacji Projektowej.
Przedmiar robot - zestawienie przewidzianych do wykonania robdt podstawowych, ze
szczegbtowym opisem lub wskazaniem podstaw ustalajgcych szczegdtowy opis, oraz wskazanie
szczegotowych specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robdt budowlanych, z wyliczeniem
i zestawieniem ilosci jednostek przedmiarowych robdt podstawowych.

Certyfikat zgodnosci - dokument wydany przez notyfikowang jednostke certyfikujaca,
potwierdzajaca, ze wyrdb i proces jego wytwarzania s zgodne ze zharmonizowang specyfikacjg
techniczna.

Deklaracja zgodnosci - oswiadczenie producenta lub jego upowaznionego przedstawiciela,
stwierdzajagce na jego wylaczng odpowiedzialnos¢, ze wyrdb jest zgodny ze zharmonizowang
specyfikacjq techniczna.

Dokumentacja projektowa - stuzaca do opisu przedmiotu zamodwienia na wykonanie robot
budowlanych, dla ktérych jest wymagane pozwolenie na budowe/zgtoszenie robot budowlanych -
sktada sie w szczegdlnosci z projektu budowlanego, przedmiaru robdt i informacji dotyczacej
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

Dokumentacja powykonawcza budowy - sklada sie z dokumentacji budowy z naniesionymi
dokonanymi w trakcie wykonywania robét i innych dokumentow.

Inspektor nadzoru inwestorskiego (Inzynier) - osoba posiadajgca odpowiednie uprawnienie
budowlane, wykonujaca samodzielne funkcje techniczne w budownictwie, ktdrej inwestor powierza
nadzor nad budowg i ktdra reprezentuje interesy inwestora na budowie.

2. MATERIALY

2. 1. Wymagania dotyczace materiatow.

2.1. Przy wykonywaniu robot mogg by¢ stosowane wytgcznie wyroby budowlane o whasciwosciach
uzytkowych umozliwiajacych prawidtowo zaprojektowanym i wykonanym obiektom budowlanym
spetnienie wymagan podstawowych, okreSlonych wart. 5 ust. 1 pkt. 1 ustawy Prawo
budowlane - dopuszczone do obrotu ipowszechnego Iub jednostkowego stosowania
w budownictwie.

2.2. Wykonawca zapewni witasciwe skfadowanie i zabezpieczenie materiatdw budowlanych na placu
budowy, w miejscu uzgodnionym z inspektorem nadzoru inwestorskiego. Skfadowane
materialy, urzadzenia ielementy powinny by¢ dostepne inspektorowi nadzoru w celu
przeprowadzenia inspekdji.

2.3. Wykonawca jest odpowiedzialny, aby wszystkie materiaty, elementy budowlane i urzadzenia
wbudowane, montowane lub instalowane w trakcie realizacji robdt budowlanych odpowiadaty
wymaganiom okreslonym w art. 10 ustawy Prawo budowlane oraz w aprobatach technicznych
lub certyfikatach zgodnosci.

2.4. Materiaty nieodpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy.
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2.5.Kazda partia materiatu powinna by¢ dostarczona na budowe z kopig certyfikatu lub deklaracji
zgodnosci, stwierdzajacej zgodnoS¢ wiasciwosci technicznych z wymaganiami  podanymi
w normach i aprobatach technicznych.

2.6.Jezeli dokumentacja projektowa lub specyfikacje techniczne przewidujg mozliwosc
wariantowego zastosowania materiatow, Wykonawca powiadomi inspektora nadzoru
inwestorskiego o proponowanym wyborze. Inspektor nadzoru, po uzgodnieniu z Zamawiajacym,
podejmie odpowiednig decyzje.

3. SPRZET I TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany dostosowania takich srodkow transportu, ktore nie wptyng niekorzystnie
na stan i jakos¢ transportowanych materiatow. Podczas transportu wszystkie materiaty przewozone
powinny by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniem i utratg statecznosci. Transport powinien by¢
bezpieczny i nie stwarza¢ zagrozenia dla osob transportujacych te materialy. Wykonawca jest
zobowigzany na biezaco usuwac, na wilasny koszt, wszelkie uszkodzenia i zanieczyszczenia
spowodowane przez jego pojazdy na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

Sprzet stosowany do wykonywania robot powinien gwarantowaé jakoSC robdt okreslong
w dokumentacji projektowej, PN i warunkach technicznych i S.T.

Sprzet bedacy wiasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania Robdt ma by¢ utrzymywany
w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony Srodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia niegwarantujgce zachowania warunkéw umowy
zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone do Robot.

4. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowa, za ich zgodnosc¢
z dokumentacjg projektowg i wymaganiami specyfikacji technicznych, oraz poleceniami inspektora
nadzoru inwestorskiego.

Polecenia inspektora nadzoru inwestorskiego przekazane wykonawcy beda spetniane nie pozniej niz
W wyznaczonym czasie, pod grozbg wstrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu poniesie
wykonawca.

Wykonawca jest zobowigzany do likwidacji placu budowy i petnego uporzadkowania terenu wokot
budowy.

Wymagania ogdlne:

- Ustanowienie kierownika budowy (robdt) ze strony Wykonawcy oraz inspektora nadzoru ze strony
Zamawiajqcego,

- Wykonywanie prac przez pracownikow posiadajacych odpowiednie przygotowanie zawodowe oraz
aktualne przeszkolenia z zakresu bhp,

- Kierowanie robotami przez osobe (osoby) posiadajace odpowiednie uprawnienia budowlane,

Kontrola jakosci robot

a) Program zapewnienia jakosci

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakoS¢ robdt i dostarczy Inspektorowi nadzoru do zatwierdzenia
szczegoly swojego programu zapewnienia jakosci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob
wykonywania robdt, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne, gwarantujace wykonanie robot
zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, Specyfikacjami Technicznymi oraz poleceniami i ustaleniami
Inspektora nadzoru.

b) Certyfikaty i deklaracje

Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te wyroby i materialy, ktére odpowiadajg
wymogom Ustawy o wyrobach budowlanych, lub sa oznakowane znakiem CE albo s oznakowane
znakiem budowlanym zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury.

W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumenty sg wymagane przez SST, kazda ich partia
dostarczona do robot bedzie posiadac te dokumenty, okreslajace w sposdb jednoznaczny jej cechy.
Jakiekolwiek materiaty, ktdre nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.
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4.1. Dokumenty budowy

(1) Dziennik Budowy / Robot
Dziennik Budowy/Robdt jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujagcym Zamawiajacego
i Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowy do konca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami spoczywa
na Wykonawcy.
Zapisy w Dzienniku Budowy/Robot bedg dokonywane na biezaco i bedg dotyczy¢ przebiegu Robdt,
stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.
Kazdy zapis w Dzienniku Budowy/Robot bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby,
ktéra dokonata zapisu, z podaniem imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda
czytelne, dokonane trwatg technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim,
bez przerw.
Zalaczone do Dziennika Budowy/Robot protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym
numerem zatacznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera.
Do Dziennika Budowy / Robot nalezy wpisywac w szczegolnosci:
- date przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,
- date przekazania przez Zamawiajacego Dokumentacji Projektowej,
- uzgodnienie przez Inzyniera programu zapewnienia jakosci i harmonogramoéw Robdt,
- terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegdinych elementdw Robot,
- przebieg Robdt, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw
w Robotach,
uwagi i polecenia Inzyniera,
daty zarzadzania wstrzymania Robot, z podaniem powodu,
- zgtoszenia i daty odbioréw Robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czesciowych
i ostatecznych odbioréw Robét,
wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania Robdt podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegdlnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,
dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania Robot,
dane dotyczace jakosci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych
badan z podaniem, kto je przeprowadzat,
- wyniki préb poszczegdinych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,
- inne istotne informacje o przebiegu Robot.
Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy wpisane do Dziennika Budowy bedq przedtozone
Inzynierowi do ustosunkowania sie.
Wpis projektanta do Dziennika Budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania sie. Projektant nie jest
jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecern Wykonawcy Robdt.
Dla robot nie wymagajacych prowadzenia dziennika budowy — przyja¢ powyzsze zalecenia dla
prowadzenia Dziennika Robdt.
(2) Rejestr Obmiardéw (wariantowo)
Rejestr Obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego
z elementow Robdt. Obmiary wykonanych Robot przeprowadza sie w sposdb ciggly w jednostkach
przyjetych w Kosztorysie i wpisuje do Rejestru Obmiaréw. Ksiega obmiaru stanowi dokument
pozwalajacy na zapisywanie ilosciowe faktycznego postepu robot. Szczegdtowe obmiary
wykonywanych robdt przeprowadza sie w sposdb ciggly w jednostkach przyjetych w wycenionym
przedmiarze robdt i wpisuje do ksiegi obmiaru.
(3) Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprocz wymienionych w pkt (1-2), nastepujace dokumenty:
pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,
protokoty przekazania Terenu Budowy,
umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi,
protokoty odbioru Robdt,
protokoty narad i ustalen,
korespondencje na budowie.
(4) Przechowywanie dokumentéw budowy



Dokumenty budowy bedq przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej z prawem. Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne
dla Inzyniera i przedstawione do wgladu na zyczenie Zamawiajgcego.

5. OBMIAR ROBOT

5.1. Ogolne zasady obmiaru Roboét

Obmiar Robdt bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robdt zgodnie z Dokumentacjq
Projektowq i ST w jednostkach ustalonych w Kosztorysie.

Obmiaru Robot dokonuje Wykonawca. )
Jakikolwiek bitad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Slepym
Kosztorysie lub gdzie indziej w Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od
obowiagzku ukonczenia wszystkich Robot. Btedne dane zostana poprawione wedlug
instrukcji Inzyniera na pismie.

5.2. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy stosowane w czasie obmiaru Robdt bedg zaakceptowane
przez Inzyniera. Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli
urzadzenia te lub sprzet wymagajg badan atestujgcych, to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne
Swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie przez caty
okres trwania Robot.

5.3. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed czeSciowym lub ostatecznym odbiorem Robdt, a takze
w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w Robotach.

Obmiar Robdt zanikajacych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania. Obmiar Robot
podlegajacych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonywane w sposéb zrozumiaty
i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie Rejestru Obmiardw. W razie braku miejsca szkice mogq by¢ dotaczone
w formie oddzielnego zatacznika do Rejestru Obmiardw, ktdrego wzor zostanie uzgodniony
Z inzynierem.

6. ODBIOR ROBOT
W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST Roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czeSciowemu,
¢) odbiorowi wstepnemu
d) odbiorowi koncowemu.

Program zapewnienia jakosci (PZJ)

Do obowigzkdéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inzyniera programu
zapewnienia jakosci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposéb wykonywania Robot, mozliwosci
techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujgce wykonanie Robot zgodnie z Dokumentacjq
Projektowa, ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inzyniera.
Program zapewnienia jakosci bedzie zawierac:
a) cze$¢ ogdlng opisujaca:
- organizacje wykonania robét, w tym terminy i sposob prowadzenia Robot,
- organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Robodt,
- BHP,
- wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,
- wykaz osdb odpowiedzialnych za jakosc¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegdlinych elementow
Robodt,
- system (sposdéb i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych
Robdt,



- wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wiasnego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),
- sposob oraz forme gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizmow sterujacych, a takze wycigganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposéb i forme przekazywania tych informacji Inzynierowi;

b) cze$¢ szczegdtowg opisujacq dla kazdego asortymentu Robot:
- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,
- rodzaje i ilos¢ srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatow,
spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,
- sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkow przed utratq ich wtasciwosci w czasie transportu,
- sposob i procedure pomiardw i badan (rodzaj i czestotliwo$¢, pobieranie probek, legalizacja
i sprawdzanie urzadzen itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatéw, wytwarzania mieszanek
i wykonywania poszczegolnych elementdéw Robot,
- sposob postepowania z materiatami i Robotami nieodpowiadajacymi wymaganiom.

6.1. Odbior Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiodr Robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych Robdt, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbiér Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu Robot.

Odbioru Rob6t dokonuje Inzynier.

Gotowos$¢ danej czesci Robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do Dziennika
Budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbior bedzie przeprowadzony
niezwlocznie, jednak nie podzniej niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do
Dziennika Budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera.

Jakosc i ilos¢ Robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentéw oraz w oparciu o
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z Dokumentacjq Projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

6.2. Odbiodr czesciowy

Odbior czeSciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesSci Robdt. Odbioru czesciowego
Robdt dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym Robdt. Odbioru Robdt dokonuje
Inzynier.

6.3. Odbior wstepny Robot

Odbioér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robot w odniesieniu do ich
ilosci, jakosci i wartosci.

Catkowite zakonczenie Robdt oraz gotowos$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do Dziennika Budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie
Inzyniera.

Odbioru ostatecznego Robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajagcego w obecnosci
Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbierajgca Roboty dokona ich oceny jakosSciowej na podstawie
przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiardw, oceny wizualnej oraz zgodnosci wykonania
Robot z Dokumentacjq Projektowa i ST .

W toku odbioru ostatecznego Robdt komisja zapozna sie z realizacjq ustalen przyjetych w trakcie
odbiorow robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania Robdt
uzupetniajacych i Robdt poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych Robdt poprawkowych lub Robdt uzupetniajacych,
komisja przerwie swoje czynnosci i ustala nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych Robot w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumentacjg Projektowg i ST z uwzglednieniem
tolerangji i nie ma wiekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu oraz bezpieczenstwo, komisja
dokona potracen, oceniajgc pomniejszong wartos¢ wykonywanych Robdt w stosunku do wymagan
przyjetych w Dokumentach Umownych.

W przypadku stwierdzenia wiekszych odstepstw, majacych wplyw na cechy eksploatacyjne dokonuje
sie potracen jak za wady trwate.

Jesli Komisja stwierdzi, ze jako$¢ robdt znacznie odbiega od wymaganej w dokumentacji projektowe;j
- to roboty te wytacza z odbioru.



6.3.1. Dokumenty do odbioru wstepnego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego Robdt jest protokdt odbioru

ostatecznego Robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:

1. Dokumentacje Projektowg podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata

sporzadzona w trakcie realizacji Umowy.

2. Specyfikacje Techniczne (podstawowe z Umowy i ew. uzupetniajace lub zamienne).

3. Dokumenty zainstalowanego wyposazenia.

4. Dzienniki Budowy / Robot i Rejestry Obmiardw (oryginaty).

5. Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie z ST i ew. PZJ.

6. Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowej, osSwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robdt
wiascicielom urzadzen.

7. Geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg Robdt i sieci uzbrojenia terenu.

8. Kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

9. Instrukcje eksploatacyjne.

W przypadku gdy wedtug komisji Roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda

gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin

odbioru ostatecznego Robdt.

Wszystkie zarzadzone przez komisje Roboty poprawkowe lub uzupetniajace bedq zestawione wedtug

wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania Robdt poprawkowych i Robdt uzupetniajacych wyznaczy komisja.

6.4. Odbior koncowy

Odbioér koncowy polega na ocenie wykonanych Robot zwigzanych z usunieciem wad stwierdzonych
przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem
zasad opisanych w punkcie 6.3. ,0dbidr wstepny Robot”.

7. PODSTAWA PLATNOSCI

7.1. Ustalenia Ogodlne

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowg
ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawg ptatnosci jest wartos¢ (kwota) podana
przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé wszystkie
czynnosci, wymagania i badania skladajace sie na jej wykonanie, okreSlone dla tej Roboty
w Specyfikacji Technicznej i w Dokumentacji Projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe bedq obejmowac:
- robocizne bezposrednig wraz z kosztami,
- warto$¢ zuzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnymi
kosztami ubytkéw i transportu na plac budowy,
- warto$¢ pracy sprzetu wraz z kosztami,
- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
- podatki obliczane zgodnie z obowigzujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

Rozliczenie robdt nastepuje na zasadach okreSlonych w Umowie i w Harmonogramie rzeczowo-
finansowym. Roboty dodatkowe zaakceptowane formalnie w odpowiednich protokotach, rozliczane
sq na podstawie ilosci wykonanych faktycznie robdt i ceny jednostkowej okresSlonej dla
poszczegdlnych rodzajow robdt w kosztorysie. Cechy obejmujg wszystkie czynnosci konieczne do
prawidtowego wykonania robot.

7.2. Platnosci
Zasady odbiordw i ptatnosci za ich wykonanie okresla umowa. Ryczaft lub cena jednostkowa.



Cena obejmuje: dostarczenie materiatdw i sprzetu na stanowisko pracy, wykonanie robdt, montaz
i demontaz sprzetu niezbednego do wykonania robdt, uporzadkowanie i oczyszczenie stanowiska
pracy z resztek materiatu.

W szczegélnych, uzasadnionych przypadkach (roboty konieczne do realizacji, a nie
przewidziane w projekcie) dopuszcza sie przy rozliczeniu ryczaltowym zastosowanie cen
kosztorysowych, opartych o dokonane obmiary roboét, z zastosowaniem wielkosci stawek
i czynnikdow cenotworczych jak w ofercie przetargowej.

8. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. — prawo budowlane z pdzniejszymi zmianami.

2. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004r w sprawie szczegdtowego
zakresu formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robot
budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego.

3. Ustawa z dnia 29 stycznia 2004r. — prawo zamoéwien publicznych.

4. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002r w sprawie dziennika budowy,
montazu i rozbiorki tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zawierajagcego dane dotyczace
bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia.

5. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004r. w sprawie sposobow
deklarowania zgodnosci wyrobow budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem
budowlanym.

6. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r w sprawie bezpieczenstwa
i higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych.

7. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003r w sprawie informacji dotyczacej
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

Wraz z ich uaktualnieniami.

opracowat
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2. Szczegotowe SST
INSTALACJA CHEODNICZA:

Przedmiotem Szczeg6towej Specyfikacji Technicznej (SST) sa wymagania dotyczace realizacji i odbioru robot
instalacyjnych w zwigzku z realizacjg inwestycji polegajacej na dostawie, wykonaniu i uruchomieniu kompletnej
instalacji schladzania powietrza wraz z instalacjg zasilajaca, sterujaca, odprowadzenia skroplin w budynku
Urzedu Miasta Sieradza zlokalizowanym przy ul. Plac Wojewodzki 1.

Zakres robot obj etych specyfikac| a

W ramach robét instalacyjnych przewiduje sie wykonanie nastepujacych prac:

a. Dostawe, montaz i uruchomienie inwerterowego uktadu klimatyzacji komfortu spetniajgcego parametry
techniczne zgodne z pkt. WYMAGANIA OGOLNE DOTYCZ ACE REALIZACJI PLANOWANYCH
ROBOT, niniejszego opracowania (klimatyzatory inwerterowe z ekologicznym czynnikiem chtodniczym
R410A i systemem oczyszczania powietrza), w tym:

- wykonanie niezbednych robét budowlanych i adaptacyjnych
- montaz jednostki zewnetrznej
- montaz jednostek wewnetrznych typu nasciennego i kasetonowego

b. Wykonanie instalacji odprowadzenia kondensatu

c.  Wykonanie potaczen technologicznych rurociggami miedzianymi o srednicy 1/4”, 3/8”, 1/2"”, 5/8”, 3/4",
7/8”, 1 1/8” wraz z izolacjg, przewodami skroplin z PCV lub PP 3/4”, 1" i 2” i przewodami
elektrycznymi:

- od agregatu do poszczeg6lnych urzadzen,

- od rozdzielni elektrycznej do agregatu i jednostek wewnetrznych

d. Wykonanie konstrukcji wsporczej pod agregaty zewnetrzne

Wykonanie zdalnego sterowania klimatyzatoréw
Roboty ogélnobudowlane i towarzyszace, zabezpieczenie przej$¢ przez przegrody oddzielenia stref
p.poz., wykonanie przejs¢ wodno- i paroszczelnych w $cianie zewnetrznej, wykonanie przej$¢
przewodéw zasilajgcych jednostke wewnetrzng przez przegrody z korytarza do poszczegélnych
pomieszczeh

g. Instalacja sterownika centralnego na kazdym z pieter w pomieszczeniach wyznaczonych do tego
przez Inwestora

h. Préby szczelnosci instalacji oraz proby montazowe, regulacja wraz z uruchomieniem wszystkich
instalacji ujetych w projekcie budowlanym i uzyskanie projektowanych parametréw pracy. Nabicie
instalacji chtodniczej ekologicznym czynnikiem chtodniczym R410A.

Kazdorazowo zakres wyzej wymienionych robét co do ilosci i naktadéw normatywnych nalezy rozpatrywac
w potaczeniu z Dokumentacjg Techniczng, opisem robét zawartym w tabelach okreslonych w przywotanych
katalogach KNNR, KNR, KSNR, KNRW, KNP, do ktérych odnosza sie poszczegélne pozycje Przedmiaru
Robét. Wykonawca zobowigzany jest zapozna¢ sie doktadnie z instrukcjami montazowymi Producentow
urzadzen wchodzacych w sktad instalacji i Scisle ich przestrzegaé. Obowigzkiem Wykonawcy jest sprawdzenie,
czy okreslony w Dokumentacji Technicznej i Przedmiarze Robét zakres robot jest kompletny i pozwala wykona¢
roboty w sposéb zgodny z przepisami prawa budowlanego i zasadami sztuki budowlane;j.

bl 0}

W réznych miejscach Specyfikacji Technicznych podane sa odnosniki do stosowanych norm i standardow.
Przywotane normy i standardy powinny by¢ traktowane jako integralna czes$¢ Specyfikacji Technicznej i czytane
w potaczeniu z Rysunkami i Specyfikacjami, w ktérych sg przywotane. Zaklada sie, iz Wykonawca zaznajomi
sie z ich zawartoscig i wymogami. Zastosowanie beda miaty ostatnie wydania norm i standardéw wg stanu na
30 dni przed datg zamkniecia przetargu, o ile wyraznie nie stwierdzono inaczej.

Roboty nalezy wykonaé w sposéb bezpieczny, $cisle w zgodzie z obowigzujacymi regulacjami, normami,
standardami i wymaganiami w Specyfikacji Technicznej. Tam gdzie wystepuja odwotania do polskich norm,
dopuszczalne jest stosowanie norm krajow Unii Europejskiej w zakresie przyjetym przez polskie
prawodawstwo.

Wyszczegdlnienie i opis prac towarzysz _gcych oraz robot tymczasowych

Roboty tymczasowe sg robotami projektowanymi i wykonywanymi jako potrzebne do wykonania robot
podstawowych, ale nie sg przekazywane Zamawiajgcemu i sg usuwane po wykonywaniu rob6t podstawowych.
Roboty towarzyszace sg rozumiane jako prace niezbedne do wykonywania robét podstawowych,
a niezaliczane do rob6t tymczasowych.
W/w robotami bedzie w szczegélnosci:

e  Zabezpieczenie wykladzin i powierzchni posadzek za pomoca grubej folii malarskiej;

*  Zabezpieczenie sprzetu, mebli w remontowanych pomieszczeniach;

*  Oznakowanie miejsca prowadzenia robot;

*  Przekucia przez przegrody (w tym przekucia przez przegrody oddzielenia p.poz.)

*  Uszczelnienie przejs¢ przez przegrody (w przypadku przegréd oddzielenia p.poz. uszczelnienie

w klasie odpornosci ogniowej co najmniej réwnej klasie przegrody;
* Inwentaryzacja powykonawcza
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Informacija o terenie budowy

Teren budowy stanowig istniejace, bedace w uzytku pomieszczenia biurowe (w tym: gabinety, sale
konferencyjne, pom. wielofunkcyjne) Urzedu Miasta wraz z terenem wokdt budynku, gdzie posadowione
zostang jednostki zewnetrzne.

Organizacia robét budowlanych

Planowane roboty nalezy zorganizowaé i przeprowadzi¢ uwzgledniajac wszelkie ograniczenia wynikajace
z funkcji uzytkowej budynku. Wykonawca uwzgledni specyfikacje robot na czynnym obiekcie.

Zabezpieczenie intereséw o0séb trzecich

Wykonawca jest zobowigzany zapewni¢ bezpieczenstwo os6b postronnych, uzytkownikéw budynku oraz
pojazdéw, poprzez dostosowanie organizacji robét oraz odpowiednie wydzielenie i oznakowanie terenu
prowadzenia prac, w uzgodnieniu z uzytkownikiem.

Ochrona_srodowiska

Wszystkie odpady pozostate z wykonywanych prac nalezy wywiez¢é na wysypisko i sktadnice ztomu.
Przedstawi¢ Inwestorowi karte przekazania odpadu.

Warunki bezpiecze nstwa pracy

Wszyscy pracownicy musza byé przeszkoleni oraz posiadaé aktualne badania lekarskie. Wykonawca przed
wejsciem na budowe zobowigzany jest przedstawi¢ inwestorowi liste pracownikow przeznaczonych do
wykonywania w/w zadania wraz z odpowiednimi zaswiadczeniami, o odbyciu szkolenia okresowego,
instruktazowego, oraz zaswiadczen o braku przeciwwskazan do wykonywania danego zawodu. Roboty
wykonywaé zgodnie z przepisami BHP i PPOZ.

Zaplecze dla Wykonawcy

Zaplecze budowy wykonawca zorganizuje swoim wlasnym kosztem i staraniem. Pomieszczenie w budynku
moze byé udostepnione po uzgodnieniu stron.

Wydzielenie cz_esci budynku, w ktérym prowadzone s g prace

Pomieszczenia, w ktérych odbywaé sie beda roboty z uwagi na specyfike budynku beda w cigglym uzytku.
Pomieszczenie w momencie wykonywania robét nalezy odpowiednio oznakowag, tak by osoby postronne przez
okres prowadzenia prac do niego nie wchodzity. Nalezy zabezpieczy¢ strefe pracownikéw obecnych w danym
pomieszczeniu, odgradzajac jg od strefy, w ktérej prowadzone sg prace (zwykle w rejonie drzwi
Z pomieszczenia na korytarz) grubg folia.

Nazwy i gtéwne kody robot

Zgodnie z Rozporzgdzeniem Ministra Infrastruktury z dn. 209.2004 r. w sprawie szczegétowego zakresu i formy
dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robét budowlanych oraz
Rozporzadzaniem nr 2195/2002 z 5.X1.2002 r. w sprawie Wspoélnego stownika zamoéwien, dla instalaciji
klimatyzacji objetej niniejszg Specyfikacjg Techniczng (CPV) dotyczg kody:

e 39717200-3 — Urzadzenia klimatyzacyjne

e  45300000-0 — Roboty w zakresie instalacji budowlanych

*  45320000-6 — Roboty izolacyjne

e 45321000-3 — Izolacja cieplna

e 45331000-6 — Instalowanie urzadzen grzewczych, wentylacyjnych i klimatyzacyjnych

e 45331200-8 — Instalowanie urzadzen wentylacyjnych i klimatyzacyjnych

e 45331220-4 — Instalowanie urzadzen klimatyzacyjnych

e 45311200-2 - Roboty w zakresie instalacji elektrycznych

Okre $lenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz Ogélna
Specyfikacjg Techniczng i Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Instalacji Wentylacyjnych — wydanie
COBRTI Instal.

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujagcymi normami i oznaczaja:

* Klimatyzator — jednostka wewnetrzna (parownik) — urzadzenie majgce za zadanie dostarczy¢ do
pomieszczenia klimatyzowanego powietrza cieptego badz zimnego — zgodnie z zagdanymi
parametrami.

*  Klimatyzator — jednostka zewnetrzna (skraplacz) — urzadzenie majace za zadanie odbior
zanieczyszczen w postaci zyskow ciepta w okresie letnim, lub dostarczenie energii cieplnej w okresie
zimnym z jednostki wewnetrznej.

*  Pomieszczenie klimatyzowane — pomieszczenie, w ktérym powietrze poddawane jest obrébce
temperaturowej zgodnie z zgdanymi parametrami (ch}odzeniul/grzaniu) w wyniku dziatania
zainstalowanej w nim jednostki wewnetrznej.

*  Przewody chtodnicze/kondensatu — rury miedziane w zwoju wykonane zgodnie z normg UNI-EN
12735-1 izolowane ostong polietylenowa zgodnie z UNI-EN 10376, wolng od
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chlorofluoroweglowodoréw oraz wodorochlorofluoroweglowodoréw zgodnie z normg europejska
CEE/UE 2037/2000, odporne na dyfuzje pary wodnej py=6100, przewodnos¢ cieplna 40°C: A < 0,038
W/mK.

* lzolacja przewodéw chtodniczych na zewnatrz budynku — izolacja kauczukowa o odpornosci na
dziatanie promieniowania UV i wysokiej temperatury (do 150°C) w ptaszczu ochronnym z blachy
stalowej ocynkowane;j.

e  Przewody odprowadzenia skroplin — przewody z tworzywa sztucznego (PCV lub PP), tagczone
w spos6b gwarantujacy szczelnos¢, prowadzone od jednostek wewnetrznych z odpowiednim
spadkiem (0,5 — 1,0 %) zapewniajgcym grawitacyjny odprowadzenie kondensatu poza pomieszczenie
klimatyzowane.

e  Czynnik chtodniczy — termodynamiczny czynnik chtodniczy przyjazny dla srodowiska R410A, ktory
posredniczy w wymianie ciepta w pompie ciepta lub urzadzeniu chtodniczym. Wrzac pod niskim
cisnieniem i w niskiej temperaturze pobiera ciepto, ktére nastepnie oddaje w trakcie skraplania pod
wyzszym cisnieniem i wyzszej temperaturze. Czynnik chtodniczy R410A to mieszanina CH2F2
i CHF2CF3, stosowane jest w przemysle jako medium chtodzace, gaz skroplony. W duzych ilosciach
duszacy. Nie klasyfikowany jako niebezpieczny dla zdrowia.

* Inspektor Nadzoru — osoba wyznaczona przez Zamawiajgcego, ktéra odpowiada za kontrole i jako$¢
wykonania robét objetych umowa.

*  Materialy — wszelkie surowce i produkty niezbedne do wykonania Rob6t zgodnie z Dokumentacjg
Projektowa i Specyfikacja Techniczng. Materiaty te, przed wbudowaniem nalezy z odpowiednim
wyprzedzeniem przedtozy¢ Inspektorowi Nadzoru a nastepnie uzyskac¢ jego akceptacje.

*  Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem Dokumentacji Projektowej

*  Aprobata Techniczna — pozytywna ocena techniczna wyrobu, stwierdzajgca jego przydatnos¢ do
stosowania w budownictwie, wydana przez upowazniong do tego jednostke.

*  Certyfikat Zgodnosci — dziatanie trzeciej strony (jednostki niezaleznej od dostawcy i odbiorcy)
stwierdzajace odpowiedni stopien zaufania co do tego, ze nalezycie zidentyfikowano wyréb, proces
lub ustuge i jest on zgodny z okreslong norma lub z wkasciwymi przepisami prawnymi.

* Deklaracja Zgodnosci — oswiadczenie dostawcy, ktére stwierdza na jego wytaczng odpowiedzialnose,
iz wyréb, proces, lub ustuga sg zgodne z normg lub aprobatg techniczna.

Ogdlne wymagania dotycz _ace robot

- Wykonawca odpowiada za jako$¢ wykonania robot oraz zgodnos$é z dokumentacjg projektowa, SST
i poleceniami Inspektora Nadzoru wyznaczonego przez Inwestora.

- Wykonanie robét powinno by¢ zlecone Wykonawcy z odpowiednimi uprawnieniami. Wykonawca
odpowiedzialny jest za prowadzenie robdt zgodnie z Umowa, za jako$¢ zastosowanych materiatdw
i wykonywanych prac oraz za ich zgodnos$¢ z poleceniami Inspektora Nadzoru. Wszystkie roboty instalacyjne
nalezy wykonywaé¢ wg ,Warunkéw technicznych wykonania i odbioru rob6t budowlano — montazowych” oraz
obowigzujacych norm. Wykonawca winien ustanowi¢ Kierownika Budowy z uprawnieniami budowlanymi do
kierowania robotami w specjalnosci sanitarnej posiadajgcego aktualne zaswiadczenie o przynaleznosci do
OlIB.

- Przed przystgpieniem do prac i montazu Wykonawca robd6t powinien uzgodni¢ z Inspektorem Nadzoru
szczegOly techniczne montazu klimatyzatoréw (w tym sposéb zamocowania jednostek, trase prowadzenia
przewoddw, trase okablowania)

- Przekazanie terenu budowy — Zamawiajacy przekaze teren budowy Wykonawcy zgodnie z umowa.

Wymagania dotycz gce materiatdw

*  Wszystkie urzadzenia muszg by¢ fabrycznie nowe i dobrane zgodnie z wytycznymi podanymi
w niniejszej Specyfikacji Technicznej oraz Dokumentacji Projektowej

* Do montazu zastosowa¢ materiaty fabrycznie nowe, podane w wykazie materiatowym badz
réwnowazne, o parametrach technicznych, takich samych, jak urzgdzenia podane w Dokumentaciji
Projektowej.

*  Materialy stosowane w robotach zostaty wyszczegdlnione w Dokumentacji Projektowej.

*  Wszystkie materialy stosowane przy wykonywaniu instalacji winny posiada¢ wlasciwe atesty
higieniczne, p.poz., bezpieczehnstwa i dopuszczenia do stosowania w budownictwie

* Dopuszcza sie stosowanie tylko takich materiatéw, technologii i rozwigzan materiatowych, ktére sa
celowo przeznaczone do konkretnego zastosowania wynikajacego z dokumentacji projektowe;.

*  Zakres odpowiedzialno$ci Wykonawcy obejmuje rowniez dostawe i montaz uktadéw sterowania pracg
klimatyzatorow.

Rodzaj materiatéw

*  Rurociggi miedziane lutowane izolowane o $rednicy 1/4": 18,7 + 54,1
o Rurociggi miedziane lutowane izolowane o srednicy 3/8”: 37,9 + 24,7
o Rurociagi miedziane lutowane izolowane o srednicy 1/2”: 106,4 + 82,0
J Rurociggi miedziane lutowane izolowane o srednicy 5/8”: 37,5 + 67,7
*  Rurociggi miedziane lutowane izolowane o $rednicy 3/4": 25,8 + 1,0

*  Rurociggi miedziane lutowane izolowane o $rednicy 7/8": 63,1 + 19,5
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*  Rurociggi miedziane lutowane izolowane o $rednicy 1"

*  Rurociggi miedziane lutowane izolowane o $rednicy 1 1/8”: 25,7 + 19,0

* Rurociggi miedziane lutowane izolowane o $rednicy 1 1/4”:

o Rurociagi miedziane lutowane izolowane o srednicy 1 3/8”: 24,3 + 33,1

e Czynnik chtodniczy R410A: 25,52 + 16,83

* Rozgalezniki systemowe

*  Przewdd zasilania dwuzytowy 2,5 mm?, typ 245 IEC57 + uziemienie (masa)

Wymagania dla materiatow

Parametry techniczne materiatéw i wyrobéw winny byé zgodne z wymaganiami podanymi w projekcie i powinny
odpowiada¢ wymaganiom obowigzujacych norm i przepiséw. Dostarczone urzgdzenia nalezy sprawdzi¢ pod
wzgledem kompletnosci, zgodnosci z danymi wytworcy, przeprowadzi¢ ogledziny stanu opakowan materiatow,
czesci skladowych urzadzen i kompletnych urzadzen. Materialy powinny mie¢ dokumenty dopuszczenia do
obrotu zgodnie z ustawg z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2004 r. nr 92, poz. 881,
ze zm.). Atesty nalezy dostarczy¢ Zamawiajgcemu przed rozpoczeciem robét montazowych ze stosownym
wyprzedzeniem uzgodnionym z Zamawiajacym i Inspektorem Nadzoru. Wykonawca ma obowigzek przedstawic¢
Swiadectwo jakosci materiatu, certyfikat na znak bezpieczehstwa, deklaracje zgodnosci wg Polskiej Normy
Zharmonizowanej.
Okres gwarancji na klimatyzatory (jednostki zewnetrzne i wewnetrzne) minimum 60 miesiecy.

Wymagania dotycz ace wia $ciwo $ci materiatow

*  Obowigzkiem Wykonawcy instalacji jest dostarczenie wymaganych, aktualnych certyfikatow zgodnosci
i atestOw, aprobat technicznych, $wiadectw dopuszczenia wszystkich zastosowanych materiatow
i urzadzen. Wszelkie urzadzenia oraz narzedzia musza by¢ oznaczone znakiem bezpieczenstwa.

W przypadku urzadzen, ktére nie podlegajg obowigzkowi zgtaszania do certyfikacji na znak
bezpieczenstwa i oznaczenia tym znakiem, Wykonawca zobowigzany jest dostarczy¢ odpowiednig
deklaracje zgodnosci tych materiatéw z normami wprowadzonymi do obowigzkowego stosowania oraz
wymogami okreslonymi wiasciwymi przepisami.

*  Obowigzkiem Wykonawcy jest upewnienie sie, ze urzadzenia zastosowane posiadajg aktualne
certyfikaty zgodnosci lub atesty i mogg by¢ dostarczone przez dostawcéw w wymaganym w Umowie
terminie. W przeciwnym razie, a takze jesli zachodzi konieczno$¢ zmiany typu badz wielkosci
zamawianego urzgdzenia, nalezy niezwtocznie wystgpi¢ o zgode na zmiane typu (producenta)
urzadzenia.

*  Wszelkie zmiany typu, wielkosci urzadzenia i materiatow, przyjetych rozwigzan w stosunku do Projektu
wymagajq zatwierdzenia przez Inwestora i Projektanta. Elementy, ktorych typ (producent) nie zostaly
okreslone muszg odpowiada¢ aktualnym wydaniom Polskich Norm i spetnia¢ obowiazujace
wymagania. Jako$¢ montazu elementéw instalacji podlega ocenie i zatwierdzeniu przez Inwestora.

Wymagania dotycz gce bezpiecze hstwa i higieny pracy

e W trakcie prowadzonych Robét Wykonawca bedzie przestrzegat przepiséw dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy. Wykonawca ma obowigzek zadbac¢ o zdrowie i bezpieczenstwo
swoich pracownikéw i personelu, oraz zapewni odpowiednie warunki pracy, oraz warunki socjalne
(sanitarne).

*  Wykonawca zapewni i utrzyma wszelkie urzadzenia zabezpieczajace oraz sprzet i odpowiednig odziez
dla ochrony zatrudnionych na Placu Budowy 0s6b, oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

*  Koszty, zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej, oraz regulowanym odpowiednimi
przepisami sg uwzglednione przez Wykonawce w cenach jednostkowych Robét.

WYMAGANIA OGOLNE DOTYCZ ACE REALIZACJI PLANOWANYCH ROBOT

Wykonawca powinien realizowa¢ roboty zgodnie z dokumentacjg projektowa. Nalezy wykonaé odrebny dla
kazdej z kondygnacji, uklad klimatyzacyjny w systemie VRF — facznie 3 niezalezne systemy. Na kazdy
z systemow klimatyzacyjnych sktada sie jednostka zewnetrzna, oraz jednostki wewnetrzne — $cienne
i kasetonowe. Kazdy uktad obejmuje zakup klimatyzatoréw spetniajacych ponizsze parametry techniczne.

Instalacja klimatyzacji komfortu — I pi  etro llos¢

Agregat zewnetrzny — monoblok utworzony z 2 jednostek podstawowych. System inwerterowy ze zmiennym
przeptywem czynnika chtodniczego. Pompa ciepta V-IlI
. Minimalna wydajnos¢:
Chtodnicza: 28,0 + 50,0 kW
Grzewcza: 31,5 + 50,0 kW

. Maksymalny pobér mocy:
Chtodzenie: 23,84 kW
Grzanie: 20,88 kW

. Minimalny wspétczynnik wydajnosci:
Chiodzenie: 3,27
Grzanie: 3,90
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. Zasilanie: 3 fazy, 400 V, 50 Hz
*  Wymiary:
wys./szer./gt. 1690/1240 + 930/765 mm
. Waga: 275 + 252 kg
. Kolor obudowy: ciepty szary
. Wentylator $migtowy z 3-fazowym silnikiem pradu statego
. Minimalny przeplyw powietrza: 13700 + 11100 m%h
. Minimalny sprez dyspozycyjny: 82 Pa
. Wilot powietrza: z przodu

¢ Wydmuch powietrza: gérny 1 szt.
. Wymiennik ciepta 4 — powierzchniowy
. Wymiennik dochtadzajacy
. Typ sprezarki: rotacyjna z dwoma komorami sprezania czynnika chtodniczego
. Funkcja kontroli poziomu oleju
. Maksymalny poziom cisn. akustycznego:
Chtodzenie: 64 dB(A)
Grzanie: 65 dB(A)
. Mozliwos¢ centralnego sterowania pracg jednostek wewnetrznych
. Maksymalna il. podtaczonych jedn. wewn.: 60 szt.
. Maksymalna (mozliwa) dtugos¢ instalacji: 1000 m
. Maksymalna (mozliwa) réznica pozioméw migdzy jednostkami zewn. i wewn.: 40 m*
. Maksymalna dtugos¢ rur od pierwszego tréjnika do najdalszej jednostki wewn.: 90 m
. Czynnik chtodniczy: R410A
. Napetnienie czynnikiem: 11,8 + 11,7 kg
. Podtaczenia:
Ciecz: ¥ 15,88 mm
Gaz: @ 34,92 mm
*  Zakres temperatur pracy:
Chtodzenie: -5 do 46 °C
Grzanie: -20 do 21 °C
* Dla jedn. zewn. montowanych ponizej jedn. wewn.
Instalacja klimatyzacji komfortu — Il pi  etro llosé
Agregat zewnetrzny — monoblok utworzony z 2 jednostek podstawowych. System inwerterowy ze zmiennym
przeptywem czynnika chtodniczego. Pompa ciepta V-IlI
. Minimalna wydajnos¢:
Chtodnicza: 45,0 + 45,0 kw
Grzewcza: 2 x 50,0 kW
. Maksymalny pobér mocy:
Chtodzenie: 26,02 kW
Grzanie: 27,26 kW
. Minimalny wspétczynnik wydajnosci:
Chiodzenie: 3,46
Grzanie: 3,67
. Zasilanie: 3 fazy, 400 V, 50 Hz
. Wymiary:
wys./szer./gt. 1690/1240 x 2/765 mm
* Waga: 275 x 2 kg
. Kolor obudowy: ciepty szary
*  Wentylator $migtowy z 3-fazowym silnikiem pradu statego
. Minimalny przeplyw powietrza: 13700 x 2 m%h
. Minimalny sprez dyspozycyjny: 82 Pa
. Wilot powietrza: z przodu
1 szt.

. Wydmuch powietrza: gérny

. Wymiennik ciepta 4 — powierzchniowy

. Wymiennik dochtadzajacy

. Typ sprezarki: rotacyjna z dwoma komorami sprezania czynnika chtodniczego
. Funkcja kontroli poziomu oleju

. Maksymalny poziom cisn. akustycznego:
Chtodzenie: 66 dB(A)
Grzanie: 67 dB(A)

. Mozliwos¢ centralnego sterowania pracg jednostek wewnetrznych
. Maksymalna il. podtaczonych jedn. wewn.: 64 szt.
° Maksymalna (mozliwa) dlugos¢ instalacji: 1000 m
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. Maksymalna (mozliwa) réznica pozioméw miedzy jednostkami zewn. i wewn.: 40 m*
. Maksymalna dtugo$¢ rur od pierwszego tréjnika do najdalszej jednostki wewn.: 90 m
. Czynnik chtodniczy: R410A
. Podtaczenia:
Ciecz: @ 19,05 mm
Gaz: @ 34,92 mm
®  Zakres temperatur pracy:
Chtodzenie: -5 do 46 °C
Grzanie: -20 do 21 °C
* Dla jedn. zewn. montowanych ponizej jedn. wewn.

Instalacja klimatyzacji komfortu — parter llos$é
Agregat zewnetrzny — monoblok utworzony z 2 jednostek podstawowych. System inwerterowy ze zmiennym
przeptywem czynnika chtodniczego. Pompa ciepta V-IlI
. Minimalna wydajnosé¢:
Chtodnicza: 28,0 + 50,0 kW
Grzewcza: 31,5 + 50,0 kW
. Maksymalny pob6r mocy:
Chtodzenie: 23,84 kW
Grzanie: 20,88 kW
. Minimalny wspétczynnik wydajnosci:
Chtodzenie: 3,27
Grzanie: 3,90
. Zasilanie: 3 fazy, 400 V, 50 Hz
e Wymiary:
wys./szer./gt. 1690/1240 + 930/765 mm
. Waga: 275 + 252 kg
. Kolor obudowy: ciepty szary
. Wentylator $migtowy z 3-fazowym silnikiem pradu statego
. Minimalny przeplyw powietrza: 13700 + 11100 m%h
. Minimalny sprez dyspozycyjny: 82 Pa
. Wilot powietrza: z przodu
. Wydmuch powietrza: gérny 1 szt
. Wymiennik ciepta 4 — powierzchniowy '
. Wymiennik dochtadzajacy
. Typ sprezarki: rotacyjna z dwoma komorami sprezania czynnika chtodniczego
. Funkcja kontroli poziomu oleju
. Maksymalny poziom cisn. akustycznego:
Chiodzenie: 64 dB(A)
Grzanie: 65 dB(A)
. Mozliwos¢ centralnego sterowania pracg jednostek wewnetrznych
. Maksymalna il. podtaczonych jedn. wewn.: 60 szt.
. Maksymalna (mozliwa) dlugos¢ instalacji: 21000 m
. Maksymalna (mozliwa) réznica pozioméw miedzy jednostkami zewn. i wewn.: 40 m*
. Maksymalna dtugo$¢ rur od pierwszego tréjnika do najdalszej jednostki wewn.: 90 m
. Czynnik chtodniczy: R410A
. Napetnienie czynnikiem: 11,8 + 11,7 kg
. Podtaczenia:
Ciecz: ¥ 15,88 mm
Gaz: @ 34,92 mm
®  Zakres temperatur pracy:
Chtodzenie: -5 do 46 °C
Grzanie: -20 do 21 °C
* Dla jedn. zewn. montowanych ponizej jedn. wewn.
Instalacja klimatyzacji komfortu — Il pi  etro llos¢

Jednostki wewnetrzne — klimatyzatory typu multi $cienny , inwerterowy wielkos¢ 009:
. Minimalna wydajnos¢:
Chtodnicza: 2,8 kW
Grzewcza: 3,2 kW

. Maksymalny pobér mocy:
Chtodzenie/ Grzanie: 34 W

. Zasilanie: 230 V, 50 Hz
. Wymiary:
wys./szer./ght. 262 x 820 x 206 mm
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. Waga: 7,5 kg

. Kolor obudowy: bialy perta 30
. Wentylator wysokoefektywny z 6 predko$ciami obrotéw wentylatora szt.
*  Wydatek powietrza: 330 - 720 m*h
. Poziom cisnienia akustycznego: 22 - 43 dB(A)
*  Podtaczenia:
Ciecz: @ 6,35 mm
Gaz: @ 9,52 mm
*  Odprowadzenie kondensatu wew./zew.: @13,8/15,8 mm
. Czynnik chtodniczy: R410A
. Tryb pracy: chtodzenie/grzanie/osuszanie/wentylacja
*  Sterowanie indywidualne pilotem bezprzewodowym
Instalacja klimatyzacji komfortu — pi  etro Il llosé
Jednostki wewnetrzne — klimatyzatory typu multi Scienny , inwerterowy wielko$¢ 14:
. Minimalna wydajnosé¢:
Chtodnicza: 4,5 kW
Grzewcza: 5,0 kW
. Maksymalny pob6r mocy:
Chtodzenie/ Grzanie: 34,0 W
. Zasilanie: 230 V, 50 Hz
. Wymiary:
wys./szer./gt. 275 x 790 x 215 mm
. Waga: 9,0 kg
. Kolor obudowy: bialy perta 3 szt.
. Wentylator wysokoefektywny z 6 predko$ciami obrotéw wentylatora
*  Wydatek powietrza: 420 - 670 m*h
. Poziom cisnienia akustycznego: 32 - 44 dB(A)
. Podtaczenia:
Ciecz: @ 6,35 mm
Gaz: @ 12,70 mm
*  Odprowadzenie kondensatu wew./zew.: @13,8/15,8 mm
. Czynnik chtodniczy: R410A
. Tryb pracy: chtodzenie/grzanie/osuszanie/wentylacja
*  Sterowanie indywidualne pilotem bezprzewodowym
Instalacja klimatyzacji komfortu — pi  etro Il llosé
Jednostki wewnetrzne — klimatyzatory typu multi kasetonowy , inwerterowy wielko$¢ 24:
. Minimalna wydajnosé¢:
Chtodnicza: 7,1 kW
Grzewcza: 8,0 kW
. Maksymalny pob6r mocy:
Chtodzenie/ Grzanie: 84,0 W
. Zasilanie: 230 V, 50 Hz
. Wymiary:
wys./szer./gt. 245 x 570 x 570 mm
. Waga: 17,0 kg
. Wymiary maskownicy:
wys./szer./gt. 50 x 700 x 700 mm
. Waga maskownicy: 2,6 kg
2 szt.

. Kolor obudowy: bialy perta

. Dwusekcyjny wentylator turbo

*  Wydatek powietrza: 450 - 1030 m%h

. Poziom cisnienia akustycznego: 30 - 50 dB(A)

. Podtaczenia:
Ciecz: @ 9,52 mm
Gaz: @ 15,88 mm

*  Odprowadzenie kondensatu wew./zew.: @ 25/32 mm
. Czynnik chtodniczy: R410A

. Tryb pracy: chtodzenie/grzanie/osuszanie/wentylacja
*  Sterowanie indywidualne pilotem bezprzewodowym
° Przystosowany do pracy ze sterownikiem centralnym
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Instalacja klimatyzacji komfortu — I pi  etro

llosé

Jednostki wewnetrzne — klimatyzatory typu multi $cienny , inwerterowy wielkos¢ 007:
. Minimalna wydajnos¢:
Chtodnicza: 2,2 kW
Grzewcza: 2,8 kW

. Maksymalny pobér mocy:
Chtodzenie/ Grzanie: 19,0 W

. Zasilanie: 230 V, 50 Hz

. Wymiary:
wys./szer./gh. 262 x 820 x 206 mm

* Waga: 7,5kg 20
*  Kolor obudowy: bialy perta szt.
. Wentylator wysokoefektywny z 6 predkosciami obrotéw wentylatora
*  Wydatek powietrza: 330 - 550 m°h
. Poziom ci$nienia akustycznego: 22 - 35 dB(A)
* Podtaczenia:
Ciecz: @ 6,35 mm
Gaz: @ 9,52 mm
. Odprowadzenie kondensatu wew./zew.: @13,8/15,8 mm
. Czynnik chtodniczy: R410A
. Tryb pracy: chtodzenie/grzanie/osuszanie/wentylacja
. Sterowanie indywidualne pilotem bezprzewodowym
Instalacja klimatyzacji komfortu — I pi  etro llos¢
Jednostki wewnetrzne — klimatyzatory typu multi $cienny , inwerterowy wielko$¢ 009:
. Minimalna wydajnosé¢:
Chtodnicza: 2,8 kW
Grzewcza: 3,2 kW
*  Maksymalny pob6r mocy:
Chtodzenie/ Grzanie: 34 W
. Zasilanie: 230 V, 50 Hz
e  Wymiary:
wys./szer./gt. 262 x 820 x 206 mm
. Waga: 7,5 kg
. Kolor obudowy: bialy perta
. Wentylator wysokoefektywny z 6 predko$ciami obrotéw wentylatora ;-St
*  Wydatek powietrza: 330 - 720 m*h :
. Poziom cisnienia akustycznego: 22 - 43 dB(A)
*  Podtaczenia:
Ciecz: @ 6,35 mm
Gaz: @ 9,52 mm
*  Odprowadzenie kondensatu wew./zew.: @13,8/15,8 mm
. Czynnik chtodniczy: R410A
. Tryb pracy: chtodzenie/grzanie/osuszanie/wentylacja
*  Sterowanie indywidualne pilotem bezprzewodowym
Instalacja klimatyzacji komfortu — pi  etro | llosé
Jednostki wewnetrzne — klimatyzatory typu multi $cienny , inwerterowy wielkos¢ 14:
. Minimalna wydajnos¢:
Chtodnicza: 4,5 kw
Grzewcza: 5,0 kW
o Maksymalny pobér mocy:
Chtodzenie/ Grzanie: 34,0 W
*  Zasilanie: 230 V, 50 Hz
. Wymiary:
wys./szer./gh. 275 x 790 x 215 mm
. Waga: 9,0 kg
. Kolor obudowy: bialy perta
1 szt.

. Wentylator wysokoefektywny z 6 predkosciami obrotéw wentylatora
*  Wydatek powietrza: 420 - 670 m°h
. Poziom ci$nienia akustycznego: 32 - 44 dB(A)
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Podtaczenia:
Ciecz: @ 6,35 mm
Gaz: @ 12,70 mm

Odprowadzenie kondensatu wew./zew.: $13,8/15,8 mm
Czynnik chtodniczy: R410A

Tryb pracy: chtodzenie/grzanie/osuszanie/wentylacja
Sterowanie indywidualne pilotem bezprzewodowym

Instalacja klimatyzacji komfortu — pi  etro |

llosé

Jednostki wewnetrzne — klimatyzatory typu multi Scienny , inwerterowy wielko$¢ 18:

Minimalna wydajnosé¢:
Chtodnicza: 5,6 kW
Grzewcza: 6,3 kW

Maksymalny pob6r mocy:
Chtodzenie/ Grzanie: 32,0 W

Zasilanie: 230 V, 50 Hz

Wymiary:

wys./szer./gh. 320 x 998 x 238 mm

Waga: 15,0 kg

Kolor obudowy: bialy perta

Wentylator wysokoefektywny z 3 predkos$ciami obrotéw wentylatora
Wydatek powietrza: 690 - 840 m%h

Poziom ci$nienia akustycznego: 35 - 41 dB(A)

Podtaczenia:
Ciecz: @ 6,35 mm
Gaz: @ 12,70 mm

Odprowadzenie kondensatu wew./zew.: @12/16 mm
Czynnik chtodniczy: R410A

Tryb pracy: chtodzenie/grzanie/osuszanie/wentylacja
Sterowanie indywidualne pilotem bezprzewodowym
Whbudowany czujnik obecnosci

2 szt.

Instalacja klimatyzacji komfortu — parter

llosé

Jednostki wewnetrzne — klimatyzatory typu multi kasetonowy , inwerterowy wielko$¢ 09:

Minimalna wydajnos¢:
Chtodnicza: 2,8 kW
Grzewcza: 3,2 kW

Maksymalny pob6r mocy:
Chtodzenie/ Grzanie: 25,0 W

Zasilanie: 230 V, 50 Hz

Wymiary:

wys./szer./gh. 245 x 570 x 570 mm
Waga: 15,0 kg

Wymiary maskownicy:
wys./szer./gt. 50 x 700 x 700 mm
Waga maskownicy: 2,6 kg

Kolor obudowy: bialy perta
Dwusekcyjny wentylator turbo
Wydatek powietrza: 350 - 550 m%h
Poziom cisnienia akustycznego: 25 - 35 dB(A)

Podtaczenia:
Ciecz: @ 6,35 mm
Gaz: @ 12,70 mm

Odprowadzenie kondensatu wew./zew.: @ 25/32 mm
Czynnik chtodniczy: R410A

Tryb pracy: chtodzenie/grzanie/osuszanie/wentylacja
Sterowanie indywidualne pilotem bezprzewodowym
Przystosowany do pracy ze sterownikiem centralnym

7 szt.
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Instalacja klimatyzacji komfortu — parter llosé
Jednostki wewnetrzne — klimatyzatory typu multi kasetonowy , inwerterowy wielko$¢ 18:
. Minimalna wydajnosé¢:
Chtodnicza: 5,6 kW
Grzewcza: 6,3 kW
. Maksymalny pob6r mocy:
Chtodzenie/ Grzanie: 36,0 W
. Zasilanie: 230 V, 50 Hz
. Wymiary:
wys./szer./gt. 245 x 570 x 570 mm
. Waga: 17,0 kg
. Wymiary maskownicy:
wys./szer./gt. 50 x 700 x 700 mm
e Waga maskownicy: 2,6 kg 3 szt.
. Kolor obudowy: bialy perta
. Dwusekcyjny wentylator turbo
*  Wydatek powietrza: 400 - 710 m*h
. Poziom ci$nienia akustycznego: 27 - 41 dB(A)
. Podtaczenia:
Ciecz: @ 9,52 mm
Gaz: @ 15,88 mm
. Odprowadzenie kondensatu wew./zew.: @ 25/32 mm
. Czynnik chtodniczy: R410A
. Tryb pracy: chtodzenie/grzanie/osuszanie/wentylacja
*  Sterowanie indywidualne pilotem bezprzewodowym
. Przystosowany do pracy ze sterownikiem centralnym
Instalacja klimatyzacji komfortu — parter llosé
Jednostki wewnetrzne — klimatyzatory typu multi kasetonowy , inwerterowy wielko$¢ 12:
. Minimalna wydajnosé¢:
Chtodnicza: 3,6 kW
Grzewcza: 4,1 kW
. Maksymalny pob6r mocy:
Chtodzenie/ Grzanie: 29,0 W
. Zasilanie: 230 V, 50 Hz
. Wymiary:
wys./szer./gh. 245 x 570 x 570 mm
. Waga: 15,0 kg
4 szt.

. Wymiary maskownicy:
wys./szer./gt. 50 x 700 x 700 mm
. Waga maskownicy: 2,6 kg
. Kolor obudowy: bialy perta
. Dwusekcyjny wentylator turbo
*  Wydatek powietrza: 390 - 600 m*h
. Poziom cisnienia akustycznego: 27 - 37 dB(A)

. Podtaczenia:
Ciecz: @ 6,35 mm
Gaz: @ 12,70 mm

*  Odprowadzenie kondensatu wew./zew.: @ 25/32 mm
. Czynnik chtodniczy: R410A

. Tryb pracy: chtodzenie/grzanie/osuszanie/wentylacja
*  Sterowanie indywidualne pilotem bezprzewodowym
. Przystosowany do pracy ze sterownikiem centralnym
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Instalacja klimatyzacji komfortu — parter

llosé

Jednostki wewnetrzne — klimatyzatory typu multi kasetonowy , inwerterowy wielko$¢ 14:
. Minimalna wydajnosé¢:
Chtodnicza: 4,5 kW
Grzewcza: 5,0 kW

. Maksymalny pob6r mocy:
Chtodzenie/ Grzanie: 35,0 W

. Zasilanie: 230 V, 50 Hz
. Wymiary:
wys./szer./gt. 245 x 570 x 570 mm
. Waga: 15,0 kg
. Wymiary maskownicy:

wys./szer./gt. 50 x 700 x 700 mm 3 szt.
. Waga maskownicy: 2,6 kg
. Kolor obudowy: bialy perta
. Dwusekcyjny wentylator turbo
*  Wydatek powietrza: 390 - 680 m*h
. Poziom ci$nienia akustycznego: 27 - 37 dB(A)
*  Podtaczenia:
Ciecz: @ 6,35 mm
Gaz: @ 12,70 mm
. Odprowadzenie kondensatu wew./zew.: @ 25/32 mm
. Czynnik chtodniczy: R410A
. Tryb pracy: chtodzenie/grzanie/osuszanie/wentylacja
*  Sterowanie indywidualne pilotem bezprzewodowym
° Przystosowany do pracy ze sterownikiem centralnym
Instalacja klimatyzacji komfortu — parter llosé
Jednostki wewnetrzne — klimatyzatory typu multi kasetonowy , inwerterowy wielkos¢ 24:
. Minimalna wydajnos¢:
Chtodnicza: 7,1 kW
Grzewcza: 8,0 kW
. Maksymalny pobér mocy:
Chtodzenie/ Grzanie: 84,0 W
*  Zasilanie: 230 V, 50 Hz
. Wymiary: 1 szt.
wys./szer./gh. 245 x 570 x 570 mm
. Waga: 17,0 kg
. Wymiary maskownicy:
wys./szer./gt. 50 x 700 x 700 mm
. Waga maskownicy: 2,6 kg
. Kolor obudowy: bialy perta
. Dwusekcyjny wentylator turbo
*  Wydatek powietrza: 450 - 1030 m%h
. Poziom ci$nienia akustycznego: 30 - 50 dB(A)
. Podtaczenia:
Ciecz: @ 9,52 mm
Gaz: @ 15,88 mm
*  Odprowadzenie kondensatu wew./zew.: @ 25/32 mm
. Czynnik chtodniczy: R410A
. Tryb pracy: chtodzenie/grzanie/osuszanie/wentylacja
. Sterowanie indywidualne pilotem bezprzewodowym
. Przystosowany do pracy ze sterownikiem centralnym
Instalacja klimatyzacji komfortu — parter llos¢

Jednostki wewnetrzne — klimatyzatory typu multi kasetonowy , inwerterowy wielko$¢ 07:
. Minimalna wydajnosé¢:
Chtodnicza: 2,2 kW
Grzewcza: 2,8 kW

. Maksymalny pob6r mocy:
Chtodzenie/ Grzanie: 25,0 W

. Zasilanie: 230 V, 50 Hz
. Wymiary:

wys./szer./gt. 245 x 570 x 570 mm
° Waga: 15,0 kg
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. Wymiary maskownicy:
wys./szer./gt. 50 x 700 x 700 mm

- Regulacja ilosci wyswietlanych jednostek

- Mozliwos$¢ sterowania wieloma grupami pilota (max 16)

- Zatrzymywanie urzadzen z wykorzystaniem sygnatu zewnetrznego
- Zréznicowane nastawy jednostek wewnetrznych

- Automatyczne nastawianie zegara

- Programator tygodniowy

- Historia btedéw

- Zmiana trybu pracy jednostek

- Blokada funkciji: centralna

e Waga maskownicy: 2,6 kg 10 szt.
. Kolor obudowy: bialy perta
. Dwusekcyjny wentylator turbo
*  Wydatek powietrza: 350 - 540 m°h
. Poziom cisnienia akustycznego: 27 - 37 dB(A)
. Podtaczenia:
Ciecz: @ 6,35 mm
Gaz: @ 12,70 mm
. Odprowadzenie kondensatu wew./zew.: @ 25/32 mm
. Czynnik chtodniczy: R410A
. Tryb pracy: chtodzenie/grzanie/osuszanie/wentylacja
*  Sterowanie indywidualne pilotem bezprzewodowym
° Przystosowany do pracy ze sterownikiem centralnym
Pilot bezprzewodowy do sterowania praca jednostek wewnetrznych:
. Zakres pracy: wiacz/wytgcz/predkos¢ wentylatora/tryb pracy/temperatura 100
. Parametry: szt.
- informacja o temperaturze w pomieszczeniu
- programator czasowy (wlacz/wytacz)
- funkcja snu
Sterownik centralny:
- Wymiary: 120 x 162 x 26 mm
- Masa netto: 308 g
- Zasilanie:
-DC 5V
- 230V/50Hz
- mozliwos¢ sterowania praca 100 jednostek wewnetrznych
- 5 calowy, kolorowy wyswietlacz TFT (wskazuje stan wszystkich jednostek wewnetrznych)
- Mozliwos$¢ podtaczenia sygnatdéw wejscia/wyjscia 1 szt.

Montaz ukfadu klimatyzacii:

*  Wykonanie instalacji chtodniczej

*  Wykonanie instalacji zasilania i sterowania

*  Wykonanie instalacji odprowadzenia kondensatu
*  Wykonanie konstrukcji wsporczych

* Regulacja i rozruch instalacji klimatyzacji

Montaz urzadzen

*  Wykonawca robét powinien posiada¢ odpowiednie uprawnienia oraz doswiadczenie w zakresie

instalacji klimatyzacyjnych

* Rozruch instalacji chtodniczej powinna przeprowadzi¢ firma posiadajgca autoryzacje producenta

urzadzen

*  Roboty wykonaé zgodnie z Dokumentacja Techniczno-Ruchowg producenta

Kontrola jako sci robét

Badania jakosci i poprawnosci rob6t

a. Stanu kompletnosci klimatyzatoréw — wyréb fabryczny (znaki fabrycznych zabezpieczen, gwarancja)

b.Stan techniczny — wizualny (uszkodzenia mechaniczne)

c.Rozruch i regulacja instalacji chtodniczej — wyniki nalezy wpisaé do protokotu

Urzadzenia

Typy klimatyzatoréw zgodnie z Dokumentacjg Techniczng i Specyfikacjg. Urzadzenia powinny posiada¢

dokumenty: karte gwarancyjng, deklaracje zgodnosci wyrobu, warunki gwarancji.

Przewody hydrauliczne
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Rury w systemie bezszwowym, ciggnione, zgodne z normg PN-EN12735-1. Lgczone przez lutowanie
lutem twardym w ostonie z azotu. Po potaczeniu przewoddw, a przed ich zaizolowaniem przeprowadzié¢
prébe cisnieniowg azotem na cisnienie robocze zalecane przez Producenta na okres 24 godzin. Po
uznaniu przez Inspektora Nadzoru pozytywnego wyniku proby, instalacje wypetni¢ czynnikiem chtodniczym
R410A.
Instalacja elektryczna
Po zakonczeniu montazu instalacje elektryczng poddac nalezy pomiarom, zgodnie z obowigzujacymi
przepisami, a w szczegolnosci:

* Badanie rezystanc;ji izolacij,

* Badanie wytacznika r6znicowo-prgdowego

* Badanie skutecznosci ochrony przeciwporazeniowej

Przepisy zwi gzane:

* Niniejsza Specyfikacja Techniczna

*  Projekt instalacji schtadzania powietrza w budynku ,A” Urzedu Miasta Sieradza

e  Ustawa Prawo budowlane z dn. 1994 r. wraz z pézniejszymi zmianami,

* Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkéw
technicznych jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (dz. U. nr 75/02 wraz z
pbézniejszymi zmianami)

*  Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robét budowlano-montazowych — Tom Il. Instalacje
sanitarne i Przemystowe

*  PN-B-01411:1999: Wentylacja i Klimatyzacja

* PZPN-EN 12599 Wentylacja budynkéw. Procedury badan i metody pomiarowe dotyczace

odbioru.

e  Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Instalacji Wentylacyjnych — COBRTI Instal (ISBN 83-
88695-09-6)

* Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej w sprawie ogélnych przepiséw bezpieczenstwa
i higieny pracy

*  Wszelkie dokumenty dopuszczajgce wyroby budowlane do stosowania w budownictwie.

opracowat



INSTALACJA ELEKTRYCZNA:
Kod CPV 45310000-3 Roboty instalacji elektrycznych.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robét elektrycznych, elektrycznych obejmujg
dokumentacje ,Instalacje elektryczne wewnetrzne”. Budowa instalacji elektrycznych obejmuje:

- rozbudowe tablic elektrycznych pietrowych,

- budowe tablicy TE-JZK i wewnetrzna linie zasilajace.

Ogdlne wymagania dotyczace robdt

Wszystkie materialy zakupione przez wykonawce robdt, dla ktérych PN i BN przewidujg posiadanie
zaswiadczenia o jakosci lub atestu, powinny by¢ zaopatrzone przez producenta w taki dokument. Inne
materiaty powinny by¢ wyposazone w takie dokumenty na zyczenie Inspektora.

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych rob6t oraz za zgodnos¢ wykonanych roboét
z dokumentacja projektowa, specyfikacjg techniczng oraz poleceniami Inspektora.

Materiaty

Wszystkie materialy uzyte do budowy i przebudowy powinny spetnia¢ warunki okreslone w odpowiednich
normach przedmiotowych, a w przypadku braku normy powinny odpowiada¢ warunkom technicznym wytworni
lub innym warunkom.
Materiatami stosowanymi przy wykonaniu realizacji niniejszych budynkéw wg zasad specyfikacji technicznej sa;
- przewody elektryczne wg PN-90/E-01201; PN-90/E-05023,
- sprzet elektryczny wg PN-92/M- 51004/01 PN-89/E-05028 PN-E-05033:1994,
- rozdzielnia elektryczna wg PN-87/E-05110/01/02/03/05 PN-92/E-06150/51 PN-92/E-08106 PN-IEC 439-
1+AC:1994.

WYKONYWANIWE ROBOT

Ogodlne zasady wykonywania robét

Nalezy zapewni¢ réwnomierne obcigzenie faz linii zasilajacych przez odpowiednie przytaczanie odbioréw
1-fazowych;

Zasady wykonywania poszczeqdélnych rodzajéw robét

Wykonawca przedstawi Inwestorowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robét uwzgledniajacy
wszystkie warunki w jakich beda wykonywane roboty zwigzane z wykonywaniem instalacji elektrycznych
w Budynku.

Roboty przygotowawcze

Trasowanie:
- mechaniczne wykonanie otworéw w $cianach i stropach (murowanych i betonowych).
Trasowanie nalezy wykonac¢ uwzgledniajgc konstrukcje budynku oraz zapewniajgc bezkolizyjnos¢ z innymi
instalacjami. Trasa instalacji powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostepna dla prawidiowej konserwaciji
i remontéw. Wskazane jest, aby trasa przebiegata w liniach poziomych i pionowych.

Ustalenie miejsc montazu osprzetu:
Przejscia przez Sciany i stropy:
- wszystkie przejscia obwodow instalacji elektrycznych przez $ciany, stropy itp. (wewnatrz budynku) muszag by¢
chronione przed uszkodzeniami,
- przejscia wymienione wyzej nalezy wykonywa¢ w przepustach rurowych,
- przejscia miedzy pomieszczeniami o réznych atmosferach powinny byé wykonane w sposéb szczelny,
zapewniajacy nieprzedostawanie sie wyziewow,
- obwody instalacji elektrycznych przechodzace przez podtogi muszg by¢ chronione do wysokosci bezpiecznej
przed przypadkowymi uszkodzeniami. Jako ostony przed uszkodzeniem mechanicznym mozna stosowaé rury
stalowe, rury z tworzyw sztucznych, ksztattowniki, korytka blaszane, drewniane itp.

Roboty instalacyjno — montazowe

Prowadzenie instalacji i rozmieszczenie urzadzen elektrycznych w budynku powinno zapewniaé bezkolizyjnos¢
z innymi instalacjami w zakresie odlegtosci i ich wzajemnego usytuowania.

Do wyposazenia technicznego budynku oprécz instalacji elektrycznej zalicza sie instalacje cieptej i zimnej
wody, wentylacji, kanalizacji. Pomiedzy tymi instalacjami oraz towarzyszacymi urzadzeniami istniejg pewne
zaleznosci, a takze powigzania, ktére musza by¢ uwzglednione w trakcie projektowania budowy , modernizacji
badz remontu. W pierwszej kolejnosci chodzi o takie prowadzenie poszczegoélnych instalacji i lokalizacje
urzadzen, aby wykluczy¢ lub zmniejszy¢ do minimum negatywne wzajemne oddziatywanie oraz niekorzystny
wplyw na otoczenie budynku. Mogace wystagpi¢é w budynku anormalne stany instalacji elektrycznej
i wspotpracujacych z nig urzadzen, takie jak zwarcia, przecigzenia, przepiecia i przerwy w obwodach czesto
prowadzg do powstania zagrozen. Zagrozenia te przejawiajg sie na przykliad w osigganiu przez fragmenty
instalacji i urzadzen podwyzszonych temperatur lub pojawieniu sie iskrzenia, ktére w konsekwencji moga sta¢
sie przyczyna pozaru.
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Z kolei inne niz elektryczne, wymienione wyzej instalacje powinny by¢ tak prowadzone, aby czynnosci przy ich
konserwacji badz wymianie nie prowadzity do uszkodzen instalacji i urzadzenh elektrycznych, gdyz grozi to
porazeniem oséb wykonujacych te czynnosci. Chodzi tu gtéwnie o zapewnienie takich odlegtosci pomiedzy
instalacjami, aby mozna byto swobodnie i bezpiecznie operowac¢ narzedziami niezbednymi do prowadzenia
zabiegbéw konserwacyjnych i remontowych.

Przygotowanie koncow zyt i taczenie przewodow
W instalacjach elektrycznych wnetrzowych taczenia przewodéw nalezy wykonywaé¢ w sprzecie i osprzecie
instalacyjnym i w odbiornikach. Nie wolno stosowa¢ potaczen skrecanych,
- w przypadku gdy odbiorniki elektryczne majg wyprowadzone fabrycznie na zewnatrz przewody, a samo ich
przytaczenie do instalacji nie zostato opracowane w projekcie, sposOb przylaczenia nalezy uzgodnié¢
z projektantem lub kompetentnym przedstawicielem inwestora,
- przewody muszg by¢ utozone swobodnie i nie mogg by¢ narazone na naciagi i dodatkowe naprezenia,
- do danego zacisku nalezy przytaczac przewody o rodzaju wykonania, przekroju i w liczbie, do jakich zacisk
ten jest przystosowany,
- w przypadku stosowania zaciskow, do ktérych przewody sg przylaczane za pomocg oczek, pomiedzy
oczkiem a nakretkg oraz pomiedzy oczkami powinny znajdowac sie podktadki metalowe, zabezpieczone przed
korozjg w sposéb umozliwiajacy przeptyw pradu,
diugos¢ odizolowanej zyly przewodu powinna zapewnia¢ prawidtowe przytaczenie, zdejmowanie izolacji
i oczyszczenie przewodu nie moze powodowaé uszkodzen mechanicznych. W przypadku stosowania zyt
ocynowanych proces czyszczenia nie powinien uszkadzaé warstwy cyny,
- konce przewodéw miedzianych z Zzylami wielodrutowymi (linek) powinny by¢ zabezpie
czone zaprasowanymi tulejkami lub ocynowane (zaleca sie stosowanie tulejek zamiast cynowania).

Przytaczanie odbiornikow
- miejsca polaczen zyt przewoddw z zaciskami odbiornikéw powinny byé doktadnie oczyszczone. Samo
potaczenie musi byé wykonane w spos6b pewny pod wzgledem elekirycznym i mechanicznym oraz
zabezpieczone przed ostabieniem sity docisku i korozja.
- bez wzgledu na rodzaj instalacji, przytaczenia odbiornikéw sg wykonywane w zasadzie jednakowo, z tym
ze dzielg sie na dwa rodzaje:
- przylaczenia sztywne,
- przylaczenia elastyczne.

- przytaczenia sztywne nalezy wykonywaé w rurach sztywnych wprowadzonych
bezposrednio do odbiornikéw oraz przewodami kabelkowymi i kablami. Wykonuje sieje do  odbiornikéw
statych, zamocowanych do podioza i nie ulegajagcym zZadnym przesunieciom.

- przylaczenia elastyczne stosuje sie, gdy odbiorniki sg narazone na drgania o duzej ampli-
tudzie Ilub przystosowane sg do przesunie¢ | przemieszczen. Przylgczenia te nalezy wyko-
nywac:

- przewodami izolowanymi wielozytowymi gietkimi lub oponowymi,

- przewodami izolowanymi jednozytowymi gietkimi w rurach elastycznych,

- przewodami izolowanymi wielozytowymi gietkimi lub oponowymi w rurach elastycznych.

przewody wychodzace z rur powinny by¢ zabezpieczone przed mechanicznymi uszkodzeniami izolacji, np.:
przez zatozenie tulejek izolacyjnych.

W miejscach narazonych na uszkodzenia mechaniczne przewody doprowadzane do odbiornikéw muszg by¢
chronione.

Montaz konstrukcji wsporczych (korytek i uchwytéw)

Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane do utozenia na nich instalacji elektrycznych, bez wzgledu na
rodzaj instalacji, powinny byé zamocowane do podtoza ($cian, stropéw, elementéw konstrukcji budynku itp.)
w sposo6b trwaly, uwzgledniajacy warunki lokalne i technologiczne, w jakich dana instalacja bedzie pracowac
oraz sam rodzaj instalacji.

KONTROLA JAKO $CI ROBOT

Ogledziny instalacji nalezy wykona¢ przed przystgpieniem do prob i po odtgczeniu zasilania instalacji. Celem
ogledzin jest stwierdzenie, czy zainstalowane urzadzenia, aparaty i srodki zabezpieczen i ochrony spetniaja
wymagania bezpieczenstwa zawarte w odpowiednich normach przedmiotowych (stwierdzenie zgodnosci ich
parametrow technicznych z wymaganiami norm), czy zostaty prawidtowo dobrane i zainstalowane oraz
oznaczone zgodnie z projektem, czy nie majg widocznych uszkodzeh wptywajacych na pogorszenie
bezpieczenstwa . Podstawowy zakres ogledzin obejmuje przede wszystkim sprawdzenie prawidtowosci:

- ochrony przed porazeniem pradem elektrycznym,

- ochrony przed pozarem i przed skutkami cieplnymi,

doboru przewodéw do obcigzalnosci pradowej i spadku napiecia oraz doboru i nastawienia
urzadzen zabezpieczajacych i sygnalizacyjnych,

- umieszczenia odpowiednich urzadzen odtaczajacych i taczacych,

doboru urzadzen i srodkéw ochrony w zaleznosci od wplywow zewnetrznych,

oznaczenia przewoddw neutralnych i ochronnych oraz ochronnoneutralnych,

- umieszczenia schematow, tablic ostrzegawczych lub innych podobnych informacji oraz oznaczenia
obwodoéw, bezpiecznikéw, tgcznikéw, zaciskow, itp.,

- potaczen przewodow.
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Przekazanie instalacji do eksploataciji

Uruchomienia instalacji dokonuje wykonawca przy udziale inspektora przedstawiciela inwestora, lub
wiasciciela budynku. Przed uruchomieniem instalacji, wykonawca powinien: zapozna¢ sie z dokumentacjg
dotyczacg odbioru technicznego instalacji elektryczne;.

W trakcie uruchamiania instalacji powinny by¢ réwniez sprawdzone i wyregulowane wszystkie urzadzenia
zabezpieczajace i sygnalizacyjne. Nastawy tych urzadzeh powinny zapewnia¢ prawidiowg ich reakcje na
zaklécenia i odstepstwa od warunkéw normalnych. Instalacje mozna uzna¢ za uruchomione gdy:

- wszystkie zamontowane urzadzenia funkcjonuja prawidtowo,

- sporzadzono protokét uruchomienia, w ktérym m.in. jest zapis o przekazaniu instalacji do eksploatac;ji.

Przepisy zwigzane:

Okreslenia podane w niniejszej specyfikaciji technicznej sa zgodne z obowigzujgcymi normami:
PN-IEC 60364-1:2000. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zakres, przedmiot i wymagania podstawowe.
PN-IEC 60364-3:2000. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ustalanie ogdinych charakterystyk.
PN-IEC 60364-4-41:2000. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa.
Ochrona przeciwporazeniowa.
PN-IEC 60364-4-46:1999. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa.
Odtaczanie izolacyjne i taczenie.
PN-IEC 60364-5-51:2000. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Dobor i montaz wyposazenia elektrycznego. Postanowienia ogolne.
PN-IEC 60364-5-52:2002. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Dobo6r i montaz wyposazenia elektrycznego. Oprzewodowanie.
PN-IEC 60364-5-523:2001. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Dobér i montaz wyposazenia elektrycznego. Obcigzalno$¢ pradowa diugotrwata przewodow.
PN-IEC 60364-5-53:2000. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Dobor i montaz wyposazenia elektrycznego. Aparatura rozdzielcza i sterownicza.
PN-IEC 60364-5-54:1999. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Dobér i montaz wyposazenia elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne.
PN-IEC 60364-6-61:2000. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Sprawdzanie. Sprawdzanie odbiorcze.

Ustawy i uchwaty:

- Ustawa z dnia 10 kwietnia 1997 r. - Prawo energetyczne z pdzniejszymi zmianami (Dz.U. z 2003 r. Nr 153, poz. 1504 i Nr
203, poz. 1966; z 2004 r. Nr 29, poz. 257, Nr 34, poz. 293, Nr 91, poz. 875, z 2005 r. Nr 62, poz. 552)

- Ustawa z dnia 4 marca 2005 r. o zmianie ustawy - Prawo energetyczne oraz ustawy - Prawo ochrony srodowiska (Dz.U.
z 2005 r. Nr 62, poz. 552)

- Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane z pézniejszymi zmianami (Dz.U. z 2003 r. Nr 207, poz. 2016; z 2004 r. Nr
6, poz. 41, Nr 92, poz. 881, Nr 93, poz. 888, Nr 96, poz. 959; z 2005 r. Nr 113, poz. 954).

- Ustawa z dnia 6 marca 1981 r. o Panstwowej Inspekcji Pracy (tekst jednolity Dz.U. z 2001 r. Nr 124, poz. 1362; Dz. U.
z 2001 r. Nr 100, poz. 1080, Nr 128, poz. 1405, Nr 154, poz. 1800; z 2002 r. Nr 166, poz. 1360; z 2003 r. Nr 170, poz. 1652,
Nr 213, poz. 2081; z 2004 r. Nr 173, poz. 1808; z 2005 r. Nr 64, poz. 564).

- Ustawa z dnia 24 czerwca 1983 r. o Spotecznej Inspekcji Pracy (Dz. U. z 1983 r. Nr 35, poz. 163 z p6zn. zmianami z 1985r.
Dz. U. Nr 35, poz. 162; z 1996r. Nr 24, poz. 110; z 1998r. Nr 113, poz. 717; z 2001 r. Nr 128, poz. 1405).

- Uchwata nr 14 Rady Ministréw z dnia 18 lutego 1992 r. w sprawie stuzby bezpieczenstwa i higieny pracy (MP 1992r. Nr 7).

Rozporzadzenia i wytyczne:

- Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 17 wrzesnia 1999 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy
urzadzeniach i instalacjach energetycznych (Dz. U. z 1999 r. Nr 80, poz. 912).

- Rozporzadzenie Ministra Gospodarki i Pracy z dnia 20 grudnia 2004 r. w sprawie szczegétowych warunkéw przytaczenia
podmiotéw do sieci elektroenergetycznych, ruchu i eksploatacji tych sieci (Dz. U. z 2005 r. Nr 2, poz. 6)

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r., w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny
odpowiadac budynki i ich usytuowanie (Dz. U. z 2002 r. Nr 75, poz. 690; z 2003 r. Nr 33, poz. 270; z 2004 r. Nr 109, poz.
1156).

- Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 28 maja 1996r; w sprawie rodzajéw prac, ktére powinny by¢
wykonywane przez co najmniej dwie osoby (Dz. U. z 1996 r. Nr 62, poz. 288).

opracowat
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