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D - M - 00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej kayania i odbioru robé6t budowlanych (ST)
Ssa wymagania ogoélne dotygze wykonania i odbioru rob6t w zazku z projektem przebudowy alejek
parkowych w Parku Broniewskiego w Sieradzu - étap

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokuinpezetargowy przy zleceniu i realizacji rob6t
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obggnwymagania ogolne, wspodlne dla robét epgh
specyfikacjami technicznymi wykonania i odbioru é0budowlanych, dla poszczeg6lnych asortymentow
robot drogowych.

1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w ST wymienione ponej okrelenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:
1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedacy budynkiem, stanowty catc¢ techniczno-

uzytkowa (droga) albo jego eZ¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiek
mostowy, korpus ziemny, ¢zel).

1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni ldsumety od jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych.

1.4.3 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony dbudab postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych
wraz z wszelkimi uradzeniami technicznymi zwtzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.4 Droga tymczasowa (mormiawa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczdoaruchu
pojazdéw obstuguagych zadanie budowlane na czas jego wykonaniawpdzéana do usugtcia po jego
zakaczeniu.

1.4.5. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronapatrzony piecxia organu wydajcego,
wydany zgodnie z obowakZujacymi przepisami, stanowdy urzdowy dokument przebiegu roboét
budowlanych, skacy do notowania zdarze okoliczndgici zachodacych w toku wykonywania robot,
rejestrowania dokonywanych odbioréw roboét, przekeamyia polecg i innej korespondencji technicznej
pomiedzy Irnzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawé projektantem.

1.4.6. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w dahykontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajcego, 0 ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wydwoa), odpowiedzialna
za nadzorowanie robo6t i administrowanie kontraktem.

1.4.7. Jezdnia - og¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.8. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwapowaniona do kierowania
robotami i do wysfpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokiva

1.4.9. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lubbahikami, zatokami, pasami awaryjnego
postoju i pasami dzigtymi jezdnie.

1.4.10.Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzciwaz ze sposobem ich pokenia.

1.4.11.Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - €& obiektu oparta na podporach
mostowych, tworzca ustréj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub pieszych.

1.4.12.Korpus drogowy - nasyp lub taesz wykopu, ktéra jest ograniczona korpdrogi i skarpami
rowow.

1.4.13.Koryto - element uformowany w korpusie drogowym oslu utazenia w nim konstrukcji
nawierzchni.

1.4.14 Ksiazka obmiarbw - akceptowany przez zymiera/Kierownika projektu zeszyt
Z ponumerowanymi stronami, ghcy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych robot
w formie wyliczeh, szkicow i ew. dodatkowych zgznikéw. Wpisy w ksizce obmiarow podlegaj
potwierdzeniu przez kyniera/Kierownika projektu.

1.4.15.Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badaey zaakceptowane przez Zamawdepo,

niezkedne do przeprowadzenia wszelkich hada prob zwihzanych z ocen jakosci materiatdw
oraz robdét.

1.4.16.Materiaty - wszelkie tworzywa niegbne do wykonania rob6t, zgodne z dokumentacj
projektowy i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane pirneyniera/ Kierownika projektu.



1.4.17.Nawierzchnia - warstwa lub zespdt warstwzgliych do przejmowania i rozktadania odyein

od ruchu na podie gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa scieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana h&epaio oddziatywaniu ruchu
i czynnikdéw atmosferycznych.

b) Warstwa wiazaca - warstwa znajdaga s¢ miedzy warstw scieralmy a podbudow, zapewniajca
lepsze rozigenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbugdow

c) Warstwa wyrdwnawcza - warstwa sga do wyr6éwnania nierdwidoi podbudowy lub profilu
istniejacej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna e# nawierzchni stlaca do przenoszenia ohgén od ruchu na podie.
Podbudowa mee sktada si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - goérnagséz podbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukciji
nawierzchni. Mae ona sktadasi¢ z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolnaeéz podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wodgzmi przenikaniem gatek podiea. Maze
zawierd warstwe mrozoochrona, odsiczajca lub odcinagca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gtéwnyadaniem jest ochrona nawierzchni przed
skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinaga - warstwa stosowana w celu uniedivdienia przenikania cgstek drobnych
gruntu do warstwy nawierzchnidgcej powyej.

i) Warstwa odsczapca - warstwa stgca do odprowadzenia wody przedogtaj sk do nawierzchni.

1.4.18.Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwigtie na ptaszcznie pionowego przekroju
w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.19.0bjazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowama odpowiednio utrzymana
do przeprowadzenia ruchu publicznego na okres bydow

1.4.20.Odpowiednia (bliska) zgod&é - zgodndé¢ wykonywanych rob6t z dopuszczonymi tolerancjami,
a jesli przedziat tolerancji nie zostat oldleny - z przecitnymi tolerancjami, przyjmowanymi
zwyczajowo dla danego rodzaju rob6t budowlanych.

1.4.21.Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pasenu przeznaczony do umieszczania w nim
drogi i zwiazanych z nj urzadzei oraz drzew i krzewow. Pas drogowy rearOwniez obejmowa teren
przewidziany do rozbudowy drogi i budowy uwdzen chronhkcych ludzi i srodowisko przed
uciazliwo$ciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.22.Pobocze - e&¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojjapadw, umieszczenia
urzadzeh organizacji i bezpiecfstwa ruchu oraz do ruchu pieszych,zsha jednoczénie do bocznego
oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.23.Podiae nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowyzaey pod nawierzchai do gkbokdsci
przemarzania.

1.4.24.Podiae ulepszone nawierzchni - gérna warstwa paltéezaca bezpérednio pod nawierzchaj
ulepszona w celu umbwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.

1.4.25.Polecenie Inyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia gkazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dctyce sposobu realizacji rob6t lub innych spraw
zZwiagzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.26.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydzgdaca autorem dokumentacji projektowej.

1.4.27.Przedsiwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego aqrania drogowego
lub calkowita modernizacja/przebudowa (zmiana patedw geometrycznych trasy w planie i przekroju
podiuznym) istniejcego podczenia.

1.4.28.Przeszkoda naturalna - eleménbdowiska naturalnego, stanaey utrudnienie w realizacji
zadania budowlanego, na przyktad dolina, bagndarzezlak wdréwek dzikich zwierat itp.

1.4.29.Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanosviutrudnienie w realizacji zadania budowlanego,
na przyktad droga, kolej, ruragj, kanat, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.4.30.Przetargowa dokumentacja projektowa -¢$¢zdokumentaciji projektowej, ktora wskazuje
lokalizacg, charakterystyki wymiary obiektu bdacego przedmiotem robot.

1.4.31.Rekultywacja - roboty mage na celu uponzlkowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadaniawlach@go.

1.4.32.Szeroké¢ uzytkowa obiektu - szeroké jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegbiny
rodzajow ruchu oraz szerad chodnikbw mierzona wéwietle poeczy mostowych z wyczeniem
konstrukcji przy jezdni dotem oddziedgiej ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.33.Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ictidio(przedmiarem) w kolejrimi technologicznej
ich wykonania.



1.4.42.Teren budowy - teren udgphiony przez Zamawiagego dla wykonania na nim robo6t oraz inne
miejsca wymienione w kontrakcie jako twace czs¢ terenu budowy.

1.4.45.Zadanie budowlane - e& przedsiwziccia budowlanego, stanoyga odebng calas¢
konstrukcyjn, lub technologiczsy zdolry do samodzielnego petnienia funkcji techniczagtiiowych.
Zadanie mee polegé na wykonywaniu robdét zwranych z budow modernizacy/ przebudow,
utrzymaniem oraz ochrarbudowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Og6Ine wymagania dotycrce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za j@kowykonanych robét, bezpiearwo wszelkich czynnii
na terenie budowy, metodyzyte przy budowie oraz za ich zgoddoz dokumenta@j projektovy,
ST i poleceniami layniera/Kierownika projektu.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych prze&aWykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniggrawnymi i administracyjnymi, lokalizagj

i wspohzdne punktéw gtdwnych trasy oraz reperow, dziennikddwy oraz dwa egzemplarze
dokumentacji projektowej i dwa komplety ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziaftoza ochrogn przekazanych mu punktéw pomiarowych
do chwili odbioru ostatecznego rob6t. Uszkodzonb kniszczone znaki geodezyjne Wykonawca
odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowaetzie zawiera rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazssdanym

w szczeg6towych warunkach umowy, uweptiajpcym podziat na dokumentagprojektovy:

— Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktére stanawi przetargow dokumentag projektowg
oraz projektow dokumentagj wykonawca (techniczn) i zostar przekazane Wykonawcy,

- Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, kidrWykonawca opracuje
w ramach ceny kontraktowe;.

1.5.3.Zgodnd¢ robét z dokumentagijprojektows i ST

Dokumentacja projektowa, ST i wszystkie dodatkowakuinenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu stanowiczes¢ umowy, a wymagania okilene w ch@éby jednym z nich
sa obowhzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dolentacji.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentow ohpwe kolejndé ich
waznosci wymieniona w ,Kontraktowych warunkach og6lnydhOgélnych warunkach umowy™).
Wykonawca nie mize wykorzystywdéd bledow Ilub opuszcze w dokumentach kontraktowych,
a o ich wykryciu winien natychmiast powiada@ntnzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie decyzj
0 wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbienosci, wymiary podane na fie s wazniejsze od wymiarow okéeonych
na podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materigiglzgodne z dokumentacprojektovg i ST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w STedn uwazane za wart&i docelowe, od ktérych
dopuszczalneasodchylenia w ramach okdlenego przedziatu tolerancji.

Cechy materiatéw i elementéw budowli maswykazywa zgodndé z okrélonymi wymaganiami,
a rozrzuty tych cech nie magrzekraczé dopuszczalnego przedzialu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentacprojektovg lub ST

i wptynie to na niezadowal@a jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostaastpione innymi,
a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownikaszt Wykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy
a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowed,pichem”)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymnastniepcych obiektow
(jezdnie,$ciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronneadzenia odwodnienia itp.)
na terenie budowy, w okresie trwania realizacji tkaktu, & do zak@czenia i odbioru ostatecznego
robot.

Przed przysipieniem do robot Wykonawca przedstawi zynierowi/Kierownikowi projektu
do zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim gdemn drogi i organem zadzapcym ruchem, projekt
organizacji ruchu i zabezpieczenia rob6t w okréssia@nia budowy. W zalmosci od potrzeb i pogpu
rob6t projekt organizacji ruchu powinien dya bieaco aktualizowany przez WykonagcKazda
zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu drgafi ruchu, wymaga Kalorazowo ponownego
zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczy,nstaluje i lkdzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe umglzenia zabezpieczgje takie jak: zapory,swiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp.,
zapewnigc w ten sposob bezpiedmtwo pojazdow i pieszych.



Wykonawca zapewni statle warunki widoczeoiow dziei i w nocy tych zap6r i znakéw, dla ktorych jest
to nieodzowne ze wzglldow bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne wdzenia zabezpieczgie Ixda akceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem w sposéb
uzgodniony z Inynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszdegerw miejscach i iléciach
okreslonych przez Inyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnychktérych tré¢ bedzie
zatwierdzona przez hyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjnesda utrzymywane przez
Wykonawe w dobrym stanie przez caty okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaboej zaptacie i przyjmuje gize jest whczony
w cere kontraktova.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowkany do zabezpieczenia terenu budowy w okresieniamaalizacji kontraktu
az do zakaczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstalujeedzie utrzymywad tymczasowe ukgdzenia zabezpieczaje, w tym:
ogrodzenia, p@cze, gwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wseelkne srodki niezlkgdne
do ochrony rob6t, wygody spoteczeoi innych.

W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrddbi wyraznie oznakuje
teren budowy, w sposob uzgodniony zyinierem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone diggzdéw i maszyn pracgych przy realizacji
rob6t, Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposob dagmy z Irzynierem/Kierownikiem projektu.
Fakt przysipienia do robot Wykonawca obw@ publicznie przed ich rozpogziem w sposob
uzgodniony z laynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszdéeerw miejscach i iléciach
okreSlonych przez Iayniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnychktérych tre¢ bedzie
zatwierdzona przez hyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjnesda utrzymywane przez
Wykonawe w dobrym stanie przez caly okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaboej zaptacie i przyjmuje §ize jest whczony
w cere kontraktova.

1.5.5.0chronarodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowkek zna& i stosowa w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy date

ochronysrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcagtizie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody sbejj,

b) podejmowd wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowanieg¢sdo przepis6w i norm
dotyczicych ochronysrodowiska na terenie i wokét terenu budowy oradzie unik& uszkodzé
lub uchzliwosci dla oséb lub doébr publicznych i innych, a wynidgych z nadmiernego hatasu,
wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn ptalygh w nasgpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegélny wzgdl na:

1) lokalizacg baz, warsztatéw, magazynéw, sktadowisk, ukopovdégalojazdowych,

2) srodki ostranosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekéw wodnychapyitlub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢) mazliwoscia powstania pzaru.

1.5.6.0chrona przeciwp@rowa

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca hdzie utrzymywad, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow vapyasprz:t
przeciwpagarowy, ha terenie baz produkcyjnych, w pomieszani biurowych, mieszkalnych,
magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne ¢da sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przemisazabezpieczone
przed dosfpem os6éb trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowam&rem wywotanym jako rezultat
realizacji rob6t albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatow wywotujcych szkodliwe promieniowanie oe¢géniu wigkszym
od dopuszczalnego, okienego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowexyte do robét bda miaty aprobat techniczia wydary przez uprawniom
jednostl, jednoznacznie okékajaca brak szkodliwego oddzialywania tych materialéwsradowisko.



Materialy, ktore g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, azpkaiczeniu robot ich szkodlivéd
zanika (np. materiaty pylaste) mphy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaggchnologicznych
wbudowania. Jeeli wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien atray zgod:
na wycie tych materiatéw od wégiwych organéw administracji patwowej.

Jezeli Wykonawca iyt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ich aycie
spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamaeyaj

1.5.8.0chrona whasnii publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochroimstalacji na powierzchni ziemi i za ydzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadgaoych wigcicielami tych urzdzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamajacego w ramach planu ich lokalizaciji.
Wykonawca zapewni wégiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzertigrh instalacji
i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowizany jest umigi¢c w swoim harmonogramie rezegwczasow dla wszelkiego
rodzaju robot, ktére majby¢ wykonane w zakresie przefnia instalacji i urgdzea podziemnych
na terenie budowy i powiadoéinzyniera/Kierownika projektu i wladze lokalne o zamiarozpocgcia
robét. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tychalasfi Wykonawca bezzwtocznie powiadomi
Inzyniera/Kierownika projektu i zainteresowane wladzaz kedzie z nimi wspétpracowat dostarczaj
wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napréykonawca bdzie odpowiada za wszelkie
spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia agtaia powierzchni ziemi i ugglzer podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przezadaapmcego.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabuglomieszkaniow, Wykonawca bdzie realizowa
roboty w spos6b powodagy minimalne niedogodroi dla mieszkacow. Wykonawca odpowiada
za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowe] agiedztwie budowy, spowodowane jego
dziatalnGcia.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie na bigaco informowany o wszystkich umowach zawartych
pomiedzy Wykonawg a wiacicielami nieruchoméri i dotyczcych korzystania z wilasko i drdg
wewretrznych. Jednate, ani Irkynier/Kierownik projektu ani Zamawiagy nie kedzie ingerowat w takie
porozumienia, o ile niedola one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w waachkimowy.

1.5.9.0graniczenie obgken osi pojazdow

Wykonawca hdzie stosowé si¢ do ustawowych ogranicéenaciskdw osi na drogach publicznych przy
transporcie materialtdw i wypasgenia na i z terenu robét. Wykonawca uzyska wszethezlkzdne
zezwolenia i uzgodnienia od wiwych wtadz co do przewozu nietypowych wagowo tadiw
(ponadnormatywnych) i o kdym takim przewozie dggizie powiadamiat lzyniera/Kierownika projektu.
Inzynier/Kierownik projektu mee polect, aby pojazdy nie spetniaje tych warunkéw zostaly usgte

z terenu budowy. Pojazdy powodcg nadmierne obgienie osiowe nie d¢tla dopuszczone néwiezo
ukonczony fragment budowy w oflsie terenu budowy i Wykonawcadrie odpowiadat za napraw
wszelkich robét w ten sposob uszkodzonych, zgodmpieleceniami layniera/Kierownika projektu.

1.5.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robét Wykonawcasdhie przestrzedga przepiséw dotyccych bezpiecziestwa

i higieny pracy.

W szczegolnéci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz piehsiapcych odpowiednich wymagasanitarnych.
Wykonawca zapewni idalzie utrzymywal wszelkie ugglzenia zabezpieczge, socjalne oraz spitz

i odpowiedni, odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0os6b zatrudnionych na budowie orzzapewnienia
bezpieczastwa publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakrelonych powyej nie podlegaj
odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowej.

1.5.11.0chrona i utrzymanie robot

Wykonawca bdzie odpowiadat za ochremobo6t i za wszelkie materialy i urdzenia uywane do rob6t
od daty rozpocxia do daty wydania potwierdzenia zakmenia rob6t przez nyniera/Kierownika
projektu.

Wykonawca kdzie utrzymywd roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymargeinno by
prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa éjilelementy bylty w zadowakgym stanie przez
caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie tygniera/Kierownika
projektu powinien rozpog# roboty utrzymaniowe nie @aiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego
polecenia.



1.5.12.Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowizany jest zna wszystkie zargdzenia wydane przez wladze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktésevs jakikolwiek sposéb zwizane z wykonywanymi
robotami i lgdzie w peini odpowiedzialny za przestrzeganie tpdstanowié podczas prowadzenia
robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych i dglzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymaga prawnych odnénie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionychaw
w odniesieniu do spetu, materiatdw lub urmdzen uzytych lub zwihzanych z wykonywaniem robot
i w spos6b cigly bedzie informowa Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniach,
przedstawiajc kopie zezwolg i inne odndne dokumenty. Wszelkie straty, koszty ppsiwania,
obciazenia i wydatki wynikle z lub zwizane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowyckrye
Wykonawca, z wytkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie wykonania projektu
lub specyfikacji dostarczonej przezymiera/Kierownika projektu.

1.5.13.Réwnoweanos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotaneksnkretne normy i przepisy, ktére spethia
maja materialy, spra i inne towary oraz wykonane i zbadane robotabobowhzywat postanowienia
najnowszego wydania lub poprawionego wydania pomyath norm i przepiséw o ile w warunkach
kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku gmbhwotane normy i przepisyaspaistwowe
lub odnosz si¢ do konkretnego kraju lub regionu, magy¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy
zapewniajce rowny lub wyszy poziom wykonania aipowotane normy lub przepisy, pod warunkiem
ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przegniera/Kierownika projektu. Rdiice pomedzy
powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikamiusz by¢ doktadnie opisane
przez Wykonawg i przedtazone Irzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wddiowe, budowle oraz inne pozost&bo znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na tererbedowy flda uwazane za wiasnid

Zamawiajcego. Wykonawca zobog#any jest powiadoniilnzyniera/Kierownika projektu i pogbowat

zgodnie z jego poleceniami.zéd w wyniku tych polecé Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta

op&nienia w robotach, kynier/ Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamaw@jm i Wykonawe

ustali wydhgzenie czasu wykonania rob6t illub wysékokwoty, o ktdn nalery zwigkszy¢ cere

kontraktowa.

1.6. Zaplecze Zamawiajcego 6 ile warunki kontraktu przewidajrealizacg)

Wykonawca zobowazany jest zabezpieczyZamawiajcemu, pomieszczenia biurowe, sgrzransport
oraz inne urgdzenia towarzysge, zgodnie z wymaganiami podanymi w D-M-00.00.@aplecze
Zamawiajcego”.

2. MATERIALY
2.1.Zr6dta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym avgikstaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robét, Wykonawca przedstawyriierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
szczegotowe informacje dotygz proponowanegérddta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania
tych materiatow jak rownieodpowiednigwiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki materiatow.
Zatwierdzenie partii materiatdbw z danegoddita nie oznacza automatyczniee wszelkie materiaty
z danegarddia uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia badav celu wykazania,ze materialy uzyskane
z dopuszczonegarddia w sposob ggly spetniaj wymagania ST w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwioled wigcicieli i odnanych wiladz na pozyskanie
materiatdw zezrédet miejscowych wdczapc w to zrédla wskazane przez Zamawvdieggo i jest
zobowhzany dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumentszed rozpoczciem
eksploatacjizrédia.

Wykonawca przedstawi #ynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokentac} zawierajca
raporty z bada terenowych i laboratoryjnych oraz proponowaprzez siebie metedwydobycia
i selekcji, uwzgtdniajpc aktualne decyzje o eksploatacji, organ6éw admiam§it paistwowej
i samoradowe;j.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktpoza spetnienie wymagailosciowych i jak@gciowych materiatdw
pochodzcych zezrodet miejscowych.



Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydabymateriatdw, dzieawy i inne jakie okzy sie
potrzebne w zwazku z dostarczeniem materiatéw do robét.

Humus i nadklad czasowo zt§ z terenu wykopow, dokopdéw i miejsc pozyskaniatematow
miejscowych bda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypcekuhywacji terenu po ukiczeniu
robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopéav terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowsgdl wykorzystane do rob6t lub odwiezione na odktadawdpdnio
do wymaga umowy lub wskazaInzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie &dzie prowadai zadnych wykopow w olgbie terenu budowy poza tymi, ktére zostaty
wyszczegolnione w dokumentach umowy, chytmuzyska na to piserregoct: Inzyniera/Kierownika
projektu.

Eksploatacjazrodet materiatéw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaujacymi
na danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostanprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy
i zlozone w miejscu wskazanym przezyniera/Kierownika projektu. 38 Inzynier/Kierownik projektu
zezwoli Wykonawcy na aycie tych materiatdbw do innych robét,znie dla ktérych zostaly zakupione,
to koszt tych materiatbw zostanie odpowiednio pr@ciowany  (skorygowany)
przez Ireyniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajduyjsic nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykeaaw
wykonuje na wlasne ryzyko, ligz sk z jego nieprzyjciem, usuniciem i niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materiatéw

Jelli dokumentacja projektowa lub ST przewigumazliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powrad Inzyniera/Kierownika projektu o swoim
zamiarze co najmniej 3 tygodnie przeziyciem tego materiatu, albo w okresie dmym, jéli bedzie

to potrzebne z uwagi na wykonanie badaymaganych przez hyniera/Kierownika projektu. Wybrany

i zaakceptowany rodzaj materiatlu nie zaoby¢ p&niej zmieniany bez zgody igniera/Kierownika
projektu.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nadyeriio czasu gdyedola one wyte do robdt,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zaalyoswop jakaos¢ i whasciwosci i byly dostpne
do kontroli przez Inyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego skladowania materiatGabzlokalizowane w olgbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Igynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem buagio w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawiczaakceptowanych przezzamiera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytwérni materiatow

Wytwdrnie materialtdbw mag by¢ okresowo kontrolowane przezzymiera/Kierownika projektu w celu

sprawdzenia zgodioi stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prakteriatbw mog by¢

pobierane w celu sprawdzenia ich $ehavosci. Wyniki tych kontroli keda stanowé podstaw

do akceptacji okrdonej partii materiatéw pod wzetlem jakdci.

W przypadku, gdy laynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekcjvytworni, musz by¢

spetnione nagpujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnion wspoétprag i pomoc Wykonawcy
oraz producenta materialtdbw w czasie przeprowadaasgekcji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosp, w dowolnym czasie, do tychgzi wytworni,
gdzie odbywa si produkcja materiatéw przeznaczonych do realizadjit,

c) Jeeli produkcja odbywa ei w miejscu nie nalacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska
dla Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeproaania inspekcji i badaw tych
miejscach.

3. SPRZET

Wykonaweca jest zobowzany do aywania jedynie takiego sptu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jaké¢ wykonywanych robd6t. Spex uzywany do robo6t powinien ldyzgodny z ofert
Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem typow i ilégci wskazaniom zawartym w ST, PZJ
lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanymeprrzyniera/Kierownika projektu; w przypadku
braku ustal® w wymienionych wyej dokumentach, spgz powinien by uzgodniony i zaakceptowany
przez Ireyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantow@ przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazanidonhyniera/Kierownika projektu.



Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynagty do wykonania rob6t ma byutrzymywany w dobrym
stanie i gotowéci do pracy. Powinien liy zgodny z normami ochrongrodowiska i przepisami
dotyczicymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy #ynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw paerdzapcych
dopuszczenie spgtu do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.
Wykonawca bdzie konserwowasprzt jak réwniez naprawia lub wymienia sprzt niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewidumazliwosé wariantowego #ycia sprztu
przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomizyhiera/ Kierownika projektu o swoim
zamiarze wyboru i uzyska jego akceptagrzed uyciem sprztu. Wybrany sprg, po akceptacji
Inzyniera/Kierownika projektu, nie me by p&zniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantage zachowania warunkéw umowy,
zostan przez Izyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i mi®puszczone do robét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowtany do stosowania jedynie takighodkéw transportu, ktére nie wphyn
niekorzystnie na jakgé wykonywanych robét i wkciwosci przewa.onych materiatow.

Liczba srodkéw transportu powinna zapewhi@rowadzenie robét zgodnie z zasadami ékreymi
w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniachzyniera/ Kierownika projektu, w terminie
przewidzianym umow

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdyda spetni@ wymagania dotycge przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskaws i innych parametréw technicznycérodki
transportu nie spetnigje tych warunkdéw magby¢ dopuszczone przez Ayniera/Kierownika projektu,
pod warunkiem przywrocenia stanu pierwotneggtkowanych odcinkdw drog na koszt Wykonawcy.
Wykonawca kdzie usuwé na biegaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczeniakagzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ratgiidnie z warunkami umowy oraz za j&ko
zastosowanych materiatéw i wykonywanych robét, zh kgodné¢ z dokumentagj projektova,
wymaganiami ST, PZJ, projektem organizacji robatacpwanym przez Wykonawraz poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metoggowywania roboét.

Wykonaweca jest odpowiedzialny za doktadne wytyceemiplanie i wyznaczenie wysod@ wszystkich
elementéw robét zgodnie z wymiarami iednymi okrélonymi w dokumentacji projektowe]
lub przekazanymi na fiie przez layniera/Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawcw wytyczeniu i wyznaczaniu robot zosganusungte przez
Wykonawe na wiasny koszt, z wafkiem, kiedy dany bid okaze sk skutkiem b¢du zawartego
w danych dostarczonych Wykonawcy nénpie przez layniera/ Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wysok@rzez Irryniera/ Kierownika projektu
nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedziakebza ich doktadnét.

Decyzje Irzyniera/Kierownika projektu dotyaze akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementow
robét keda oparte na wymaganiach okienych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowe
i w ST, a take w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decymjiynier/Kierownik projektu
uwzglkdni wyniki bada&a materialdbw i rob6t, rozrzuty normalnie wygstijace przy produkcji

i przy badaniach materiatéw, él@iadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki
wplywajace na rozwzam kwestk.

Polecenia Inyniera/Kierownika projektu powinny By wykonywane przez Wykonawcw czasie
okreslonym przez layniera/Kierownika projektu, pod gtba zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego
tytutu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowzany opracowai przedstawd do akceptacji lsyniera/ Kierownika projektu
program zapewnienia jakc. W programie zapewnienia jad@ Wykonawca powinien OkE&¢,
zamierzony sposéb wykonywania robét, Aeosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robét
gwarantugcy wykonanie robot zgodnie z dokumeniggjojektows, ST oraz ustaleniami.
Program zapewnienia jak@ powinien zawieré
a) cz$¢ 0golmn, opisupca:

- organizac wykonania robot, w tym terminy i sposéb prowadaawibot,

- organizacj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- sposob zapewnienia bhp.,



- wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygaanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jdkoi terminowd¢ wykonania poszczegélnych elementéow
robét,

— system (sposéb i proce@dliproponowanej kontroli i sterowania jalois wykonywanych robét,

— wyposaenie w sprgt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium ashego
lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zigeowadzenie badd,

- sposob oraz formm gromadzenia wynikow badalaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizmow steragych, a take wycihganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany spos6b i ferm przekazywania tych informac;ji
Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) czs¢ szczegdlow opisujca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i urgdzer stosowanych na budowie z ich parametrami techgiokn
oraz wyposzeniem w mechanizmy do sterowania iagtzenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i ilég¢ srodkdéw transportu oraz wdzen do magazynowania i zatadunku materiatow,
spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

— sposbb zabezpieczenia i ochrony tadunkow przedtitta wiasciwosci w czasie transportu,

— sposéb i proceddrpomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie prébek, legalizacja
i sprawdzanie uggze, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdwwaytania mieszanek
i wykonywania poszczegoélnych elementéw robot,

- sposob pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakaéci robot

Celem kontroli robét &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeamj aby osigna¢ zatlazom
jakosé robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgtrontrok robét i jakdci materiatdbw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wtzapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie
urzadzenia niezkdne do pobierania probek i bad@ateriatéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrolizynier/Kierownik projektu mee zaadat od Wykonawcy
przeprowadzenia baflav celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowalzyj.
Wykonawca bdzie przeprowadza pomiary i badania materiatbw oraz robot zestatliwoscia
zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymdekumentacji
projektowej i ST

Minimalne wymagania co do zakresu bada ich czstotliwos¢ sa okreslone w ST, normach
i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one takneslone, Inzynier/ Kierownik projektu ustali jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapetwvykonanie robot zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy #ynierowi/Kierownikowi projektu swiadectwa, ze wszystkie stosowane
urzadzenia i sprgt badawczy posiadaj wazna legalizacg, zostaty prawidiowo wykalibrowane
i odpowiadag wymaganiom norm okéjacych procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi&€ nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu
ich inspekgciji.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedocignieciach dotycacych uradzein laboratoryjnych, spegu, zaopatrzenia laboratorium, pracy
personelu lub metod badawczychzeleniedocignigcia te lzda tak powane, ze mog, wptynaé¢ ujemnie
na wyniki bada, Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzymazygie do robot badanych
materiatow i dopéci je do wycia dopiero wtedy, gdy niedaginiecia w pracy laboratorium Wykonawcy
zostam usungte i stwierdzona zostanie odpowiednia j@ktych materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem laiateriatow ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Prébki keda pobierane losowo. Zaleca stosowanie statystycznych metod pobierania probpéstych
na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji modoy¢é z jednakowym
prawdopodobigstwem wytypowane do bafla

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ zapewnion mazliwos$¢ udziatu w pobieraniu probek.
Pojemniki do pobierania probekeda dostarczone przez Wykonagvci zatwierdzone przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Prébki dostarczone pra¥ykonawe do bada wykonywanych przez
Inzyniera/Kierownik projektu &da odpowiednio opisane i oznakowane, w spos6b za#kwepy przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie Inyniera/Kierownika projektu Wykonawcatizie przeprowadzadodatkowe badania tych
materiatow, ktére budgzwatpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materialy nie zostgorzez
Wykonawe usunéte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkch bada pokrywa
Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek;przeciwnym przypadku koszty te pokrywa
Zamawiajcy.



6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryetla przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W p@adip,
gdy normy nie obejmajjakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stogomazna wytyczne krajowe,
albo inne procedury, zaakceptowane przegriera/ Kierownika projektu.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub badlaWykonawca powiadomi htyniera/ Kierownika projektu

0 rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badar®a. wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca
przedstawi na gmie ich wyniki do akceptacji ltyniera/ Kierownika projektu.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca kdzie przekazywa Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z wikami bada
jak najszybciej, nie pdniej jednak ni w terminie okrélonym w programie zapewnienia jaiab

Wyniki bada (kopie) keda przekazywane bynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach weid
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przegazaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez liyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokongmia kontroli, pobierania prébek i badania
materiatdw w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwaréa\WWykonawca i producent materialtdbw powinien
udzielic mu niezlednej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonag weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonegozgz
Wykonawe, poprzez midzy innymi swoje badania,¢tzie ocenid zgodnd¢ materiatdbw i robot
z wymaganiami ST na podstawie wynikébw wasnych Bkadantrolnych jak i wynikéw bada
dostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobietaprobki materiatow i prowadéi badania niezalmie
od Wykonawcy, na swodj koszt. z#i wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy
sa niewiarygodne, to lkynier/Kierownik projektu oprze ei wylacznie na wlasnych badaniach
przy ocenie zgodrisi materiatdw i robot z dokumentacprojektovy i ST. Maze réwnie: zlecié, sam
lub poprzez Wykonawsg przeprowadzenie powtérnych Ilub dodatkowych khad@ezalenemu
laboratorium. W takim przypadku catkowite kosztywpdrnych lub dodatkowych badla pobierania
prébek poniesione zostaprzez Wykonawe

6.7. Deklaracke widciwosci uzytkowych

Inzynier/Kierownik projektu mee dopdci¢c do wycia tylko te materialy, ktére posiadagleklaracg
wihasciowosci uzytkowych.

W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumengywg/magane przez ST, kda partia dostarczona
do robot dzie posiadate dokumenty, okgajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszosiadda ww. dokumenty wydane przez producenta, a w rapigzpby
poparte wynikami badia wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badbeda dostarczone
przez Wykonawe Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetnidaych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnynbovgiazujacym Zamawiggcego
i Wykonawe: w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budoenkahca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialné¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z ohpwicymi przepisami [2]
spoczywa na Wykonawcy.
Zapisy w dzienniku budowy ¢ola dokonywane na bimco i bedg dotyczyé przebiegu robét, stanu
bezpieczastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarstany budowy.
Kazdy zapis w dzienniku budowybzie opatrzony datjiego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz atdska stubowego. Zapisy drla czytelne, dokonane
trwala technilg, w poradku chronologicznym, bezgednio jeden pod drugim, bez przerw.
Zalczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgebgda oznaczone kolejnym numerem
zalkcznika i opatrzone dai podpisem Wykonawcy i tryniera/ Kierownika projektu.
Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegoInéci:
— dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,
— dat przekazania przez Zamawjaggo dokumentacji projektowej,
— dat uzgodnienia przez Hyniera/Kierownika projektu programu zapewnienia ok

i harmonogramoéw robét,
— terminy rozpocgcia i zakaiczenia poszczeg6lnych elementéw robét,
— przebieg robét, trudroi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przymgyprzerw w robotach,



— uwagi i polecenia lryniera/Kierownika projektu,

— daty zaradzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

— zgtoszenia i daty odbioréw rob6t zanif@jch i ulegagcych zakryciu, cgciowych i ostatecznych
odbioréw robot,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania robét podlegggh ograniczeniom
lub wymaganiom szczegdlnym w zawku z warunkami klimatycznymi,

— zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opise dokumentacji projektowej,

— dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedwi trakcie
wykonywania robdét,

- dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotycace jakdci materiatow, pobierania probek oraz wyniki prampadzonych bada
z podaniem, kto je przeprowadzat,

— wyniki préb poszczegdblnych elementéw budowli z paden, kto je przeprowadzat,

— inne istotne informacje o przebiegu robét.

Propozycje, uwagi i wypmnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowydab przediadone

Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania.si

Decyzje Irzyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika bwg Wykonawca podpisuje

Z zaznaczeniem ich przygja lub zagciem stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obligujeyiniera/Kierownika projektu do ustosunkowania. si

Projektant nie jest jednak strpumowy i nie ma uprawnfedo wydawania poleéeWykonawcy robét.

(2) Ksiazka obmiarow

Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwalaj na rozliczenie faktycznego pegt kadego
z elementéw robo6t. Obmiary wykonanych rob6t przemaza st w sposéb cigty w jednostkach
przyjetych w kosztorysie i wpisuje do lggki obmiardw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnblub certyfikaty zgodnéci materialéw, orzeczenia o jada
materiatdw, recepty robocze i kontrolne wyniki bad#ykonawcy leda gromadzone w formie
uzgodnionej w programie zapewnienia j&kio Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru robét.
Winny by¢ udosgpnione na kade zyczenie liryniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczagsbprocz wymienionych w punktach (1) - (3) rgsijace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacgadania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inneawy cywilno-prawne,

d) protokoty odbioru robot,

e) protokoly z narad i ustale

f) korespondenejna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy éda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpavitedabezpieczonym.
Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie
w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyetla zawsze dogpne dla Inyniera/Kierownika projektu i przedstawiane
do wghdu nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robét bdzie okrgla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z do&atacy projektowg

i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powsaigniu Irzyniera/ Kierownika projektu

0 zakresie obmierzanych rob6t i terminie obmiacunajmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru lgda wpisane do ksgizki obmiaréw.

Jakikolwiek bid lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych vglepym kosztorysie lub gdzie
indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obazku ukaiczenia wszystkich robot. Bdne dane zostan

poprawione wg instrukcji tryniera/Kierownika projektu na gmie.



Obmiar gotowych robo6t dulzie przeprowadzony z ¢ztcicia wymagam do celu miesicznej ptatnéci
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie agkmaym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawc
i Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okrélania ilosci rob6t i materiatéw

Dlugosci i odlegtaci pomidzy wyszczegdélnionymi punktami skrajnyméda obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowej.

Jeli ST wiasciwe dla danych robét nie wymagajego inaczej, okjosci beda wyliczone w nd
jako dtugd¢ pomnaona przezredni przekroj.

llosci, ktére maj by¢ obmierzone wagowo, ¢bda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie
Z wymaganiami ST.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgitatzaakceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvclezeli urzadzenia te lub spez
wymagaj bada atestujcych to Wykonawcaduzie posiadawazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowe dila przez Wykonawe utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje adizenia wagowe odpowiadg@e odnénym wymaganiom ST
Bedzie utrzymywa to wyposaenie zapewniac w sposob aigly zachowanie doktaddoi wg norm
zatwierdzonych przez mygniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary kgda przeprowadzone przed gsziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robotakzé

w przypadku wystpowania dtuszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzeegrzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obfizzdxda wykonane w spos6b zrozumialy
i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebjsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie lggki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mdxy¢ dolgczone w formie
oddzielnego zatznika do  ksizki obmiaréw, ktérego wzOr zostanie  uzgodniony
z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajasgpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér rob6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiér robd6t zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej ocenie $db i jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realjizulegr, zakryciu.

Odbidr roboét zanikagych i ulegagcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umiwviajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania oggrpostpu robot.

Odbioru robot dokonuje tynier/Kierownik projektu.

Gotowas¢ danej cegsci rob6t do odbioru zglasza Wykonawca wpisem doemlzika budowy
i jednoczesnym powiadomieniem zimiera/Kierownika projektu. Odbior ¢dzie przeprowadzony
niezwtocznie, nie piiej jednak ni w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaoknd
i powiadomienia o tym fakcie hyniera/Kierownika projektu.

Jaka¢ i ilo$¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia ktynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentéw
zawierajcych komplet wynikbw bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone paia
w konfrontacji z dokumentagjprojektova, ST i uprzednimi ustaleniami.



8.3. Odbidr czsciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci rob6t. Odbioru cgiciowego robot
dokonuje st wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. @dhiobdt dokonuje brynier/Kierownik
projektu.

8.4. Odbiér ostateczny robot

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzecsygo wykonania robdt w odniesieniu do ichédio
jakosci i wartasci.

Catkowite zakdczenie rob6t oraz gotowd® do odbioru ostatecznegoedzie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiaigmiem na pimie o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbiér ostateczny robo6t napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, diczod dnia
potwierdzenia przez #yniera/Kierownika projektu zakezenia robot i przycia dokumentéw, o ktérych
mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznegzgmzez Zamawiafego w oObecriTi
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja ddiajaca roboty dokona ich oceny jalaiowej
na podstawie przedtonych dokumentéw, wynikéw bafla pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoio
wykonania robét z dokumentagprojektova i ST.

W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zapozigazsrealizacy ustalé przyjetych w trakcie
odbiorébw robét zanikapych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania robét
uzupetniagcych i robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t pokeoavych lub robdt uzupetniagych
w warstwiescieralnej lub robotach wykmzeniowych, komisja przerwie swoje czydooi ustali nowy
termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjze jakd¢ wykonywanych robdt w poszczegoéinych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganejmektacy projektows i ST z uwzgtdnieniem
tolerancji i nie ma wikszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu plEzdstwo ruchu, komisja
dokona potcel, oceniajc pomniejszom wartéé¢ wykonywanych robdt w stosunku do wyméga
przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostaggm robot jest protokdt odbioru ostatecznego
robét sporzgdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgeapo.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowanasgpujace dokumenty:
1. dokumentagj projektowa podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkgwesli zostata
sporadzona w trakcie realizacji umowy,
2. szczegoOlowe specyfikacje techniczne (podstawowdokumentéw umowy i ew. uzupetag
lub zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i ksizki obmiaréw (oryginaty),

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batlaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z ST i ew. PZJ,

6. deklaracje zgodroi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatéw zgodnie z ST i ew. PZJ,

7. opine technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikbw bada pomiaréw
zakczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodrg 2 PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towszzgych (np. na przelenie linii telefonicznej,

energetycznej, gazowej, swietlenia itp.) oraz protokolty odbioru i przekazanitych robét
wiascicielom uradze,
9. geodezyja inwentaryzagj powykonawca robo6t i sieci uzbrojenia terenu,
10. kopk mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnejeintaryzacji powykonawcze;j.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wgzdem przygotowania dokumentacyjnego ngegpogotowe
do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu ykddawe wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego robot.
Wszystkie zargdzone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupelnige keda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiaggo.
Termin wykonania rob6t poprawkowych i rob6t uzupegtych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanyt@ibrawhzanych z usugciem wad stwierdzonych
przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okregi@rancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny dalzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektwzgkdnieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbio6r ostateczny robot”.



9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia og6lne

Podstaw pfatndici jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagara jednostk obmiarove

ustalon, dla danej pozyciji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodgtave ptatngci jest wartéé (kwota) podana

przez Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosmowej lgdzie uwzgtdniaé wszystkie czynrsei,

wymagania i badania sktadag s¢ na jej wykonanie, okéone dla tej roboty w ST i w dokumentaciji

projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaitowe robétlp obejmowa:

— robocizrg bezpdredni wraz z towarzysgymi kosztami,

- wartgé¢ zwzytych materiatbw wraz z kosztami zakupu, magazymoayaewentualnych ubytkow
i transportu na teren budowy,

— wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzyscymi kosztami,

— koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

— podatki obliczone zgodnie z obawaujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie najewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowaniaegtdo wymaga warunkow umowy i wymagaogolnych zawartych w D-M-00.00.00
obejmuje wszystkie warunki oldlene w ww. dokumentach, a nie wyszczeg6lnione vetargsie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazdéw i organizanoghu obejmuije:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie zynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instyjami
projektu organizacji ruchu na czas trwania budowyraz z dostarczeniem kopii projektu
Inzynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem dajeh zmian i uzgodnie wynikajacych
Z postpu robat,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,

(c) optaty/dzierawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kgamikdw, barier, oznakowai drenau,

() tymczasowy przebudow urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdéw i organizasghu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i ustiai tymczasowych oznakowa pionowych,
poziomych, barier §wiatet,

(b) utrzymanie ptynn&i ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazddéw i organizaajchu obejmuje:

(a) usun¢cie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowld®e (J. Nr 89, poz. 414 z gaiejszymi zmianami).

2. Zaradzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa2{201 r. w sprawie dziennika budowy, monta
i rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. NB8, poz. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publifzn(Dz. U. Nr 14, poz. 60 z pdiejszymi
Zmianami).



D — 01.01.01 ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH
1.WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wwénia i odbioru rob6t budowlanych (ST)
sa wymagania dotyege wykonania i odbioru robét zw@anych z odtworzeniem trasy drogowej
i jej punktéw wysokeéciowych w zwazku z projektem przebudowy alejek parkowych w Parku
Broniewskiego w Sieradzu - etap Il

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokiinpezetargowy przy zleceniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét aw@anych z wszystkimi

czynndgciami umaliwiajacymi i magcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu tasjek.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktéw wysod@owych

W zakres rob4t pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktow wysédiowych wchodz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysckaego punktow gtéwnych osi trasy i punktéw
wysokdaiciowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wa@zenie osi),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysé&&owych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochracla przed zniszczeniem oraz oznakowanie
w sposo6b utatwiaky odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasynkby kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy
punkt trasy.

1.4.2.Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagarmgodlne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycrce robot
0Ogblne wymagania dotygee robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatdw

Ogolne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padanST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gtdwnych trasy najestosowé pale drewniane z gwidziem lub pgtem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dkegjokoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza grammboOt ziemnych, w agsiedztwie punktow zatamania trasy,
powinny mi& srednie od 0,15 do 0,20 mi diugéod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewnianesrednicy od 0,05 do 0,08 m
i dtugosci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w isimiej nawierzchni bolce stalowe
srednicy 5 mm i dtugéci od 0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny mig dtugai¢ okoto 0,50 m i przekréj prostatay.

3. SPRZAT

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotyaze sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt



3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysakmwvych naley stosowd nasgpujacy sprzt:

— teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- laty,

- tasmy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowe;j i jejkiaw wysokaciowych powinien gwarantowa
uzyskanie wymaganej doktadimd pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu
Ogblne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagale” pkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materiatdw

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy m przewoz dowolnymisrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboaziujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).
Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien prgejod Zamawiajcego dane zawiergje
lokalizacg i wspétrzdne punktéw gtéwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawego, Wykonawca powinien przeprowadzi
obliczenia i pomiary geodezyjne niezlme do szczegdtowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny 6ywykonane przez osoby posiagtzg odpowiednie kwalifikacje
i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawalnzyniera o wszelkich kHach wykrytych
w wytyczeniu punktéw gtéwnych trasy i (lub) reperdwboczych. Bidy te powinny by usungte
na koszt Zamawiagego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu oketone w dokumentacji projektowep sgodne
z rzeczywistymi rgdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne terenu istotnie
roznig sig od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomié o tym
Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie niewmno by zmieniane przed pogjiem
odpowiedniej decyzji przez hyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynidzg z rénic rzednych terenu
podanych w dokumentacji projektowej iednych rzeczywistych, akceptowane przezyhiera, zostam
wykonane na koszt Zamawigepgo. Zaniechanie powiadomieniayniera oznaczaze roboty dodatkowe
w takim przypadku obgiza Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazuj na pomiarach Wykonawcy, nie mpgby¢ rozpoczte
przed zaakceptowaniem wynikow pomiaréw przezihiera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkbppsrednie osi trasy musgzbyé zaopatrzone
w oznaczenia okéfajace w sposéb wyray i jednoznaczny charakterystyk potazenie tych punktow.
Forma i wzér tych oznacaepowinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomszystkich punktéw pomiarowych i ich oznacze czasie
trwania robot. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawego zostan zniszczone przez
Wykonawe swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzejdst konieczne do dalszego
prowadzenia robot, to zostanone odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne @wiptowej realizacji robot nala do obowizkow
Wykonawcy.



5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktoéw gtdwnych osaky i punktéw
wysokaciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne mpany by zastabilizowane w sposéb trwaly,
przy wyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azeakiowhzane do punktéw pomocniczych,
potazonych poza granic rob6t ziemnych. Maksymalna odle§to pomiedzy punktami gtownymi
na odcinkach prostych nie mmprzekracz&500 m.

Zamawiajcy powinien zalay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdiuosi trasy
drogowej, a take przy kadym obiekcie iaynierskim.

Maksymalna odlegk® migdzy reperami roboczymi wzdiutrasy drogowej w terenie ptaskim powinna
wynosit 500 metréw, natomiast w terenie falistym i gorskpowinna by odpowiednio zmniejszona,
zaleznie od jego konfiguraciji.

Repery robocze nalg zalazy¢ poza granicami robdt zwdanych z wykonaniem trasy drogowej
i obiektéw towarzyszych. Jako repery robocze pma wykorzysta punkty state na stabilnych,
istniejacych budowlach wzdtutrasy drogowej. O ile brak takich punktow, repesigocze nalgy zatazy¢

w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztattiwédw stalowych, osadzonych w gruncie w sposéb
wykluczapcy osiadanie, zaakceptowany przezyimera.

Rzedne reperéw roboczych nale okreSla¢ z taky dokladndcia, aby sredni bhd niwelacii
po wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stagujniwelacg podwojry w nawazaniu do reperéw
panstwowych.

Repery robocze powinny byyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigtajwyr&ne i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jegog¢dne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona& w oparciu o dokumentagijprojektowy, oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawieggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingtwowej albo innej osnowy
geodezyjnej, okrdonej w dokumentacji projektowej.

Os trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci zaleznej
od charakterystyki terenu i uksztattowania trasgzlnie rzadziej nico 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej oassyt w stosunku do dokumentacji projektowej
nie mae by wieksze nk 5 cm. Rzdne niwelety punktéw osi trasy najewyznaczy z doktadnécia
do 1 cm w stosunku dog@nych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie najeuzy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2.

Usunicie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woéweczagydy Wykonawca robot zapi

je odpowiednimi palami po obu stronach osi, umiesagch poza granicrob6t.

5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyzeae krawdzi nasypéw i wykopow
na powierzchni terenu (oldlenie granicy robét), zgodnie z dokumentagpjojektows oraz w miejscach
wymagajicych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzeni@trd w miejscach zaakceptowanych
przez Irkyniera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow naky stosowd dobrze widoczne paliki. Odlegid
miedzy palikami naley dostosowéa do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy ovagj. Odlegtdc ta
€0 najmniej powinna odpowiad@dstpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi utiiwia¢ wykonanie nasypow i wykopOw o ksztalcie
zgodnym z dokumentacprojektows.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIplet 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakasci prac pomiarowych zwzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysédiowych naley
prowadzé wedtug ogolnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4657)
zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00@(Mdymagania ogolne” pkt 7.



7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Jednostl obmiarow jest szt. (sztuka) odtworzonego punktu wyseckmwego w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogollne zasady odbioru robét
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.0QWymagania ogélne” pkt 8.
8.2. Sposob odbioru robét

Odbidr rob6t zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicow i dziennikéw
pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli gemyinej, ktore Wykonawca przedktadaynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dot. podstawy ptafrippodano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogodlne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robét obejmuje:

— sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi tigenktow wysokéciowych,

— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

— wyznaczenie dodatkowych punktow wység&owych,

— wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnyiyezeniem dodatkowych przekrojow,

— zastabilizowanie punktdow w sposéb trwaty, ochromd iprzed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie.

Cena odtworzenialszt punktu wység&owego obejmuje:

— ustalenie lokalizacji punktu,

— o0znhaczenie i zabezpieczenie punktu, a w razie jisgkodzenia odtworzenie w terenie

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykomyavarac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstugaestycji, Gtéwny Urad Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowagmoaj GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysaliowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjng/sokaciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyfBgdGiK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjnd@&K 1983.

Nogokr®



D — 01.02.04 ROZBIORKA ELEMENTOW DROG

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wwénia i odbioru rob6t budowlanych (ST)
sa wymagania dotyege wykonania i odbioru rob6t zgganych rozbiérk elementéw drog w zwiku
z projektem przebudowy alejek parkowych w Parkuridrarskiego w Sieradzu - etap Il.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktinperetargowy przy zleceniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t awanych z rozbiork
— nawierzchni bitumicznych

— podbudowy z kruszywa

— kraweznikéw i obrzey

- chodnikéw

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okébenia podstawowe aszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wygaaia ogolne” pkt 1.4.

1.5. Og6Ine wymagania dotycrce robot
Ogolne wymagania dotyaze robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatdw

Ogolne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, padav ST D-M-00.00.00
~Wymagania ogélne” pkt 2.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” gkt
3.2. Sprat do rozbiorki

Do wykonania rob6t zwzanych z rozbiork elementow drog mie by wykorzystany sprg podany
ponizej, lub inny zaakceptowany przezymiera:

— spycharki,

- fadowarki,

— samochody eizarowe,

- zrywarki,

— mioty pneumatyczne,

— pity mechaniczne,

- koparki.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagélioe” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw z rozbiorki

Materiat z rozbiorki mena przewoz dowolnymsrodkiem transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogoélne” pkt 5.



5.2. Wykonanie robo6t rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe elementéw drog obejmujsungcie z terenu budowy wszystkich elementéw
wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumentgajojektova, ST lub wskazanych przezzyniera.

Jeili dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentamjientaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej, zgnier
moze polecé Wykonawcy sporgdzenie takiej dokumentacji, w ktorej zostanie ékamy przewidziany
odzysk materiatow.

Roboty rozbiorkowe mma wykonywgé mechanicznie lubgcznie w sposob okéony w ST lub przez
Inzyniera.

Wszystkie elementy nitiwe do powtdrnego wykorzystania powinny dysuwane bez powodowania
zbednych uszkodze O ile uzyskane elementy nie stagic wiasndgcia Wykonawcy, powinien on
przewiez je na miejsce okébone w ST lub wskazane przezymiera.

Elementy i materialy, ktére zgodnie z ST staje wlasndcia Wykonawcy, powinny b§ usungte

Z terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbiérce elementéw dmpjdupce sé w miejscach, gdzie zgodnie z
dokumentacj projektowy beda wykonane wykopy drogowe, powinny dyymczasowo zabezpieczone.
W szczegélnéci nalezy zapobiec gromadzeniuesiv nich wody opadowe).

Doty w miejscach, gdzie nie przewidujeg sivykonania wykopéw drogowych nale wypeinic,
warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otagzjo terenu i zagci¢ zgodnie z wymaganiami
okreslonymi w ST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIplet 6.
6.2. Kontrola jakosci robot rozbiérkowych

Kontrola jakdci robét polega na wizualnej ocenie komplégtiowykonanych robét rozbiérkowych
oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéwyizeanych do powtérnego wykorzystania.
Zageszczenie gruntu wypetnigego ewentualne doty po usetych elementach nawierzchni powinno
spetnid odpowiednie wymagania ollene w ST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00@(MJymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarove robot zwizanych z rozbiérkelementéw drég jest:
- dla nawierzchni i chodnika - nfmetr kwadratowy),
— dla kraweznika, obrzea - m (metr),

8. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.0QWymagania ogélne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dot. podstawy ptatrippodano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania rob6t obejmuje:

a) dla rozbiorki warstw nawierzchni:

— wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiérki,

— rozkucie i zerwanie nawierzchni,

— ew. przesortowanie materiatlu uzyskanego z rozhidrkicelu ponownego jejaycia, z utgeniem
na poboczu,

— zaladunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,
wyréwnanie podtga i uporadkowanie terenu rozbiorki;

b) dla rozbiérki krawznikéw i obrzery:

— odkopanie krawznikOw, obrzey wraz z wygciem i oczyszczeniem,

— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. faw,

— zaladunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki,

— wyréwnanie podioa i uporadkowanie terenu rozhiérki;

¢) dla rozbiérki chodnikow:



— reczne wygcie ptyt chodnikowych, lub rozkucie i zerwanie imhymateriatéw chodnikowych,

— ew. przesortowanie materialu uzyskanego z rozbidrlielu ponownego jegozycia, z utazeniem
na poboczu,

— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,

— zaladunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,

- wyrownanie podiga i uporadkowanie terenu rozbioérki;

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartaczesig.

2. PN-D-96000 Tarcica iglasta og6lnego przeznaezeni

3. PN-D-96002 Tarcicadtiasta ogolnego przeznaczenia

4 PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane naacgo
0go6lnego stosowania

5. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwuagriione i walcowane
na zimno ogoélnego przeznaczenia

6. PN-H-93401 Stal walcowanaatéwniki rownoramienne

7. PN-H-93402 K{towniki nieréwnoramienne stalowe walcowane
na gosco

8. BN-87/5028-12 Gwalzie budowlane. Gwalzie z trzpieniem

gtadkim, okggtym i kwadratowym
9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu.



D — 02.00.01 ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wyania i odbioru robét budowlanych (ST)
sa wymagania dotyege wykonania i odbioru rob6t ziemnych w zmku z projektem przebudowy alejek
parkowych w Parku Broniewskiego w Sieradzu - étap

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokwinpezetargowy przy zleceniu i realizacji rob6t
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t ziemnych w czasie budowy
lub przebudowy drog i obejmayj
a) wykonanie wykopéw w gruntach nieskalistych (kdt/),

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub rmngu naturalnego lub z gruntu
antropogenicznego spetriap warunki stateczioi i odwodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub ta @ wykopu, ktéra jest ograniczona koeodrogi i skarpami
rowow.

1.4.3. Wysokadi¢ nasypu lub ghbokas¢ wykopu - ré&nica rzdnej terenu i rgdnej robot ziemnych,
wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

1.4.4. Wykop ptytki - wykop, ktérego gbokas¢ jest mniejsza nil m.
1.4.5. Wykop sredni - wykop, ktérego gbokas¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.6. Wykop gkboki - wykop, ktérego gbokas¢ przekracza 3 m.

1.4.7. Bagno - grunt organiczny nasycony wpd matej nénosci, charakteryzujcy si znacznym
i diugotrwatym osiadaniem pod olgeniem.

1.4.8. Grunt nieskalisty - kady grunt rodzimy, nie ok&ony w punkcie 1.4.12 jako grunt skalisty.

1.4.9. Odklad - miejsce wbudowania lub skladowania (odigie) gruntéw pozyskanych w czasie
wykonywania wykopow, a nie wykorzystanych do budavegypdéw oraz innych prac zwganych z tras
drogowy.

1.4.10Wskanik zagszczenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, oké®na
wg WzOru:

| =P

° pds
gdzie:
04 - oestosé objetosciowa szkieletu zaggzczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9], (ifyy/
Pas - Mmaksymalna gstas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotwd optymalnej, zgodnie

z PN-B-04481:1988 [2], shtaca do oceny zagzczenia gruntu w robotach ziemnych, (M§/m

1.4.11. Wskaznik réznoziarnistdéei - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalné¢ gruntdw niespoistych,
okreslona wg wzoru:

U= dﬂ
le
gdzie:

deo - $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60%tgrmm),
dio - $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10%tgrmm).



1.4.12.Wskanik odksztalcenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okéna
wg Wzoru:

Iy = E,
0 El
gdzie:
E; - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwszghtihzeniu badanej warstwy zgodnie
z PN-S-02205:1998 [4],
E, - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w powtdrnghtihzeniu badanej warstwy zgodnie

z PN-S-02205:1998 [4].

1.4.13.Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagarmgolne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycrce robot
Ogblne wymagania dotygee robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Ogdélne wymagania dotycgce materiatéw

Ogolne wymagania dotygze materialtdw, ich pozyskiwania i skladowania, puada
w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Podziat gruntow
Podziat gruntow pod wzgllem wysadzinow&ei podaje tablica 1.
2.3. Zasady wykorzystania gruntéw

Grunty stanowice nadmiar powinny by wywiezione przez Wykonawcna odklad. Zapewnienie
terenéw na odktad natg do obowizkdéw Zamawiajcego, o ile nie okigono tego inaczej w kontrakcie.

Tablica 1. Podziat gruntéw pod wzdkem wysadzinowdzi wg PN-S-02205:1998 [4]

Lp. | Wyszczegolnienie| Jed- Grupy gruntéw
whasciwosci nostki | niewysadzinowe atpliwe wysadzinowe
1 | Rodzaj gruntu - rumosz - piasek pylasty| mato wysadzinowe
niegliniasty — zwietrzelina |— glina piasz-
- Zwir gliniasta czysta zwgzta,
- pospéika - rumosz glina zwizta,
. . glina pylasta
- p!asek gruby glufuas_ty. Zwiczla
— piasekéredni |- zwir gliniasty | _ i, it piaszczys-
- piasek drobny|— pospétka ty, it pylasty
- zuzel gliniasta bardzo wysadzinowe
nierozpadowy — piasek gliniasty
= pwi, pyt piasz-
czysty
— glina piasz-
czysta, glina,
glina pylasta
— it warwowy
2 | Zawartdé
czastek %
< 0,075 mm <15 od 15 do 30 > 30
<0,02 mm <3 od 3do 10 >10
3 | Kapilarndg¢
bierna Hy m <1,0 >1,0 >1,0
4 | Wskanik
piaskowy WP > 35 od 25 do 35 <25




3. SPRZAT

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotyaze sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
3.2. Sprat do robdt ziemnych

Wykonawca przyspujacy do wykonania robdt ziemnych powinien wyké&s& mozliwoscia korzystania

Z nasgpujacego sprgtu do:

— odspajania i wydobywania gruntéw (nadzia mechaniczne, mtoty pneumatyczne, zrywarkiakkip
tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),

— jednoczesnego wydobywania i przemieszczania grufggycharki, zgarniarki, rowniarki, wdzenia
do hydromechanizaciji itp.),

— transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, sarmdglskrzyniowe, témocigi itp.),

— sprztu zagszczajcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.)

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycrce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagélioe” pkt 4.
4.2. Transport gruntow

Wybor srodkéw transportowych oraz metod transportu powirtig¢ dostosowany do rodzaju gruntu
(materiatu), jego oltosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do oddeghwansportu. Wydajni
srodkéw transportowych powinna byponadto dostosowana do wydajoio sprztu stosowanego
do urabiania i wbudowania gruntu (materiatu).

Zwigkszenie odlegiri transportu ponad wado zatwierdzone nie ni® by podstaw roszczé
Wykonawcy, dotycgcych dodatkowej zaptaty za transport, o ile ¢kszone odlegkxi nie zostaty
wczesniej zaakceptowane naspiie przez layniera.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Dokladngé wykonania wykopow

Odchylenie osi koryta, w wykopie, od osi projektowpnie powinny by wieksze nk £ 10 cm. Rénica
w stosunku do projektowanychednych robét ziemnych nie me przekracza+ 1 cmi -3 cm.

5.3. Odwaodnienia pasa robét ziemnych

Niezalenie od budowy urmzen, stanowicych elementy systeméw odwadni@jch, ugtych
w dokumentacji projektowej, Wykonawca powinien,|® wymagaj tego warunki terenowe, wykofha
urzadzenia, ktére zapewniodprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza absabdt ziemnych
tak, aby zabezpieczygrunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykena ma obowizek
takiego wykonywania wykopow, aby powierzchniom dgrumadawé& w catym okresie trwania robot
spadki, zapewniage prawidiowe odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegrawodnieniu, ktére spowoduje ich dtugotravat
nieprzydatné¢, Wykonawca ma obowzek usunjcia tych gruntéw i zagpienia ich gruntami
przydatnymi na wiasny koszt bez jakichkolwiek dé&datych optat ze strony Zamawigego za te
czynndci, jak rowniez za dowieziony grunt.

Odprowadzenie wéd do istniglych zbiornikéw naturalnych i wgdzen odwadniagcych musi by
poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjam

5.4. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi ugfizia¢ jego prawidiowe odwodnienie w calym okresie
trwania robot ziemnych. Wykonanie wykopéw powinnosppowa: w kierunku podnoszenia esi
niwelety.

W czasie robét ziemnych nale zachowa odpowiedni spadek podiny i nad@& przekrojom
poprzecznym spadki, umldwiajace szybki odptyw wod z wykopu. O ile w dokumentamjpjektowej nie
zawarto innego wymagania, spadek poprzeczny nierpewby mniejszy ni 4% w przypadku gruntéw
spoistych i nie mniejszy ni2% w przypadku gruntéw niespoistych.



Nalezy uwzgkdni¢ ewentualny wplyw kolejnéxi i sposobu odspajania gruntéw oraz terminow
wykonywania innych robét na spetnienie wymagdotyczicych prawidtowego odwodnienia wykopu
w czasie pogpu robot ziemnych.

Zrédia wody, odstorie przy wykonywaniu wykopéw, nalg uja¢é w rowy i /lub dreny.
Wody opadowe i gruntowe naleodprowadzi poza teren pasa rob6t ziemnych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogllne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbiplkt 6.
6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robétiemnych

6.2.1.Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polegeonaoli zgodndci z wymaganiami specyfikacji
okreslonymi w pkcie 5 oraz z dokumentagjrojektow.

Szczegdbla uwag: nalezy zwrdcié na:

- wtasciwe ujcie i odprowadzenie wod opadowych,

- wtasciwe ujcie i odprowadzenie wygkdw wodnych.

6.2.2.Sprawdzenie jalei wykonania robot

Czynndci wchodace w zakres sprawdzenia j&ko wykonania robdt okidono w pkcie 6 ST
D-02.01.

6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw
Czestotliwos¢ oraz zakres badd pomiaroéw do odbioru korpusu ziemnego podajeicali?.

Tablica 2. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow wykonanych robét ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalnagstotliwos¢ bada i pomiaréw

1 | Pomiar szerolgzi korpusu | Pomiar tdma, szablonem, tat o dtugdci 3 m i
ziemnego poziomia lub niwelatorem, w odgpach srednio cqg
20 m, minimum 1 pomiar n&ciezce.

2 | Pomiar szerokei dna
rowow

3 | Pomiar rzdnych
powierzchni korpusu
ziemnego

4 | Pomiar pochylenia skarp

5 | Pomiar réwnéci
powierzchni korpusu

6 | Pomiar rownéci skarp

7 | Pomiar spadku podinego|l Pomiar niwelatorem ednych w odsipachsrednio col
powierzchni korpusu lub drj@20 m, minimum 1 pomiar néciezce.oraz w punktac
rowu watpliwych

=

8 | Badanie zagszczenia grunty Wskaik zag:szczenia okrdaé dla kadej utazonej
warstwy lecz nie rzadziej hniw trzech punktach na
1000 nf warstwy

6.3.2.Szerokd¢ korpusu ziemnego

Szeroka¢ korpusu ziemnego nie me rézni¢ sic od szerokéci projektowanej o wdcej niz + 10 cm.
6.3.3.Rz¢dne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego nie magzni¢ sig od rzdnych projektowanych o wiej niz -3 cm
lub +1 cm.

6.3.4.Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie me r&ni¢ sie od pochylenia projektowanego o es€j niz 10% wartdci
pochylenia wyraonego tangensemta.



6.3.5.ROwnai¢ korony korpusu

Nieréwnaici powierzchni korpusu ziemnego mierzone, #tmetrows, nie mog, przekracza 3 cm.
6.3.6.ROWNGi¢ skarp

Nieréwndici skarp, mierzone tat3-metrowa, nie mog przekraczd+ 10 cm.

6.3.7.Spadek podiny korony korpusu

Spadek poditny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, sp@my przez pomiar niwelatorem
rzednych wysokséciowych, nie mae dawé réznic, w stosunku do ezinych projektowanych, wkszych
niz -3 cm lub +1 cm.

6.3.8.Zageszczenie gruntu

Wskaznik zagszczenia gruntu okémny zgodnie z BN-77/8931-12 [9] powinien dyzgodny
z zalwonym dla odpowiedniej kategorii ruchu. W przypadkuntéw dla ktérych nie mima okréli¢
wskaznika zagszczenia naley okresli¢ wskanik odksztatceniag| zgodnie z norspPN-S-02205:1998

6.4. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materiaty nie spetni@e wymaga podanych w odpowiednich punktach specyfikacjitaes
odrzucone. J materiaty nie spetniage wymaga zostan wbudowane lub zastosowane, to na polecenie
Inzyniera Wykonawca wymieni je na vifsiwe, na wiasny koszt.

Wszystkie roboty, ktére wykazujvigksze odchylenia cech od okienych w punktach 5 i 6 specyfikaciji
powinny by ponownie wykonane przez Wykonawa jego koszt.

Na pisemne wygpienie Wykonawcy, laynier mae uzng wade za nie majca zasadniczego wptywu
na cechy eksploatacyjne drogi i ustali zakres Ik@i& potracen za obniong jakasé.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00@(MBymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Obmiar rob6t ziemnych

Jednostka obmiarawjest ni (metr szécienny) wykonanych robét ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.0QWymagania ogoélne” pkt 8.

Roboty ziemne uznaje ¢siza wykonane zgodnie z dokumentagyrojektows, ST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne ustalenia dot. podstawy ptatcigpodano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
Zakres czynnéxi objetych cen jednostkow podano w ST D-02.01.01 oraz D-02.03.01 pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Qitemia. Symbole. Podziat i opis
gruntéw

2. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania prdajrektow

3. PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczaniédanmsci biernej

4. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty zieMhagnagania i badania

5. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie gwska piaskowego

6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie #aododksztalcenia
nawierzchni podatnych i podita przez obeizenie piyt

7. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

8. Wykonanie i odbior robét ziemnych dla draglkiego ruchu, IBDiM, Warszawa 1978.

9. Instrukcja badapodiaza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDPrg¢awa 1998.
10. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatiny pétsztywnych, IBDiM, Warszawa 1997.
11. Wytyczne wzmacniania podid gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Waraza2002.



D — 02.01.01 WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH I-IV KA TEGORII

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wwénia i odbioru rob6t budowlanych (ST)
sa wymagania dotycece wykonania i odbioru wykopéw w gruntach I-IV kat.zwiazku z projektem
przebudowy alejek parkowych w Parku BroniewskiegBiaradzu - etap Il

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktinpemetargowy przy zleceniu i realizacji robét
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét ziemnych w czasie
przebudowy alejek jw. i obejmaijwykonanie wykopow w gruntach nieskalistych (kakV) —usunkcie
nadmiaru gruntu, i ziemi organicznej w pasie ulicy.

1.4. Okreslenia podstawowe

Podstawowe okgdenia zostaly podane w ST D-02.00.01 pkt 1.4.
1.5. Ogodlne wymagania dotycrce robot

0Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D-02.00.01 pkt 1.5.
2. MATERIALY (GRUNTY)

Materiat wystpujacy w podizu wykopu jest gruntem rodzimym, ktoryedzie stanowit podize
nawierzchni. Zgodnie z Katalogiem typowych konstjukiawierzchni podatnych i potsztywnych [12]
powinien charakteryzowasi¢c grum nosnosci G;. Gdy podiae nawierzchni zaklasyfikowano do innej
grupy ngnasci, nalezy podiaze doprowadzi do grupy nénosci G; zgodnie z dokumentacija projektaw

3. SPRZAT
Ogodlne wymagania i ustalenia dotgce sprztu okrelono w ST D-02.00.01 pkt 3.

4. TRANSPORT
Ogodlne wymagania i ustalenia dotgce transportu okéono w ST D-02.00.01 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady prowadzenia robét

Ogoblne zasady prowadzenia robét podano w ST D-021Q6kt 5.

Sposéb wykonania skarp wykopu powinien gwarantoigh stateczn& w catym okresie prowadzenia
robét, a naprawa uszkodze wynikajacych z nieprawidiowego uksztattowania skarp wykopu,
ich podcécia lub innych odsgpstw od dokumentacji projektowej ohza Wykonawe.

Wykonawca powinien wykonywawykopy w taki sposob, aby grunty ozmym stopniu przydatrigi
do budowy nasypow byly odspajane oddzielnie, w &posiniemaliwiajacy ich wymieszanie.
Odstpstwo od powyszego wymagania, uzasadnione skomplikowanym ukladevarstw
geotechnicznych, wymaga zgody:yniera.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypéwimowby¢ bezpdrednio wbudowane w nasyp
lub przewiezione na odklad. O ilezZynier dopudci czasowe skltadowanie odspojonych gruntéw, ayale
je odpowiednio zabezpieazprzed nadmiernym zawilgoceniem.

5.2. Wymagania dotycace zagszczenia i nénosci gruntu

Zageszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowychoraiemnych powinno spetriavymagania,
dotyczice minimalnej wartéci wskaznika zagszczenia (Is), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Min. wartéci wskaznika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych robét nigrh

Strefa korpusu Minimalna wadol.:

Gérna warstwa o gruloi 20 cm 1,00

Na gkbokaoci od 20 do 50 cm

od powierzchni robét ziemnych 0.97




Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowyofe spelniaj wymaganego wskaika
zagszczenia, to przed uteniem konstrukcji nawierzchni nale je dogsci¢ do wartdgci |, podanych
w tablicy 1.

Jezeli wartdsci  wskainika zagszczenia okrdone w tablicy 1 nie mag byé osiagnicte
przez bezpé&rednie zagszczanie gruntéw rodzimych, to nayepodja¢ srodki w celu ulepszenia gruntu
podiaza, umdaliwiajacego uzyskanie wymaganych wadb wskanika zagszczenia. Maliwe
do zastosowanigodki, o ile nie g okreslone w ST, proponuje Wykonawca i przedstawia dceptacji
Inzynierowi.

Dodatkowo mana sprawdzi nosnos¢ warstwy gruntu na powierzchni rob6t ziemnych nalgtawie
pomiaru wtérnego modutu odksztatceniazgodnie z PN-02205:1998 [4] rysunek 4.

5.3. Ruch budowlany

Nie naley dopuszczé ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grétbavarstwy gruntu (nadktadu)
powyzej rzednych robdét ziemnych jest mniejsza 6,3 m.

Z chwila przystpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dapza s po nim jedynie ruch
maszyn wykonujcych £ czynnd¢ budowlan. Moze odbywé sie jedynie sporadyczny ruch pojazdéw,
ktére nie spowodyjuszkodzé powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzepowierzchni robét ziemnych, wynikgjych z niedotrzymania podanych powy
warunkéw obciza Wykonawe robét ziemnych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-02.00.01 pkt 6.
6.2. Kontrola wykonania wykopow

Kontrola wykonania wykopoéw polega na sprawdzeniwdrgici z wymaganiami ok&onymi
w dokumentacji projektowej i ST. W czasie kontsdczegdla uwag nalezy zwrdci na:

-sposo6b odspajania gruntéw nie pogargaajch wiaciwosci,

-zapewnienie stateczém skarp,

-odwodnienie wykopdéw w czasie wykonywania robdbiigh zakaczeniu,

-doktadnd¢ wykonania wykopdéw (usytuowanie i wykczenie),

-zagzszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug g okreslonych w pkcie 5.2.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-02.0pi07.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarovg jest m3 (metr szZeienny) wykonanego wykopu.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-02.00kaB.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogoblne ustalenia dotyaeze podstawy ptatrsgei podano w ST D-02.00.01 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fwykopéw w gruntach nieskalistych obejmuije:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robaét,

- wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp lothklad, obejmujce: odspojenie,
przemieszczenie, zaladunek, przewiezienie i wyta@un

— odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

— profilowanie dna wykopu, rowéw, skarp,

— zagszczenie powierzchni wykopu,

— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tectamiej,

— rozplantowanie urobku na odktadzie,

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwzanych podano w ST D-02.00.01 pkt 10.



D — 04.01.01 KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAG ESZCZANIEM PODLO ZA
1.WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wwénia i odbioru rob6t budowlanych (ST)
sa wymagania dotyere wykonania i odbioru robét zs@anych z wykonywaniem Kkoryta

wraz z profilowaniem i zagzczeniem podi@a w zwhzku z projektem przebudowy alejek parkowych
w Parku Broniewskiego w Sieradzu - etap II.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokiinpezetargowy przy zleceniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t aganych z wykonaniem
koryta przeznaczonego do aémia konstrukcji nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt.1

1.5. Og6Ine wymagania dotycrce robot
Ogolne wymagania dotyaze robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.

2. MATERIALY
Nie wysepuja.
3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu
Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” gkt
3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania podi powinien wykaz& sie

mozliwoscia korzystania z nagpujacego spretu:

— rowniarek lub spycharek uniwersalnych z ékie ustawianym lemieszem;dynier maze dopuyci¢
wykonanie Kkoryta i profilowanie podita z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionym
prostopadle do kierunku pracy maszyny,

— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywanigskich koryt),

— walcéw statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyg.

Stosowany spkg nie mae spowodowé niekorzystnego wptywu na wdeiwosci gruntu podiaa.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu
Ogblne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagale” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw

Wymagania dotycce transportu materialdw podano w ST D-04.02.014pkt
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Warunki przystapienia do robét

Wykonawca powinien przygpi¢c do wykonania koryta oraz profilowania i zsgczenia podia
bezpdrednio przed rozpogeiem rob6t zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. \irzejsze
przystpienie do wykonania koryta oraz profilowania i gszrzania podim, jest maliwe wylacznie
za zgod Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zsgczonym podizu nie mae odbywa sie ruch
budowlany, niezwizany bezpérednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.



5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowani@rigga w planie i profilu powinny ky wczeniej
przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawia& w osi drogi i w redach réwnolegtych do osi drogi lub w inny sposéb
zaakceptowany przez dpniera. Rozmieszczenie palikdw lub szpilek powinmoazliwiaé nacigniecie
sznurkéw lub linek do wytyczenia robét w oglsich nie wgkszych nk co 10 metrow.

Rodzaj sprztu, a w szczegolrigi jego moc naley dostosowé do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzone
s roboty i do trudnéci jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przykiad
na poszerzeniach lub w przypadku robét o malymemakr Spos6b wykonania musichgaakceptowany
przez Irkyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powiniey¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami
dokumentacji projektowej i ST, tj. wbudowany w npdyb odwieziony na odktad w miejsce wskazane
przez Irkyniera.

Profilowanie i zagszczenie podita naley wykona zgodnie z zasadami oktenymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie podida

Przed przysipieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczys#cze
Po oczyszczeniu powierzchni pogéo naley sprawdzé, czy istniejce rzdne terenu umdiwiaja
uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanyctedmych podiaa. Zaleca g, aby rzdne terenu przed
profilowaniem byty o co najmniej 5 cm wsze nk projektowane radne podiaa.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wgstija zanizenia poziomu w podia przewidzianym
do profilowania, Wykonawca powinien spulctimodtaze na gébokas¢ zaakceptowanprzez Irkyniera,
dowiez¢ dodatkowy grunt spetlniagy wymagania obowrzujace dla gérnej strefy korpusu, w o
koniecznej do uzyskania wymaganyctedaych wysokéciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania
wartaici wskaznika zagszczenia, okrdonych w tablicy 1.

Do profilowania podiea naley stosowd réwniarki. Sciety grunt powinien by wykorzystany
w robotach ziemnych lub w inny sposdb zaakceptowangz Irzyniera.

Bezpdrednio po profilowaniu podim naley przystpi¢ do jego zagszczania. Zagszczanie podima
nalezy kontynuow& do osigniccia wskénika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy 1.
Wskaznik zag:szczenia naley okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne warkei wskanika zagszczenia podima (ls)

Strefa korpusu Minimalna waiol|.:

Gorna warstwa o grulioi 20 cm 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm o
powierzchni podiga

0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twgory poditaze uniemaliwia przeprowadzenie badania
zagszczenia, kontrel zagszczenia naley oprze€ na metodzie obgien ptytowych. Naley okresli¢
pierwotny i wtérny modut odksztalcenia pogdo wedlug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtdrnego
i pierwotnego modutu odksztatcenia nie powiniengiraczé 2,2.

Wilgotnosé gruntu podtaa podczas zagzczania powinna Byrdowna wilgotndci optymalnej z tolerangj
od -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podiza

Podiaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno lyutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robét zwezanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@ nasipi przerwa
w robotach i Wykonawca nie przypi natychmiast do uktadania warstw nawierzchniptavinien on
zabezpiecz§ podtaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad proeiozenie folii lub w inny

spos6b zaakceptowany przezyniera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podiae ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktad&oiejnej

warstwy mana przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podta Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykomaniezlgdnych napraw.
Jezeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgawykona on na wkasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIplet 6.



6.2. Badania w czasie robot
6.2.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw dotycacych cech geometrycznych i zsgczenia koryta
i wyprofilowanego podiza podaje tablica 2.

Tablica 2.Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego G

Lp. | Wyszczegolnienie bada Minimalna czstotliwos¢
i pomiaréw bada i pomiarow
1 | Szeroké¢ koryta $rednio co 20 m, minimum 1 pomiar éeiezce.
2 | Rownd¢ podiwna $rednio co 20 m, minimum 1 pomiar éeiezce.
3 | Réwnd¢ poprzeczna $rednio co 20 m, minimum 1 pomiar éeiezce.
4 | Spadki poprzeczné srednio co 20 m, minimum 1 pomiar Kciezce.
5 | Rzdne wysokéciowe | $rednio co 20 m, minimum 1 pomiar Keiezce.
6 Uksztaltowanie osi w srednio co 20 m, minimum 1 pomiar geiezce.
planie
7 Zagzszczenie, wilgotn&® | w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecz nie
gruntu podtaa rzadziej nk raz na 600 M

6.2.2.Szerokd¢ koryta (profilowanego podia)

Szerokd¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r@&nic¢ sig od szerokéci projektowanej o wicej niz
+10 cmi-5cm.

6.2.3.Réwnai¢ koryta (profilowanego podia)

Nieréwndici podiwne koryta i profilowanego podta naley mierzy¢ 4-metrovy tata zgodnie z norm
BN-68/8931-04 [4].

Nieréwndici poprzeczne naky mierzy¢ 4-metrovy tata.

Nieréwndici nie mog, przekracz&20 mm.

6.2.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padigpowinny by zgodne z dokumentagcjprojektowy
z tolerancy = 0,5%.

6.2.5.Rz¢dne wysokeéciowe

Réznice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i rzzdnymi
projektowanymi nie powinny przekracgzal cm, -2 cm.

6.2.6.Uksztaltowanie osi w planie
Os w planie nie mge by przesunjta w stosunku do osi projektowanej czeéj niz = 5 cm.
6.2.7.Zag:szczenie koryta (profilowanego pod#)

Wskaznik zagszczenia koryta i wyprofilowanego podi okrglony wg BN-77/8931-12 [5]
nie powinien by mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jaili jako kryterium dobrego zagzczenia stosuje esiporéwnanie wartci modutdw odksztatcenia,
to wartdgi¢ stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztédcekrélonych zgodnie z normBN-
64/8931-02 [3] nie powinna kbywieksza od 2,2.

Wilgotnos¢ w czasie zagszczania naley bad& wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotdé gruntu podtaa
powinna by réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

6.3. Zasady posipowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego podi@a)

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuwieksze odchylenia cech geometrycznych od érg/ch
w punkcie 6.2 powinny hy naprawione przez spulchnienie doghgikcéci co najmniej 10 cm,
wyréwnanie i powtdrne zagzczenie. Dodanie nowego materiatlu bez spulchniegl@nanej warstwy
jest niedopuszczalne.



7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00@(MBymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.0QWymagania ogoélne” pkt 8.
Roboty uznaje i za wykonane zgodnie z dokumentacja projekto&T i wymaganiami layniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogoblne ustalenia dot. podstawy ptatcigpodano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 frkoryta obejmuije:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i roxpleamiem,

— zafadunek nadmiaru odspojonego grunténodki transportowe i odwiezienie na odkiad lub masy
— profilowanie dna koryta lub podia,

— zag:szczenie,

— utrzymanie koryta lub podia,

— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tectamiej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek grun

2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. @zaaie wilgotnéci

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie toooldksztatcenia
nawierzchni podatnych i podia przez obeizenie piyt

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré$gnaawierzchni
planografem i tat

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkéa zagszczenia gruntu



D-04.02.01 WARSTWY ODSCZAJACE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznsykonania i odbioru robét budowlanych (ST)
sa wymagania dotyegce wykonania i odbioru rob6t zagdanych z wykonaniem warstw aggapcych
w zwigzku z projektem przebudowy alejek parkowych w Pa@koniewskiego w Sieradzu - etap Il

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktinpezetargowy przy zleceniu i realizacji rob6t
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygasad prowadzenia robét zwanych z wykonaniem
warstw odgczapcych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okredlenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z olgleniami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt.1

1.5. Ogo6lne wymagania dotycrce robot
0Og6lne wymagania dotygee robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotycgce materiatéw

Ogoblne wymagania dotygee materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, padsy ST D-M-00.00.00
~Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami zastosowanymi przy wykonywaniu warstiggzapcych s:
— piaski

2.3. Wymagania dla kruszywa

Kruszywa do wykonania warstw agzapcych i odcinagcych powinny spetnianasgpujace warunki:
a) szczelnéei, okreslony zaleznoscia:

gdzie:

D;s5 - wymiar sita, przez ktoére przechodzi 15% ziarmsisy odgaczapcej

dgs - wymiar sita, przez ktére przechodzi 85% zianngu podiaa.

Dla materiatéw stosowanych przy wykonywaniu warstigczapcych warunek szczeldoi musi by
spetniony, gdy warstwa ta nie jest uktadana natwégsodcinajce;].

b) zagszczalndci, okreslony zaleznoscia:

d
u=-"\ss
le

gdzie:

U - wskanik réznoziarnistdci,

dso - Wymiar sita, przez ktore przechodzi 60% kruszywarzacego warstw odcinajca,

dyo - wymiar sita, przez ktoére przechodzi 10% kruszywarzacego warstw odcinajca.

Piasek stosowany do wykonywania warstwagdapcych powinien spetntawymagania normy PN-EN
13242 dla gatunku 1 2.

Zwir i mieszanka stosowane do wykonywania warstwaczisacych i odcinajcych powinny spetnia
wymagania normy PN-B-11111 [3], dla klasy | i Il.Miat kamienny do warstw odszapcych
powinien spetni@wymagania normy PN-B-11112 [4].

2.5. Sktadowanie materiatéw
2.5.1.Sktadowanie kruszywa

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwyaorshcej nie jest wbudowane bezpednio po
dostarczeniu na budewi zachodzi potrzeba jego okresowego sktadowardaWykonawca roboét
powinien zabezpieczy kruszywo przed zanieczyszczeniem i zmieszaniemnrgynii materiatami
kamiennymi. Podtze w miejscu sktadowania powinnodréwne, utwardzone i dobrze odwodnione.



3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotyaze sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przyspujacy do wykonania warstwy odszapcej powinien wykaz& sie mazliwoscia
korzystania z nagpujacego spretu:

— rowniarek, spycharek

— walcéw statycznych,

— plyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycrce transportu

Ogolne wymagania dotygege transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagidlme” pkt 4.
4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mana przewozi dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpiegzaih
je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymitemaéami, nadmiernym wysuszeniem
i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogllne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podida

Podiaze gruntowe powinno spehdiawymagania okrdone w ST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”
oraz D-04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem i zagczaniem podi@”.

Warstwa odgczapca powinna by wytyczona w sposob umlwiajacy wykonanie jej zgodnie
z dokumentagj projektowy, z tolerancjami okrdonymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w edach rownolegtych do osi drogi, lub w inny
sposOb zaakceptowany przezyniera.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno wihwia¢ nachgniecie sznurkdw lub linek do wytyczenia
robét w odstpach nie wekszych nk co 10 m.

5.3. Whudowanie i zagszczanie kruszywa

Kruszywo powinno b§ rozktadane w warstwie o jednakowej grétip przy wyciu réwniarki,
z zachowaniem wymaganych spadkéw edrych wysokéciowych. Grubé¢ roziazonej warstwy
luznego kruszywa powinna byaka, aby po jej zagzczeniu osignicto gruba¢ projektowan.

W miejscach, w ktérych widoczna jest segregacjasiywa naley przed zagszczeniem wymieqi
kruszywo na materiat o odpowiednich wdavosciach.

Natychmiast po kicowym wyprofilowaniu warstwy odszapcej naley przystpi¢ do jej zagszczania.
Zagzszczanie warstw o przekroju daszkowym mgleozpoczyné od kravedzi i stopniowo przesuwa
pasami podinymi czsciowo nakladajcymi si, w kierunku jej osi. Zagszczanie nawierzchni
0 jednostronnym spadku naje rozpoczynd od dolnej krawdzi i przesuwé pasami podinymi
czesciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej gornej kragdzi.

Nieréwndici lub zagtbienia powstale w czasie amgczania powinny kywyréwnywane na bieco
przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie ldunigcie materiatu, a do otrzymania réwnej
powierzchni.

W miejscach niedogpbnych dla walcéw warstwa oglszapca powinna by zagszczana plytami
wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.

Zagzszczanie nalyy kontynuowd do osiagnigcia wskenika zagszczenia nie mniejszego od 1,0 wediug
normalnej préby Proctora, przeprowadzonej wedtugBr04481 [1]. Wskanik zag:szczenia nale/
okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [8].

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat wbudowamy warstwe odsiczapca, uniemaliwia
przeprowadzenie badania zagczenia wedtug normalnej préby Proctora, kontmalg:szczenia nale
oprz& na metodzie obgien ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i wtérny modut odksztatcenia
warstwy wedlug BN-64/8931-02 [6]. Stosunek wtérnegmierwotnego modutu odksztatcenia nie
powinien przekracza2,2.

Wilgotnos¢ kruszywa podczas zesgczania powinna ldyrowna wilgotndci optymalnej z tolerangj
od -20% do +10% jej warfoi. W przypadku, gdy wilgotndé kruszywa jest wisza od wilgotnéci
optymalnej, kruszywo naly osuszy przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku, gidgotnasé
kruszywa jest misza od wilgotnéci optymalnej, kruszywo natg zwilzy¢ okreslona iloscia wody

i rwnomiernie wymieszaa



5.4. Odcinek prébny
Nie dotyczy.
5.5. Utrzymanie warstwy odgczajacej

Warstwa odgczapca po wykonaniu, a przed ukeniem nasgpnej warstwy powinna liyutrzymywana
w dobrym stanie.

W przypadku warstwy z kruszywa dopuszcza mich pojazdéw koniecznych dla wykonania 2ejy
lezacej warstwy nawierzchni.

Koszt napraw wyniktych z niewdaiwego utrzymania warstwy olagia Wykonawe robét.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIplet 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do rob6t

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykén&éadania kruszyw przeznaczonych
do wykonania robot i przedstatviwyniki tych bada Inzynierowi. Badania te powinny obejmoiva
wszystkie widciwosci kruszywa okréone w p. 2.3.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotycacych cech geometrycznych i zsgczenia warstwy
odsiczapcej podaje tablica 1.

Tablica 1. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow warstwy odgzapce]

Lp. Wyszczegolnienie Minimalna czstotliwos¢ bada
bada i pomiaréw i pomiarow
1 | Szerokéé warstwy srednio co 20 m, minimum 1 pomiar #eiezce.
2 | RGWnG¢ podiwzna srednio co 20 m, minimum 1 pomiar eiezce.
3 | Réwndaé poprzeczna | $rednio co 20 m, minimum 1 pomiar Keiezce.
4 | Spadki poprzeczné srednio co 20 m, minimum 1 pomiar eiezce.
5 | Rzdne wysokéciowe |$rednio co 20 m, minimum 1 pomiar Keiezce.
6 |Uksztattowanie osi w $rednio co 20 m, minimum 1 pomiar g&ezce.
planie
7 | Gruba¢ warstwy Podczas budowy:
w 3 punktach na kalej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej
niz raz na 400 M
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziepniaz na 2000
8 | Zag:szczenie, w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz nie
wilgotnosé kruszywa rzadziej nk raz na 600 f

6.3.2.Szerokd¢ warstwy
Szeroka&¢ warstwy nie mee sk rézni¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.
6.3.3.ROWNai¢ warstwy

Nieréwnaici podtuzne warstwy odgczapcej naley mierzy
4 metrow tata, zgodnie z normBN-68/8931-04 [7].
Nieréwnaici poprzeczne warstwy oglszapcej naley mierzy
4 metrowy tata.

Nieréwndici nie mog, przekracz&20 mm.

6.3.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy adgapcej na prostych i tukach powinny bygodne z dokumentagi
projektows z tolerancy + 0,5%.

6.3.5.Rzedne wysokéciowe

Réznice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi warstwy i rzdnymi projektowanymi nie powinny
przekraczd+1 cmi-2 cm.



6.3.6.Uksztaltowanie osi w planie
Os w planie nie mge by¢ przesunita w stosunku do osi projektowanej czeéj niz £ 5 cm.
6.3.7.Grubas¢ warstwy

Grubas¢ warstwy powinna b§ zgodna z okrdona w dokumentacji projektowej z tolerancfl cm, -2
cm. Jeeli warstwa, ze wzghdow technologicznych, zostata wykonana w dwoéch twash, naley
mierzy¢ taczm gruba¢ tych warstw. Na wszystkich powierzchniach wadlitwymod wzgédem grubéci
Wykonawca wykona naprawwarstwy przez spulchnienie warstwy nalgtkas¢ co najmniej 10 cm,
uzupetnienie nowym materiatem o odpowiednichsail@osciach, wyréwnanie i ponowne zgggczenie.
Roboty te Wykonawca wykona na wilasny koszt. Po wagkdu tych robot nagpi ponowny pomiar
i ocena grubgci warstwy, wedtug wiej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.3.8.Zageszczenie warstwy

Wskanik zagszczenia warstwy odszapcej, okrélony wg BN-77/8931-12 [8] nie powinien by
mniejszy od 1.

Jeeli jako kryterium dobrego zagzczenia warstwy stosuje ¢siporownanie wartei modutdw
odksztalcenia, to warfé stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztédcekr&lonych zgodnie
z normy BN-64/8931-02 [6], nie powinna bywigksza od 2,2.

Wilgotnos¢ kruszywa w czasie zagzczenia naley bad& wedlug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotré

kruszywa powinna kiyréwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

6.4. Zasady posgpowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazujwicksze odchylenia cech geometrycznych od d&rgch
w p. 6.3, powinny b§ naprawione przez spulchnienie delgikasci co najmniej 10 cm, wyréwnane
i powtérnie zagszczone. Dodanie nowego materialu bez spulchniemionanej warstwy jest
niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00@(Mdymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) warstwy odszapce;.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.0QWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentagjojektova, ST i wymaganiami layniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dot. podstawy ptatrippodano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1frwarstwy odsczajcej z kruszywa obejmuje:

— prace pomiarowe,

— dostarczenie i rozi@nie na uprzednio przygotowanym padiowarstwy materiatu 0 grukoi
i jakosci okreslonej w dokumentacji projektowej i specyfikacji kedcznej,

— wyréwnanie utaonej warstwy do wymaganego profilu,

— zagszczenie wyprofilowanej warstwy,

— przeprowadzenie pomiaréw i bad@aboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technieg

— utrzymanie warstwy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébekgrun

2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie wilgotndci

3. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywo natwratio nawierzchni
drogowych Zwir i mieszanka

4. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywo tamare mhwierzchni
drogowych

5. PN-EN 13242 Kruszywa mineralne. Kruszywo nangatio nawierzchni



drogowych. Piasek

6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie #oochdksztatcenia
nawierzchni podatnych i podia przez obeizenie piyt
7. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré§no nawierzchni

planografem i tat
8. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu



D-04.04.02B  PODBUDOWA ZASADNICZA Z MIESZANKI KRUSZY WA
NIEZWI AZANEGO
1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejYSaf'wymagania dotycce wykonania i odbioru robét
zwiazanych z wykonaniem podbudowy zasadniczej z midszZaemniszywa niezwizanego w zwizku
z projektem przebudowy alejek parkowych w ParkuriBrarskiego w Sieradzu - etap I1.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokuinpezetargowy przy zleceniu i realizacji rob6t
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robd6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t aganych z wykonaniem

i odbiorem podbudowy zasadniczej z mieszanki krwszyhiezwizanego, tj. ziarnistego materiatu
o okrelonym sktadzie, w procesie technologicznym, polggapn na odpowiednim zagzczeniu
przy optymalnej wilgotnéci mieszanki.

Mieszanka niezwizana mae by wytworzona z kruszyw naturalnych.

Podbudowa zasadnicza, stangmei gorm czs¢ podbudowy w nawierzchni drogowej, zapewnia
przenoszenie obgien z warstw wyej lezacych na podige.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Mieszanka niezwizana — ziarnisty materiat, zazwyczaj o gkvaym skladzie ziarnowym (od d=0

do D), ktory jest stosowany do wykonania ulepszonpgdiaza gruntowego oraz warstw konstrukcji
nawierzchni drég. Mieszanka niezwana mae by wytworzona z kruszyw naturalnych, sztucznych,
z recyklingu lub mieszaniny tych kruszyw w odlanych proporcjach.

1.4.2. Kategoria — charakterystyczny poziom $efavosci kruszywa lub mieszanki niezyzanej,

wyrazony, jako przedziat wartgoi lub wart@¢é graniczna. Nie ma zaleosci pomigdzy kategoriami
réznych wiaciwosci.

1.4.3. Kruszywo — materiat ziarnisty stosowany w budowwie, ktéry mae by naturalny, sztuczny
lub z recyklingu.

1.4.4.Kruszywo naturalne — kruszywo ze zt@aturalnych pochodzenia mineralnego, ktérezenby¢
poddane wydcznie obrébce mechanicznej. Kruszywo naturalneyegskiwane z mineralnych surowcéw
naturalnych wysipujacych w przyrodzie, jakewir, piasek,zwir kruszony, kruszywo z mechanicznie
rozdrobnionych skat, nadziaraairowego lub otoczakéw.

1.4.5. Kruszywo kamienne — kruszywo z mineralnych surowgék zwir kruszony, mechanicznie
rozdrobnione skaly, nadziaraairowe.

1.4.6. Kategoria ruchu (KR1+KR6) — ohgienie drogi ruchem samochodowym, wyoae w osiach
obliczeniowych (100 kN) wedlug ,Katalogu typowych onrstrukcji nawierzchni podatnych
i potsztywnych”. Generalna Dyrekcja Drog Publiczhye Instytut Badawczy Drog i Mostéw, Warszawa
1997 [22].

1.4.7. Kruszywo grube (wg PN-EN 13242) — oznaczenie Zras 0 wymiarach ziared (dolnego)
réwnym lub wiekszym nz 1 mm orazD (gérnego) wgkszym ngz 2 mm.

1.4.8.Kruszywo drobne (wg PN-EN 13242) — oznaczenieZyws 0 wymiarach ziarethrownym 0 oraz
D rownym 6,3 mm lub mniejszym.

1.4.9.Kruszywo o ciglym uziarnieniu (wg PN-EN 13242) — kruszywo stangm& mieszank kruszyw
grubych i drobnych, w ktord) jest wiksze nk 6,3 mm.

1.4.10.Destrukt asfaltowy — materiat drogowy pochatzz frezowania istniggych warstw z mieszanek
mineralno-asfaltowych (mma) lub z przekruszenia &&éw warstw nawierzchni asfaltowych
oraz niewbudowanych partii mma, ktéry zostat ujgddoiony pod wzgldem sktadu oraz co najmniej
przesiany, w celu odrzucenia igh kawatkow mma (nadziarno nie gksze od 1,4 D mieszanki
niezwiazanej).

1.4.11. Kruszywo stabe — kruszywo przewidziane do zastesiav w mieszance przeznaczonej do
wykonywania warstw nawierzchni drogowej lub padtallepszonego, ktére charakteryzugersiznicami
w uziarnieniu przed i po 5-krotnym zgggczeniu metagdProctora, przekraczgjymi + 8%. Uziarnienie
kruszywa naley sprawdza na sitach przewidzianych do kontroli uziarnieniagg WN-EN 13285
i niniejszej ST. O zakwalifikowaniu kruszywa do kmyw stabych decyduje najykisza rénica wartgci
przesiewow na jednym z sit kontrolnych.

1.4.12. Podbudowa — dolna e& konstrukcji nawierzchni drogi, staca do przenoszenia ohgen
z ruchu na podie. Podbudowa nie sktada sic z podbudowy zasadniczej i pomocniczej, ktére gog
by¢ wykonywane w kilku warstwach technologicznych.

1.4.13.Podbudowa zasadnicza — warstwa zapewrdaprzenoszenie ohgen z warstw wyej lezacych
na warstw podbudowy pomocniczej lub podie.



1.4.18.Symbole i skréty dodatkowe

% m/m procent masy,
NR

brak konieczn@i badania danej cechy,

uziarnienia, w ktorym powinnag shiescié

CRB  kalifornijski wskanik nosnosci, %
SDV  obszar

deklarowana przez dostag¥producenta,
ZKP  zakladowa kontrola produkgciji.

krzywa uziarnienia mieszanki (S)

1.4.19.Pozostale okidenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagarogélne” [1], pkt 1.4.

1.5. Ogo6lne wymagania dotycrce robot

0Og6lne wymagania dotygee robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogo[tg pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatdw

Ogolne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, padav ST D-M-00.00.00

~Wymagania ogolne” [1], pkt

2.

2.2. Materialy do wykonania robot

2.2.1. Zgodna¢ materialdw z dokumentacprojektovy

Materiaty do wykonania rob6t powinny bygodne z ustaleniami dokumentacji projektowej$Ib

2.2.2.Materiaty wchodzace w sktad mieszanki

Materiatami stosowanymi do wytwarzania mieszan&kuszywa niezwjzanego s

kruszywo,

2.2.3 Kruszywa

Do mieszanek mima stosowé&kruszywo naturalne.

woda do zraszania kruszywa.

Wymagania wobec kruszywa do warstwy podbudowy z@isadj przedstawia tablica 1.
Mieszanki o gérnym wymiarze ziaren (D)gkszym nz 80 mm nie g objete normy PN-EN 13285 [17]

i niniejsz ST.
Tablica 1.

Wymagania wedlug WT-4 [20] i PN-EN 132416] wobec kruszyw do mieszanek

niezwigzanych w warstwie podbudowy zasadniczej
Skréty wyte w tablicy: Kat. — kategoria wdeiwosci, Dekl — deklarowana, wsk. — wskek, wsp. — wspdiczynnik, roz. -rozdziat

Wymagania wobec kruszywa do mieszanek nigzanych,

przeznaczonych do zastosowania

I Metoda ; o
Wiadciwose badania w warstwie podbudowy zasadniczej
kruszywa wg PP,\LI’_rI'Ek,z Wymagania
13242
Zestaw sit # - 4.1- 0,063; 0,5; 1; 2; 4; 5,6; 8; 11,2; 16; 22,4; 315; 63 i 90 mm
4.2 (zestaw podstawowy plus zestaw 1)
Wszystkie frakcje dozwolone
Uziarnienie PN-EN 431 Kruszywo grube: kat. 80/20, kruszywo drobne: kat. -89,
933-1[5] kruszywo o cigtym uziarnieniu: kat. &75.
Uziarnienie mieszanek kruszywa wg rysunku 1
Ogodlne granice i tolerancje PN-EN 432 Kat. GE20/15 (tj. dla stosunku D/¢2 i sita o pdrednich
uziarnienia kruszywa grubego na933-1 [5] wymiarach D/1,4 ogdlne granice wynasz 20-70%
sitach pérednich przechodzcej masy i graniczne odchylenia od typowego
uziarnienia deklarowanego przez producenta wynh$s%)
Tolerancje typowego uziarnienia PN-EN 4.3.3 Kruszywo drobne: kat. GIO (tj. procent masy przechagej
kruszywa drobnego i kruszywa ¢ 933-1 [5] przez sito gérne D: +5%, sito D/2: +10%, sito 0,0688n:
ciagtym uziarnieniu +3%).Kruszywo o ciglym uziarnieniu: kat. G420 (tj. procent
masy przechodej przez sito gérne D: +5%, sito D/2: +20%,
sito 0,063 mm: +4%)
Ksztalt kruszywa grubego — max. PN-EN 4.4 Kat. Fko (tj. maksymalna wart@ wskanika ptaskdci wynosi
wartasci wskanika ptaskdci 933-3 [6] <50)
Ksztalt kruszywa grubego — PN-EN 4.4 Kat. Sis (tj. maksymalna wart@ wskaznika ksztattu wynosg
maksymalne wart@i wskanika | 933-4 [7] 55)
ksztattu
Kategorie procentowych PN-EN 4.5 Kat. Gos (tj. masa ziarn przekruszonych lub tamanych wyrjosi
zawartgci ziaren o powierzchni | 933-5 [8] 90 do 100 %, a masa ziarn catkowicie zaglanych wynosi O
przekruszonej lub tamanych orag do 3 %)
ziaren catkowicie zaokglonych
w kruszywie grubym
Zawarta¢ pytow w kruszywie PN-EN 4.6 Kat. bew (. masa frakcji przechodeej przez sito 0,063 mm
grubyn 933-1 [5] jest > 4)




Zawarta¢ pytow w kruszywie | PN-EN 4.6 Kat. bew (. masa frakcji przechodeej przez sito 0,063 mm
drobnyn? 933-1 [5] jest > 22)
Jaka¢ pytéw - 4.7 Widciwos¢ niebadana na pojedynczych frakcjach, a tylko
w mieszankach wg wymagalla mieszanek
Odpornd¢ na rozdrabnianie PN-EN 5.2 Kat. LAy (tj. maksymalna wartg wspoétczynnika Los Angeles
kruszywa grubego 1097-2 <40)
[10]
Odporng¢ nascieranie kruszywa PN-EN 53 Kat. MyeDeklarowana (tj. wspotczynnik mikro-Devala >50))
grubego 1097-1 [9]
Gestai¢ ziaren PN-EN 5.4 Deklarowana
1097-6,
roz. 7, 8i
9 [11]
Nasikliwosé PN-EN 55i Kat. Wy NR (tj. brak wymagania)
1097-6, | 7.3.2 | kat. WA2™ (tj. maksymalna wartg nasikliwosci <2%
roz. 7, 8 i masy)
9[11]
Siarczany rozpuszczalne w PN-EN 6.2 Kat. AQir (tj. brak wymagania)
kwasie 1744-
1[14]
Calkowita zawart& siarki PN-EN 6.3 Kat. Qr (tj. brak wymagania)
1744-
1[14]
Statai¢ objetosci zuzla PN-EN 6.4.2. | Kat. Vs (fj. pecznienie < 5 % obgtosci). Dotyczy zuzla
stalowniczego 1744-1, 1 z klasycznego pieca tlenowego i elektrycznego phekawego
roz. 19.3
[14]
Rozpad krzemianowy wzuzlu | PN-EN 6.4.2. | Brak rozpadu
wielko- piecowym kawatkowym | 1744-1, p. | 2
19.1 [14]
Rozpad zelazawy w zuzlu | PN-EN 6.4.2. | Brak rozpadu
wielkopiecowym kawatkowym | 1744-1, 3
p.19.2[14]
Skladniki  rozpuszczalne v PN-EN 6.4.3 Brak substancji szkodliwych w stosunku doodowiska
wodzie 1744-3 wg odrbnych przepiséw
[15]
Zanieczyszczenia - 6.4.4 Brak ciat obcych takich dadwno, szkio i plastik, magych
pogorszy wyrob kaicowy
Zgorzel stoneczna bazaltu PN-EN | 7.2 Kat. SBa pexiarowana (fj- Wzrost wspoétczynnika Los Angelgs
1367- po gotowaniu > 8%)
3[13] i
PN-EN
1097-2
[10]
Mrozoodporné¢  na  frakcji | PN-EN 7.3.3 Skaly magmowe i przeobome: kat. F (t. zamraanie-
kruszy- 1367-1 rozmraanie < 4% masy), skaty osadowe: katyoFkruszywa
wa 8/16 mm [12] z recyklingu: kat. I (Fs***)
Sklad materiatowy - Zal. C| Deklarowany
Istotne cechyrodowiskowe - Zat. C| Wigkszai¢ substanciji niebezpiecznych oflanych
pkt w dyrektywie Rady 76/769/EWG zazwyczaj nie veystje
C.3.4 | w zrodtach kruszywa pochodzenia mineralnego. Jednak
w odniesieniu do kruszyw sztucznych i odpadowycleaya
bada& czy zawarté¢ substancji niebezpiecznych nie przekra¢za

wartasci dopuszczalnych wg oglinych przepisow

%)

taczna zawart& pyldw w mieszance powinnaggiiesci¢c w wybranych krzywych granicznych
**) W przypadku, gdy wymaganie nie jest spetrdpnaley sprawdzé mrozoodpornét
***) Pod warunkiem, gdy zawartd w mieszance nie przekracza 50% m/m

2.2.4 Woda do zraszania kruszywa

Do zraszania kruszywa nale stosowé wodg nie zawierajca sktadnikow wplywaicych szkodliwie
na mieszankkruszywa, ale umdiwiajaca wtasciwe zagszczenie mieszanki niezyzianej.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

0Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”, [t 3.

3.2. Sprat stosowany do wykonania robét

Przy wykonywaniu robét Wykonawca w zatesci od potrzeb, powinien wykazasie mazliwoscia

korzystania ze spgau dostosowanego do przigj metody robot, jak:

a) mieszarki do wytwarzania mieszanki kruszywa, vegone w urzdzenia dozujce wodct,
ktére powinny zapewniwytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgofoboptymalnej,



b) uktadarki lub réwniarki do rozktadania mieszakkiszywa niezwijzanego,

¢) walce ogumione i stalowe wibracyjne lub statycdnezagszczania mieszanki,

d) zagszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub male waldbracyjne, do stosowania w miejscach
trudno dosgpnych.

Sprzt powinien odpowiada wymaganiom okrdonym w dokumentacji projektowej, ST, instrukcjach

producentéw lub propozycji Wykonawcy i powinienctmaakceptowany przezAyniera.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu

Ogblne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagalme” [1], pkt 4.
4.2. Transport materiatéw

Materialy sypkie (kruszywa) mmoa przewozi dowolnymi srodkami transportu, w warunkach
zabezpieczagych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem gninrmateriatami i nadmiernym
zawilgoceniem.

Woda mae by dostarczana wodagiem lub przewsnymi zbiornikami wody.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne” [1], pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania robot

Spos6b wykonania robot powinien dygodny z dokumentagjprojektovs i ST. W przypadku braku
wystarczajcych danych mina korzysta z ustalé podanych w niniejszej specyfikacji oraz z inforijnac
podanych w zaftzniku.

Podstawowe czynroi przy wykonaniu robo6t obejmay

1. roboty przygotowawcze,

2. projektowanie mieszanki,

3. wbudowanie mieszanki,

4. roboty wyka@czeniowe.

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przysipieniem do robét naky, na podstawie dokumentacji projektowej, ST luskaza
Inzyniera:
— ustalt lokalizac robot,
— przeprowad#i obliczenia i pomiary niezidne do szczego6towego wytyczenia rob6t oraz ustleni
danych wysokéciowych,
— usun¢ przeszkody utrudniage wykonanie robét,
— wprowadzt oznakowanie drogi na okres robét,
zgromadzi materialy i spret potrzebne do rozpoeezia robot.
MOZna dodatkowo korzystaz ST D-01.00.00 [2] przy robotach przygotowawczystez z ST
D-02.00.00 [3] przy wyspowaniu robét ziemnych.

5.4. Projektowanie mieszanki kruszywa niezvazanego

5.4.1.Postanowienia ogélne

Przed przysipieniem do robét, w terminie uzgodnionym zzynierem, Wykonawca dostarczy
Inzynierowi do akceptacji projekt sktadu mieszanki daywa niezwjzanego oraz wyniki bada
laboratoryjnych poszczegélnych skladnikow i prébkiateriatdbw pobrane w obedftd Inzyniera
do wykonania badakontrolnych przez lzyniera.

Projektowanie mieszanki polega na doborze kruszgylwamieszanki oraz ikwi wody. Procedura
projektowa powinna hiyoparta na probach laboratoryjnych i/lub polowychegprowadzonych na tych
samych sktadnikach, z tych samyaiddet i o takich samych wdaiwosciach, jak te ktore dula stosowane
do wykonania podbudowy zasadniczej.

Sklad mieszanki projektujegszgodnie z wymaganiami wobec mieszanek niezanych do podbudowy
zasadniczej, ok&onych w tablicy 4. Wart&i graniczne i tolerancje zawieajozrzut wynikagcy

z pobierania i dzielenia probki, przedziat ufoo (precyzja w poréwnywalnych warunkach)
oraz nierbwnomiernii warunkdéw wykonawczych.

Mieszanki kruszyw powinny gy tak produkowane i skladowane, aby wykazywaly zacrie
jednakowych wiéciwosci, spetlniajgc wymagania z tablicy 4. Mieszanki kruszyw powinioy¢
jednorodnie wymieszane i powinny charakteryzéwia rownomierra wilgotnascia. Kruszywa powinny
odpowiadé wymaganiom tablicy 1, przy czym w mieszankach wgaukowanych z rinych kruszyw,
kazdy ze sktadnikéw musi spetdiavymagania tablicy 1.

5.4.2.Wymagania wobec mieszanek

W warstwach podbudowy zasadniczej zastosowangmgste mieszanki kruszyw:
1.  0/31,5mm,



Wymagania wobec mieszanek przeznaczonych do podhyurasadniczej, podane w tablicy 4, oéimie
wrazliwosci na mr6z mieszanek kruszyw, dotychadania materiatu po gmiokrotnym zagszczeniu
w aparacie Proctora wedlug PN-EN 13286-2 [18].

Zawartg¢ pytow w mieszankach kruszyw do warstwy podbudowgaziniczej, ok&ana wg PN-EN
933-1 [5], powinna by zgodna z wymaganiami tablicy 4. W przypadku stabkeuszyw, zawarte
pytdbw w mieszance kruszyw naleréwniez bad# i deklarowd, po peciokrotnym zagszczeniu metad
Proctora. Zawartd pytdw w takiej mieszance poggiokrotnym zagszczeniu metagProctora powinna
réwniez spetni@ wymagania podane w tablicy 4. Nie ollee s wymagania wobec minimalnej
zawartgci pytow < 0,063 mm w mieszankach kruszyw do wayspedbudowy zasadniczej.

Zawarta@¢ nadziarna w mieszankach kruszyw, dlkasa wedlug PN-EN 933-1 [5] powinna spetnia
wymagania podane w tablicy 4. W przypadku stabyaaskyw decyduje zawaré nadziarna
w mieszance kruszyw poggiokrotnym zagszczeniu metagdProctora.

Uziarnienie mieszanek kruszyw o wymiarach ziarend0 do 63 mm naly okresli¢ wedtug PN-EN
933-1 [5]. Krzywe uziarnienia mieszanki kruszyw pomy zawierg si¢ w obszarze mgidzy krzywymi
granicznymi uziarnienia przedstawionymi na rysufikedpowiednio dla kalego rodzaju mieszanki. Na
rysunku 1pokazano rowrie  liniami przerywanymi obszar uziarnienia SDV,
w  ktorym powinna ¢ mieScic krzywa uziarnienia mieszanki ,S” deklarowana
przez dostawgproducenta.

W przypadku stabych kruszyw uziarnienie mieszankiskyw naley réwniez badd@ i deklarowa
po pkciokrotnym zagszczeniu metagd Proctora. Kryterium przydatdéoi takiej mieszanki,
pod wzgkdem uziarnienia, jest spetnionezéé uziarnienie mieszanki po gmiokrotnym zagszczeniu
metody Proctora miéci sic w krzywych granicznych podanych na rysunku 1.
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Rys. 1. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki kymga niezwiazanego 0/31,5 mm do warstw
podbudowy zasadniczej

Oprocz wymaga podanych na rysunku 1, wymaga siby 90% uziarnieé mieszanek zbadanych w
ramach ZKP w okresie 6 migsy spetnialo wymagania kategorii podanych w talolica2
i 3, aby zapewrijednorodné¢ i ciagtos¢ uziarnienia mieszanek.

Tablica 2. Wymagania wobec jednorodcio uziarnienia na sitach kontrolnych — poréwnanie
z deklarowan przez producenta wasta (S). Wymagania dotyaz produkowanej i dostarczanej
mieszanki. J&i mieszanka zawiera nadmiernzawart@¢ ziaren stabych, wymaganie dotyczy
deklarowanego przez producenta uziarnienia mies$zangicciokrotnym zagszczeniu metagdProctora

Mieszanka Poréwnanie z deklarowarprzez producenta wakaig (S)
niezwikzana, Tolerancje przesiewu przez sito (mm), % (m/m)
mm 0,5 1 2 4 5,6 8 11,2 16 22,4 316
0/31,5 +5 5 +7 +8 - +8 - +8

Krzywa uziarnienia (S) deklarowana przez producemti@szanek powinna nie tylko nd@¢ sie

w odpowiednich krzywych uziarnienia (rys. 1) ogunych przerywanymi liniami (SDV)
z uwzgkdnieniem dopuszczalnych tolerancji podanych w ¢gblR, ale powinna speiniatakze

wymagania cigtosci uziarnienia zawarte w tablicy 3.

Tablica3.  Wymagania wobecagtosci uziarnienia na sitach kontrolnych —znice w przesiewach
podczas badekontrolnych produkowanych mieszanek

Mieszanka, Minimalna i maksymalna zawagbfrakcji w mieszankach;
mm [r6znice przesiewdw w % (m/m) przez sito (mm)]
12 | 2/4 | 2/56 4/8 | 5,6/11,4 8/16 | 11,2/224 16/31,5




min
max
min
max
min
max
min
max
min
max
min
max
min
max
min
max

0/31,5 4| 15 7| 20 - -l 10 25 - 10 2b - -

Mieszanki kruszyw stosowane do warstw podbudéw drdisaych powinny spetnéa wymagania
wg tablicy 4. Wymagania wobec mieszanek przeznagdodo warstw podbudowy zasadniczej odhie
wrazliwosci na mréz (wskanik SE), dotycz badania materiatu po guiokrotnym zagszczeniu metoda
Proctora wedlug PN-EN 13286-2 [18]. Nie stawia svymaga wobec wodoprzepuszczakud
zag:szczonej mieszanki niezavianej do podbudowy zasadniczej, o ile szczegOtoemvigzania nie
przewidup tego.

Zawartg¢ wody w mieszankach kruszyw powinna odpowiagdgymaganej zawartsi wody w trakcie
wbudowywania i zagszczania okrdonej metod Proctora wediug PN-EN 13286-2 [18], w granicach
podanych w tablicy 4.

Badanie CBR mieszanek do podbudowy zasadniczejyhalgkona na mieszance zagzczonej metad
Proctora do wskamika zagszczenia Is = 1,0 i po 96 godzinach przechowywggjiav wodzie. CBR
nalezy oznaczy wg PN-EN 13286-47 [19], a wymaganie prgyjvg tablicy 4.

Istotne cechysrodowiskowe

Zgodnie z dotychczasowymi fleiadczeniami, dotyeymi stosowania w drogownictwie mieszanek
z kruszyw naturalnych oraz gruntdw, #ma je =zaliczg do wyrob6éw budowlanych,
ktére nie oddzialywaj szkodliwie nasrodowisko. Wekszai¢ substanciji niebezpiecznych ollanych

w dyrektywie Rady 76/769/EWG zazwyczaj nie wpstie w takich mieszankach. W przypadku
stosowania w mieszankach kruszyw w stosunku doy&korbrak jest jeszcze ustalonych zasad,
np. kruszywa z recyklingu i kruszywa z pewnych aitpa przemystowych, zalecagszachowanie
ostraznosci. Przydatné¢ takich kruszyw, jéi jest to wymagane, mme by oceniona zgodnie
Zz wymaganiami w miejscu ich stosowania. W przypatikaatpliwych naley uzysk& ocerg takiej
mieszanki przez wiziwe jednostki.

Wymagania wobec mieszanek

W tablicy 4 przedstawia sizbiorcze zestawienie wymagavobec mieszanek kruszywa niezmanego
w warstwie podbudowy zasadniczej.

Tablica4. Wymagania wobec  mieszanek kruszywa wiiganego w warstwie podbudowy
zasadniczej
Skroty wyte w tablicy: Kat. — kategoria wdeiwosci, wsk. — wskanik, wsp. — wspéitczynnik

Wymagania wobec mieszanek kruszywa nigzamego w warstwie
podbudowy zasadniczej
Whasciwos¢ Furkt
kruszywa EN Wymagania
1328
5
Uziarnienie mieszanek 4.3.1 0/31,5mm
Maksymalna zawarté pytow: 4.3.2 | Kat. Ug (tj. masa frakcji przechodeej przez sito 0,063 mr
Kat.UF powinna by < 9%)
Minimalna zawarté¢ pytow: 4.3.2 | Kat. L (tj. brak wymaga)
Kat. LF
Zawartad¢ nadziarna: 4.3.3 | Kat. OG (tj. procent przechodeej masy przez sito 1,4D
Kat.OC powinien wynosi 100%, a przechodzej przez sito [Y
powinien wynosi 90-99%)

Wymagania wobec uziarnienia 4.4.1  Krzywe graniazziarnienia wedtug rys. 1
Wymagania wobec jednorodéwd | 4.4.2 | Wgtab. 2
uziarnienia poszczeg6lnych partii|—
poréwnanie z deklarowarprzez
producenta warkgia (S)
Wymagania wobec jednorodsw | 4.4.2 | Wgtab. 3
uziarnienia na sitach kontrolnych
réznice w przesiewach
Wrazliwo$¢ na mréz; wskanik 4.5 45
piaskowy SE” , co najmniej
Odporng¢ na rozdrabnianie Kat. LAss (tj. wspotczynnik Los Angeles 35)
(dotyczy frakcji 10/14 mm odsianej
Z mieszanki) wg PN-EN 1097-1
[9], kat. nie wyrsza ni
Odpornd¢ nascieranie (dotyczy Deklarowana
frakcji 10/14 mm odsianej z
mieszanki) wg PN-EN 1097-1 [9],
kat. Mpe




Mrozoodporné¢ (dotyczy frakcji Kat. F4 (tj. zamrzanie-rozmraanie, procent masy 4)
kruszywa 8/16 mm odsianej z
mieszanki) wg PN-EN 1367-1 [12

Wartas¢ CBR po zagszczeniu do >80
wskaznika zagszczeniad=1,0 i
moczeniu w wodzie 96 h, co
najmniej

Wodoprzepuszczalgé mieszanki | 4.5 Brak wymaga
w warstwie odsczapcej po
zag:szczeniu metagProctora do
wskaznika zagszczeniad=1,0;
wsp. filtracji "k”, co najmniej cm/s

Zawartad¢ wody w mieszance 80-100
zag:szczanej; % (m/m) wilgotrici
optymalnej wg metody Proctora

Inne cechyrodowiskowe 4.5 Wikszai¢  substancji  niebezpiecznych  oflianych
w dyrektywie Rady 76/769/EWG zazwyczaj nie veystje
w zrodtach kruszywa pochodzenia mineralnego. Jednak
w odniesieniu do kruszyw sztucznych i odpadowyclezya
badg€ czy zawarté¢  substancji  niebezpiecznygh
nie przekracza wargoi dopuszczalnych wg ogonych
przepiséw

7 Gdy wartdci obliczone z 1,4D oraz d/2 nig goktadnymi wymiarami sit serii ISO 565/R20, nale
przyja¢ nast¢pny nizszy wymiar sita. J8 D=90 mm naley przyja¢ wymiar sita 125 mm jako warié
nadziarna.

™) Procentowa zawart6é ziaren przechodrzych przez sito D mi@ by wicksza nk 99% masy,
ale w takich przypadkach dostawca powinien zadelat typowe uziarnienie.

™ Badanie wskanika piaskowego SE nalg wykona na mieszance po ggiiokrotnym zagszczeniu
metody Proctora wg PN-EN 13286-2 [18].

5.5. Odcinek prébny

Nie dotyczy.

5.6. Podi@e pod podbudow zasadnicz

Podbudowa zasadnicza uktadana jest na warstwignascej z pisaku.

5.7. Wytwarzanie mieszanki kruszywa na warstw podbudowy zasadniczej

Mieszank kruszywa oscisle okr&lonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej naley wytwarza

w mieszarkach, gwarantigiych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Mieszarkyt(wbrnie mieszanek
kruszywa) stacjonarne lub mobilne powinny zapévamnigtos¢ produkciji zgoda z recept laboratoryjn.

Ze wzgkdu na konieczni& zapewnienia mieszance jednorogtrianie zaleca i wytwarzania mieszanki
przez mieszanie poszczegoélnych frakcji kruszywdnoaze.

Przy produkcji mieszanki kruszywa naje prowadzé zakladowq kontrok produkcji mieszanek
niezwiazanych, zgodnie z WT-4 [20] =zakznik C, a przy dostarczaniu mieszanki
przez producenta/dostagvmnalezy stosowa sig do zasad deklarowania w odniesieniu do zakresu
uziarnienia podanych w WT-4 [20] zaknik B.

5.8. Wbudowanie mieszanki kruszywa

Mieszanka kruszywa niezgdanego po wyprodukowaniu powinna ¢byd razu transportowana
na miejsce wbudowania w taki sposéb, aby nie ulemtaegregowaniu i wysychaniu. Zaleca \si tym
celu korzystanie z transportu samochodowego z padezon, (przykryt) skrzyni fadunkows.

Mieszanka kruszywa powinna dyrozkiadana meted zmechanizowan przy wyciu zalecanej,
elektronicznie sterowanej, rozkladarki, ktora ¢pstie mae zagszczé ukladam warstwe kruszywa.
Rozkiadana warstwa kruszywa powinna¢ ggdnakowej grubgri, takiej aby jej ostateczna gruido
po zagszczeniu byla réwna grubd projektowanej. Wilgotn& mieszanki kruszywa podczas
zag:szczania powinna odpowiatlawilgotnosci optymalnej, okréonej wedtug proby Proctora.
Mieszanka o wikszej wilgotndci powinna zosta osuszona przez mieszanie i napowietrzanie,
np. przemieszanie jej mieszarkkilkakrotne przesuwanie mieszanki rowniarklezeli wilgotnosé
mieszanki kruszywa jest 15za od optymalnej o 20% jej wasth, mieszanka powinna byzwilzona
okreslona iloscia wody i réwnomiernie wymieszana. W przypadku, gdigetnos¢ mieszanki kruszywa
jest wyzsza od optymalnej o 10% jej wadtd, mieszank nalezy osuszy.

RoZcielorp mieszank kruszywa nalgy sprofilowa rowniarky lub ciezkim szablonem, do spadkéw
poprzecznych i pochytepodiwznych ustalonych w dokumentacji projektowej. W ceagrofilowania
nalezy wyrowna lokalne wgtbienia.

5.9. Zagszczanie mieszanki kruszywa

Po wyprofilowaniu mieszanki kruszywa najerozpocz¢ jej zagszczanie, ktére natg kontynuowa
az do osiagnigcia wymaganego w ST wskaika zagszczenia.



Warstwe kruszywa niezwjzanego naley zagszcza& walcami ogumionymi, walcami wibracyjnymi
i gtadkimi. Kruszywo o przewadze ziaren grubycherzal st zag:szcz& najpierw walcami ogumionymi,
a nasgpnie walcami wibracyjnymi. Kruszywo o przewadze reia drobnych zaleca ¢sizag:szcza
najpierw walcami ogumionymi, a naphie gtadkimi. W miejscach trudno deghych naley stosowa
zag:szczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne itp.

Zagzszczenie powinno liyrownomierne na catej szerakd warstwy.

Zaleca st, aby grubé¢ zag:szczanej warstwy nie przekraczata przy walcaclystach gtadkich 15 cm,
a przy walcach ogumionych lub wibracyjnych 20 cm.

5.10. Utrzymanie wykonanej warstwy

Zageszczona warstwa, przed amiem nasipnej warstwy, powinna ldyutrzymywana w dobrym stanie.
Jezeli po wykonanej warstwie eblizie s¢ odbywat ruch budowlany, to Wykonawca jest olumainy
naprawé wszelkie uszkodzenia, spowodowane przez ten ruch.

5.11. Roboty wykaiczeniowe

Roboty wykaczeniowe, zgodne z dokumentapyojektowa, ST lub wskazaniami ityniera dotycz prac
zwigzanych z dostosowaniem wykonanych rob6t do isfoyeh warunkéw terenowych, takie jak:

— odtworzenie przeszkod czasowo usgtyth,

— uzupetnienie zniszczonych w czasie robot isioigh elementow drogowych lub terenowych,

— roboty poradkujace otoczenie terenu robot,

— usunkcie oznakowania drogi wprowadzonego na okres robot.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogllne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdI[1], pkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do rob6t

Przed przyspieniem do robot Wykonawca powinien:

— uzysk& wymagane dokumenty, dopuszega wyroby budowlane do obrotu i powszechnego
stosowania (np. stwierdzenie o oznakowaniu materzaakiem CE lub znakiem budowlanym B,
certyfikat zgodnéci, deklaracj zgodndci, aprobat technicza, ew. badania materialtébw wykonane
przez dostawcow itp.),

- wykon& badania kruszyw przeznaczonych do wykonania rotddgjmujice wszystkie wigciwosci
okreslone w tablicy 1 niniejszej ST.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki bads/ykonawca przedstawiaipnierowi do akceptaciji.

6.3. Badania w czasie robot
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiardw, ktére naley wykona® w czasie robét podaje tablica 5.
Tablica 5. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie rob6t

Lp. Wyszczegolnienie robot €gtotliwos¢ badan Wartdsci dopuszczalne
1 Lokalizacja i zgodn& granic terenu 1 raz Wg pktu 5
robot z dokumentagijprojektovg i dokumentacji projektowej
2 | Roboty przygotowawcze Ocenagla Wg pktu 5.3
Dla kazdej partii kruszywa
3 | Wiasciwosci kruszywa i przy kazdej zmianie W tablicy 1
kruszywa
4 | Uziarnienie mieszanki 2 razy na dz|enn_ej W(g tablicy 4
dzialce roboczej
5 | Wilgotnas¢ mieszanki Jw. Jw.
6 | Zawartd¢ pytow w mieszance Jw. Jw.
7 | Zawartd¢ nadziarna w mieszance Jw. Jw.
Wrazliwo$¢ mieszanki na mroz, wskaik
8 . Jw. Jw.
piaskowy
9 | Zawartd¢ wody w mieszance Jw. Jw.
10 | Wart@é CBR po zagszczeniu mieszank] 10 prébek Jw.
na 10 000 i
11 | Inne widciwosci mieszanki Wg ustalenia Inyniera Jw.
12 | Cechyrodowiskowe W(g ustalenia Inyniera Jw.
13 | Roboty wyk@éczeniowe Ocena cigta Wg pktu 5.12




6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy zasadniczej

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw dotyczcych cech geometrycznych warstwy z mieszanki

niezwiazanej podaje tablica 6.

Tablica 6. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotycacych cech geometrycznych

Wyszczegblnienie bada

Lp. o
pomiaréw

Minimalna czstotliwosé
bada i pomiaréw

Dopuszczalne odchyiki

1 | Szeroké¢ warstwy

srednio co 20 m,
minimum 1 pomiar na

+10 cm, -5 cm (rénice od
szerokdci projektowej)

sciezce.
2 | Rownd¢ podiuzna Wg [21] Wg [21]
3 | Robwnd¢ poprzeczna Wg [21] Wg [21]

4 | Spadki poprzeczne

srednio co 20 m,
minimum 1 pomiar na
sciezce.

+ 0,5% (dopuszczalna tolerangj

od spadkéw projektowych)

5 | Rzdne wysokéciowe

Wg [21]

Wg [21]

6 | Uksztaltowanie osi w planie

srednio co 20 m,
minimum 1 pomiar na
sciezce.

Przesunijcie od osi
projektowanej + 5 cm

7 | Gruba¢ warstwy

w 3 punktach na dzialce

roboczej, lecz nie rzadzi¢

D

niz raz na 2000 M

Raéznice od grubéci
projektowanej +10%

[AL

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00@(Wymagania ogolne” [1], pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej warstwy.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-M-0@0QWymagania ogolne” [1], pkt 8.
Roboty uznaje i za wykonane zgodnie z dokumentagrojektows, ST i wymaganiami layniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wedtug punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrgi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” [1],

pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania jednostki obmiarowej (1) mbejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robaét,
— dostarczenie materiatow i spta,

— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z regep
— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

— roztozenie mieszanki,
— zagszczenie mieszanki,

— utrzymanie warstwy w czasie robo6t, ew. impregna@astwy,
— przeprowadzenie wymaganych pomiaréw i biada
— uporzdkowanie terenu robét i jego otoczenia,

- roboty wykaiczeniowe,
odwiezienie sprgu.

Wszystkie roboty powinny kiywykonane wedtug wymagadokumentacji projektowej, ST, specyfikacji

technicznej i postanowtelnzyniera.

9.3. Sposab rozliczenia robot tymeczasowych i praowarzyszcych

Cena wykonania rob6t okdlenych niniejsa ST obejmuje:
— roboty tymczasowe, ktérey potrzebne do wykonania robét podstawowych, alespigrzekazywane
Zamawiajcemu i § usuwane po wykonaniu robét podstawowych,



— prace towarzysge, ktére s niezledne do wykonania rob6t podstawowych, niezaliczaneabét

tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robot itd.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Ogolne specyfikacje techniczne (ST)

1. D-M-00.00.00
2. D-01.00.00

3. D-02.00.00

4, D-04.04.02a
10.2. Normy

5. PN-EN 933-1
6. PN-EN 933-3
7. PN-EN 933-4
8. PN-EN 933-5
9. PN-EN 1097-1
10. PN-EN 1097-2
11. PN-EN 1097-6
12. PN-EN 1367-1
13. PN-EN 1367-3
14. PN-EN 1744-1
15. PN-EN 1744-3
16. PN-EN 13242
17. PN-EN 13285
18. PN-EN 13286-2
19. PN-EN 13286-47

10.3. Inne dokumenty

Mieszanki niezwizane do drog krajowych. WT-4 2010. Wymagania tezzme (zalecone
do stosowania w specyfikacji technicznej na robdiydowlane na drogach krajowych
wg zarzdzenia nr 102 GDDKIA z dnia 19.11.2010r.)

Rozporzdzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiefzia 2 marca 1999 r. w sprawie
warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiaddrogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U.

20.

21.

22.

nr 43, poz. 430)

Wymagania ogolne

Roboty przygotowawcze

Roboty ziemne

Podbudowa pomocnicza z mieszankizigwa niezwizanego

Badania geometrycznych detavosci kruszyw — Oznaczanie sktadu
ziarnowego — Metoda przesiewania

Badania geometrycznych dstarosci kruszyw — Oznaczanie ksztattu ziaren
za pomog wskanika ptaskdci

Badania geometrycznych detavosci kruszyw — Oznaczanie ksztattu ziaren
— Wskanik ksztattu

Badania geometrycznych detavosci kruszyw — Oznaczanie procentowej
zawartdci ziarn o powierzchniach powstatych w wyniku pmekenia lub
tamania kruszyw grubych

Badania mechanicznych i fizycznyefasciwosci kruszyw — Oznaczanie
odporndci nascieranie (mikro-Deval)

Badania mechanicznych i fizycznywetasciwosci kruszyw — Metody
oznaczania odporsoi na rozdrabnianie

Badania mechanicznych i fizycznyelasciwosci kruszyw — Cgéé 6:
Oznaczanie gstasci ziarn i nasikliwosci

Badania wvstawosci cieplnych i odporngi kruszyw na dziatanie czynnikow
atmosferycznych — @¢ 1: Oznaczanie mrozoodpoKtd

Badania wvstawosci cieplnych i odporngi kruszyw na dziatanie czynnikow
atmosferycznych — @%¢ 3: Badanie bazaltowej zgorzeli stonecznej mgtod
gotowania

Badania chemicznych §stavosci kruszyw — Analiza chemiczna

Badania chemicznych detawosci kruszyw — Cg$¢ 3: Przygotowanie
wycCiagdw przez wymywanie kruszyw

Kruszywa do niezwanych i zwizanych hydraulicznie materiatow
stosowanych w obiektach budowlanych i budownictiviggowym

Mieszanki niezyziane — Wymagania

Mieszanki niezwgane i zwizane spoiwem hydraulicznym — &z 2:
Metody okrdlania gstosci i zawartéci wody — Zagszczanie meted
Proctora

Mieszanki niezwane i zwizane spoiwem hydraulicznym — &2z 47:
Metody bada dla okrélenia ngnosci, kalifornijski wskanik nasnosci CBR,
natychmiastowy wskanik nasnosci i pecznienia liniowego

Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podathy potsztywnych. Generalna Dyrekcja Drég
Publicznych — Instytut Badawczy Drog i Mostow, Waanwa 1997



11. ZAL ACZNIKI
ZAt ACZNIK 1
PODSTAWY FORMALNE OPRACOWANIA ST
1. Normy i przepisy

W 2010 r. wprowadzono do zbioru Polskich Norm nerBRN-EN 13285 ,Mieszanki niezwZane —
Specyfikacja” [17]. Norma ta jest nognklasyfikacyjra, nie okrdlajaca bezpdrednio wymaga wobec
mieszanek do konkretnych zastoséawa

Wprowadzenie normy PN-EN 13285 do praktycznego ostasia umaliwia krajowy dokument
aplikacyjny ,Mieszanki niezwizane do drég krajowych, WT-4 2010 Wymagania tecmat [20],
zalecony do stosowania w specyfikacjach technidznyg/konania i odbioru robét budowlanych
zarzdzeniem nr 102 Generalnego Dyrektora Drég Krajowiyghtostrad z dnia 19 listopada 2010 r.
Norma PN-EN 13285 wprowadza stosowanie kruszyw mgold z norm PN-EN 13242 [16],
obejmujcych kruszywa naturalne, sztuczne i kruszywa zkigoyu.

Wyzej wymienione przepisyagpodstaw do opracowania niniejszej ST.

Obecnie stosowane oktenie ,mieszanka kruszywa niezwganego” odpowiada dawniej stosowanemu
okresleniu ,kruszywo stabilizowane mechanicznie”.

2. Schemat konstrukcji nawierzchni drogowej

Ogolny schemat konstrukcji nawierzchni drogowej gtodj i pétsztywnej oraz podta, zgodnej z WT-4
2010, przedstawia parszy szkic.

warstwascieralna

warstwa wazaca nawierzchnia

podbudowa zasadnicza

podbudowa

podbudowa pomocnicza

podiaze ulepszone (warstwa mrozoochronnagodapca, odcinajca, wzmachiajca)

podtaze gruntowe poditaze




D —05.03.23A NAWIERZCHNIA Z KOSTKI BRUKOWEJ BETON OWEJ
1.WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej espinia i odbioru robét budowlanych (ST&) wymagania
dotyczice wykonania i odbioru robét zygianych z wykonywaniem nawierzchni z kostki brukowejonowej
w zwiazku z projektem przebudowy alejek parkowych w P@8koniewskiego w Sieradzu - etap Il.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokwinmrzetargowy przy zleceniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét aganych z wykonywaniem
nawierzchni z kostki brukowej betonowej.
Betonowa kostka brukowa stosowana jest do uktadaavierzchni alejek.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Betonowa kostka brukowa - prefabrykowany elemertoldany, przeznaczony do budowy warstwy
scieralnej nawierzchni, wykonany metpdwibroprasowania z betonu niezbrojonego niebarwgone
lub barwionego, jedno- lub dwuwarstwowego, chamgitgacy sk ksztattem, ktory umdiwia wzajemne
przystawanie elementow.

1.4.2.Kraweznik - prosty lub tukowy element budowlany oddzietsj jezdné od chodnika, charakteryzgy
si¢ statym lub zmiennym przekrojem poprzecznym i diagonie wieksz niz 1,0 m.

1.4.3.Sciek - umocnione zaghienie, poniej krawedzi jezdni, zbierajce i odprowadzage wod.

1.4.4.Obrzee - element budowlany, oddzielay nawierzchnie chodnikéw i géw pieszych od terenow
nie przeznaczonych do komunikaciji.

1.4.5. Palisada - element budowlany, oddziglg nawierzchnie chodnikéw i qgéw pieszych od terenéw
nie przeznaczonych do komunikacji, oddzieleniaodéw od ramp, wykonania schodéw.

1.4.6.Spoina - odsp pomedzy przylegaicymi elementami (kostkami) wypetniony oklenymi materiatami
wypetniagcymi.

1.4.7. Szczelina dylatacyjna - odgt dziehcy duzy fragment nawierzchni na sekcje w celu utivaienia
odksztalcé temperaturowych, wypetniony oktenymi materialami wypetniagymi.

1.4.8. Pozostate okrdenia podstawowe aszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagdamgoélne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycrce robot
Ogodlne wymagania dotygeze rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Ogl6lne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, puav ST D-M-00.00.00
~Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Betonowa kostka brukowa

W projekcie Zastosowano wibroprasowakostle betonowq prostolstna grubéci 8cm wg PN-EN 1338
na podsypce cementowo — piaskowej gr. 3cm.

2.2.1 Klasyfikacja betonowych kostek brukowych
Betonowa kostka brukowa m® mi€ nasg¢pujace cechy charakterystyczne, aitome w katalogu producenta:

1. odmiamg:
a) kostka jednowarstwowa (z jednego rodzaju betonu),
b) kostka dwuwarstwowa (z betonu warstwy spodnigiskakcyjnej i warstwycieralnej (gornej) zwykle
barwionej grubéci min. 4 mm,
2. barw:
a) kostka szara, z betonu niebarwionego,
b) kostka kolorowa, z betonu barwionego,
3. wz0r (ksztatt) kostki: zgodny z ksztattami otomymi przez producenta,
4. wymiary, zgodne z wymiarami oktenymi przez producenta, w zasadzie:



a) diugdé: od 140 mm do 280 mm,

b) szeroké¢: od 0,5 do 1,0 wymiaru dtugoi, lecz nie mniej ri 100 mm,

c) gruba¢: od 40 mm do 140 mm, przy czym zalecanymi géaclzoni s: 60 mm,80 mm i 100 mm
Pazadane jest, aby wymiary kostek byly dostosowane g@ossbu ukladania i siatki spoin
oraz umaliwiaty wykonanie warstwy o szerokoi 1,0 m lub 1,5 m bez koniecz§td przecinania
elementow w trakcie ich wbudowywania w nawierzehni

Kostki mog by¢ produkowane 2z wypustkami dystansowymi na powiamzsth bocznych
oraz z ukosowanymi kraadziami gérnymi.

2.2.2.Wymagania techniczne stawiane betonowym kostkorkdwywym

Wymagania techniczne stawiane betonowym kostkorkdwym stosowanym na nawierzchniach drég, ulic,
chodnikow itp. okréla PN-EN 1338 [2] w sposéb przedstawiony w tablicy

Tablica 1. Wymagania wobec betonowej kostki bruljpwestalone w PN-EN 1338 [2] do stosowania
na zewwtrznych nawierzchniach, mggych kontakt z salodladzajca w warunkach mrozu

Zakcznik normy

Lp. Cecha Wymaganie
1 2 3 4
Ksztatt i wymiary
1.1 Dopuszczalne odchytki w mm od C Dlugasi¢ Szeroké¢ Grubdé | Réznica pomgdzy dwoma
zadeklarowanych wymiaréw kostki, pomiarami grubgxi, tej
grubgci <100 mm +2 +2 +3 samej kostki, powinna idy
>100 mm +3 +3 +4 <3 mm
1.2 Odchyiki ptaskéri i pofalowania Cc Maksymalna (w mm)
(jesli maksymalne wymiary kostki wypuktosé wigstas¢
> 300 mm), przy diugiei pomiarowej
300 mm 15 1,0
400 mm 2,0 15
2 Wiasciwosci fizyczne i mechaniczne
21 Odporné na zamraanie/rozmraanie D Ubytek masy po badaniu: wasto $rednia < 1,0 kg/mi,
z udziatem soli odladzagych (wg klasy przy czym kady pojedynczy wynik < 1,5 kg/fn
3, zat. D)
2.2 Wytrzymatdé na rozciganie F Wytrzymald¢é charakterystyczna T> 3,6 MPa. Kady
przy roztupywaniu pojedynczy wynik> 2,9 MPa i nie powinien wykazywa|
obciyzenia niszcacego mniejszego ni250 N/mm dtugéci
rozlupania
2.3 Trwatd¢ (ze wzgédu na wytrzyma- F Kostki maj zadawalajca trwatas¢ (wytrzymatac) jesli
tosé) spelnione & wymagania pktu 2.2 oraz istnieje normalha
konserwacja
2.4 Odporné& nascieranie (wg klasy 3 GiH Pomiar wykonany na tarczy
oznaczenia H normy) szerokiejsciernej, Béhmego,
wg zat. G normy — badani¢ wg zat. H mormy — badanie
podstawowe alternatywne
<23 mm <20 000mr¥5000 mm
2.5 | Odporné& na pglizg/paslizgnigcie a) jeli gorna powierzchnia kostki nie byta szlifo-wang|

polerowana — zadawaigja odporngx,

b) jesli wyj atkowo wymaga si podania wartéci odporndci
na palizg/paslizgnigcie — naley zadeklarowé minimalrg
jej wartas¢ pomierzoa wg zat. | normy (wahadtowym
przyrzadem do badania tarcia)

Aspekty wizualne

3.1 Wyghd J a) goérna powierzchnia kostki nie powinna ¢niays
i odpryskow,
b) nie  dopuszcza @i rozwarstwi@ w  kostkach
dwuwarstwowych,
c) ewentualne wykwity nieasuwazane za istotne
3.2 | Tekstura J a) kostki z powierzchgio specjalnej teksturze — producgnt

powinien opisé rodzaj tekstury,
b) tekstura lub zabarwienie kostki powinnycbgoréwnane
z problky producenta, zatwierdzemprzez odbioreg,
c) ewentualne rice w jednolitéci tekstury lub zabarwienia,
3.3 | Zabarwienie (barwiona me by spowodowane nieuniknionymi zZmianami e
warstwascieralna lub caty element) wlasciwosciach  surowcéw i zmianach  warunkow
twardnienia nie guwazane za istotne

W przypadku zastosowia kostki na powierzchniach innych zni przewidziano w tablicy 1
(np. na nawierzchniach wewtmznych nie narzonych na kontakt z splodladzajca), wymagania wobec
kostki nalezy odpowiednio dostosowalo ustalé PN-EN-1338 [2].

Kostki kolorowe powinny b§ barwione substancjami odpornymi na dziatanie cigw atmosferycznych,
Swiatta (w tym promieniowania UV) i silnych alkalié(m.in. cementu, ktory przy wypetnieniu spoin zapta
cementowo-piaskoymnie mae odbarwia kostek). Zaleca sistosowanigrodkéw stabilnie barwicych zaczyn
cementowy w kostce, np. tlenkelaza, tlenek chromu, tlenek tytanu, tlenek koledtglinowy (nie naley
stosowa do barwienia: sadz i barwnikdéw organicznych).



Uwaga: Naloty wapienne (wykwity w postaci biatycham) mog@ pojawic sie na powierzchni kostek
w pocatkowym okresie eksploatacji. Powstapne w wyniku naturalnych procesoéw fizykochemiczanyc
wystepujacych w betonie i zanikajw trakcie uytkowania w okresie do 2-3 lat.

2.2.3.Sktadowanie kostek

Kostke zaleca s pakowa& na paletach. Palety z kostkmogy by¢ skladowane na otwartej przestrzeni,
przy czym podiae powinno by wyréwnane i odwodnione.

2.3. Materialy na podsyple i do wypetnienia spoin oraz szczelin w nawierzchni

Jesli dokumentacja projektowa lub ST nie ustala infdrenalery stosowa nasgpujace materiaty:
a) na podsypkcementowo-piaskosvpod nawierzchgi
— mieszank cementu i piasku w stosunku 1:4 z piasku natugarepetniagcego wymagania dla gatunku
1 wg PN-EN 13242, cementu powszechneggtku spetniagcego wymagania PN-EN 197-1 [1] i
wody odmiany 1 odpowiadajej wymaganiom PN-88/B-32250 [5],
b) do wypetniania spoin w nawierzchni
— piasek naturalny spetnigly wymagania PN-EN 13242 gatunku 2 lub 3,
— piasek tamany (0,072) mm wg PN-B-11112 [3],
Skltadowanie kruszywa, nie przeznaczonego do bezgoiego wbudowania po dostarczeniu na bugow
powinno odbywéa sie na podiau réwnym, utwardzonym i dobrze odwodnionym, przybezpieczeniu
kruszywa przed zanieczyszczeniem i zmieszaniemyainmaterialami kamiennymi.
Cement w workach, co najmniej trzywarstwowych, osimanp. 50 kg, mma przechowywado: a) 10 dni
w miejscach zadaszonych na otwartym terenie o gadiwardym i suchym, b) terminu trwald, podanego
przez producenta, w pomieszczeniach o szczelnyrhudagcianach oraz podiogach suchych i czystych.
Cement dostarczony na paletach magazyngjeagiem z paletami, z dopuszczamysokdcia 3 szt. palet.
Cement niespaletowany uktada; sv stosy ptaskie o liczbie warstw 12 (dla workéveytwvarstwowych).
Cement dostarczany luzem przechowugevsimagazynach specjalnych (zbiornikach stalowyetotowych),
przystosowanych do pneumatycznego zatadowaniaddeytania.

2.4. Krawezniki i obrzeza

Jeli dokumentacja projektowa, ST lubzymier nie ustal inaczej, to do obramowania nawierzchni z kostek
nalezy stosowa obrzeza betonowe wg ST D-08.03.01.

2.5. Materialy do podbudowy ut@onej pod nawierzchni z betonowej kostki brukowej

Materiaty do podbudowy, ustalonej w dokumentacfijektowej, powinny odpowiadavymaganiom
D-04.04.02B "Podbudowa zasadnicza z mieszanki kimazmniezwizanego”.

3. SPRZAET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Bkt
3.2. Sprzt do wykonania nawierzchni

Uktadanie betonowej kostki brukowej teoodbywa sie:

a) recznie, zwlaszcza na matych powierzchniach,

b) mechanicznie przy zastosowaniuaatzen uktadajcych (ukladarek), sktadajych sé z wbzka i chwytaka
sterowanego hydraulicznie, sheego do przenoszenia z palety warstwy kostek ngsoeiech utaenia;
urzadzenie to, po skiczonym ukfadaniu kostek, moa wykorzystd do wmiatania piasku w szczeliny,
zamocowanymi do chwytaka szczotkami.

Do przycinania kostek nioa stosowaspecjalne narzlzia trace (np. przycinarki, szlifierki z targy

Do zagszczania nawierzchni z kostki nayestosowd zagszczarki wibracyjne (ptytowe) z wyktadain

elastomerow, chronice kostki przedcieraniem i wykruszaniem natp

Sprzt do wykonania koryta, podbudowy i podsypki powimiedpowiadd wymaganiom wiéciwych ST,

wymienionych w pkcie 5.4 lub innym dokumentom (norm PB i BN, wytycznym IBDiM) wzgidnie

opracowanym ST zaakceptowanym przeziera.

Do wytwarzania podsypki cementowo-piaskowe] i zapnalezy stosowa betoniarki.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu
Og6lne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagjalioe” pkt 4.
4.2. Transport materiatdw do wykonania nawierzchni

Betonowe kostki brukowe magby¢ przewaone na paletach - dowolnymirodkami transportowymi
po osignigciu przez beton wytrzymadoi na sciskanie co najmniej 15 MPa. Kostki w trakcie tpamgu
powinny by zabezpieczone przed przemieszczaniemwsszkodzeniem.



Jakosrodki transportu wewdtrzzakladowego kostek réaodki transportu zewstrznego mog stuzy¢é woézki
widtowe, ktorymi mana dokoné zatadunku palet. Do zaladunku palet &@dki transportu mina
wykorzystywa réwniez dzwigi samochodowe.

Palety transportowe powinny ®yspinane témami stalowymi lub plastikowymi, zabezpiecmjmi kostki
przed uszkodzeniem w czasie transportu. Na jedalecie zaleca siuktada do 10 warstw kostek (zaleie
od grubdci i ksztattu), tak aby masa palety z kostkami wsifeood 1200 kg do 1700 kg. Rmlane jest,
aby palety z kostkami byly wysylane do odbioréypdkiem transportu samochodowego wyposgm
w dzwig do za- i roztadunku.

Krawezniki i obrzeza mog, by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportowymi. Kragzniki betonowe
naley uktada w pozycji pionowej z nachyleniem w kierunku jazd¢rawezniki i obrzeza powinny by
zabezpieczone przed przemieszczaniemsszkodzeniem w czasie transportu.

Kruszywa mana przewozi dowolnym $rodkiem transportu, w warunkach zabezpiegaah
je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innyatenatami. Podczas transportu kruszywa powinng by
zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo dropreed rozpyleniem.

Cement w workach ni@ by przewaony samochodami krytymi, wagonami towarowymi i immyrodkami
transportu, w sposob nie powodey uszkodzé opakowania. Worki przewone na paletach uklada g0 5
warstw workéw, po 4 szt. w warstwie. Worki niespateane uklada sina ptask, przylegage do siebie, w
rownej wysokdci do 10 warstw. tadowanie i wyladowywanie zaleda svykonywa za pomog
zmechanizowanych wdzer do poziomego i pionowego przemieszczania taduni@ewment luzem mi@ by
przewa:ony w zbiornikach transportowych (np. wagonach, @amdach), czystych i wolnych od pozos§ato
z poprzednich dostaw, oraz nie powinien utegaiszczeniom podczas transpoiuodki transportu powinny
by¢ wyposaone we wsypy i urdzenia do wyladowania cementu.

Zalewe lub masy uszczelnigie do szczelin dylatacyjnych mma transportow@ dowolnymi srodkami
transportu w fabrycznie zamkiych pojemnikach Ilub opakowaniach, chemyich je przed
zanieczyszczeniem.

Materiaty do podbudowy powinny byrzewaone w sposéb odpowiaday wymaganiom wiéciwej ST.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Podiae i koryto

Grunty podiga powinny by¢ niewysadzinowe, jednorodne idme oraz zabezpieczone przed nadmiernym
zawilgoceniem i ujemnymi skutkami przemarzania,drge z dokumentagijprojektovy.

Koryto pod podbudowlub nawierzchri powinno by wyprofilowane zgodnie z projektowanymi spadkami
oraz przygotowane zgodnie z wymaganiami ST D-00D1.

Koryto musi mi€ skuteczne odwodnienie, zgodne z dokumeataajektovy

5.3. Konstrukcja nawierzchni

Konstrukcja nawierzchni powinna bggodna z dokumentacprojektowy. Konstrukcja nawierzchni obejmuje
utozenie warstwyscieralnej z betonowej kostki brukowej na:

a) podsypce cementowo-piaskowej oraz podbudowie,

Podstawowe czynigoi przy wykonywaniu nawierzchni, z wygtowaniem podbudowy, podsypki cementowo-
piaskowej i wypetnieniem spoin piaskiem, obejmuj

wykonanie podbudowy,

wykonanie obramowania nawierzchni (z keamikdw, obrzey i ew. sciekow),

przygotowanie i raxielenie podsypki cementowo-piaskowej,

utazenie kostek z ubiciem,

przygotowanie zasypki piaskowej i wypetnienig saczelin,

wypetnienie szczelin dylatacyjnych,

piekgnacg nawierzchni i oddanie jej do ruchu.

5.4. Podbudowa

NookrwbE

Rodzaj podbudowy przewidzianej do wykonania pod stvar betonowej kostki brukowej powinien by
zgodny z dokumentagprojektowy.

Wykonanie podbudowy powinno odpowig&daymaganiom wiéciwej ST:
D-04.04.02B "Podbudowa zasadnicza z mieszanki ksmazmiezwiazanego”

5.5. Obramowanie nawierzchni

Rodzaj obramowania nawierzchni powiniert lzgodny z dokumentacprojektowy i ST.

Jeili dokumentacja projektowa lub ST nie ustala injcte materiaty do wykonania obramoivgowinny
odpowiadé wymaganiom okrdonym w pkcie 2.4.

Ustawianie obrzey powinno by zgodne z wymaganiami zawartymi w ST D-08.03.01.



Obrzeza zaleca i ustawi@ przed przysipieniem do ukladania nawierzchni  z  kostki.
Przed ich ustawieniem, pgdane jest ulzenie pojedynczego ¢du kostek w celu ustalenia szeré&io
nawierzchni i prawidtowej lokalizacji kraxgnikow lub obrzey.

5.6. Podsypka

Rodzaj podsypki i jej grulé powinny by zgodne z dokumentacprojektows.

Jelli dokumentacja projektowa lub ST nie ustala infjcze grubad¢ podsypki powinna wynosi
po zagszczeniu 35 cm, a wymagania dla materialdbw na podgyplowinny by zgodne z pktem 2.3.
Dopuszczalne odchyiki od zaprojektowanej grhdbpodsypki nie powinny przekracza 1 cm.

Podsypk cementowo-piaskoav stosuje s z zasady przy wyspowaniu podbudowy pod nawierzchni
z kostki. Podsypk cementowo-piaskoyv przygotowuje si w betoniarkach, a nagmnie roZciela sg
na uprzednio zwionej podbudowie, przy zachowaniu:

- wspotczynnika wodnocementowego od 0,25 do 0,35,

- wytrzymataici nasciskanie nie mniejszej nhiR; = 10 MPa, B = 14 MPa.

W praktyce, wilgotné¢ uktadanej podsypki powinna byaka, aby pdcisnieciu podsypki w dtoni podsypka
nie rozsypywata sii nie byto na dtonisladéw wody, a po nagiieciu palcami podsypka rozsypywata:.si
RoZcielenie podsypki cementowo-piaskowej powinno wepz uktadanie nawierzchni z kostek od 3 do 4
m. Rozcielona podsypka powinna byvyprofilowana i zagszczona w stanie wilgotnym, lekkimi walcami
(np. rcznymi) lub zagszczarkami wibracyjnymi.

Jeili podsypka jest wykonana z suchej zaprawy cemerpiaskowej to po zawatowaniu nawierzchni agle
ja pola& wody w takiej ilasci, aby woda zwityla cab grubc¢ podsypki. Rogcielenie podsypki z suchej
zaprawy mae wyprzedzé uktadanie nawierzchni z kostek o okoto 20 m.

Catkowite ubicie nawierzchni i wypetnienie spoirprang musi by zakaiczone przed rozpogziem wizania
cementu w podsypce.

5.7. Uktadanie nawierzchni z betonowych kostek brudwych
5.7.1.Ustalenie ksztattu, wymiaru i koloru kostek oraz@ga ich ukladania

Ksztalt, wymiary, barw i inne cechy charakterystyczne kostek wg pktul2@az dese ich ukladania
powinny by zgodne z dokumentacprojektowa lub ST.

5.7.2.Warunki atmosferyczne

Utozenie nawierzchni z kostki na podsypce cementowskpiae] zaleca siwykonywa przy temperaturze
otoczenia nie mbzej nk +5°C. Dopuszcza i wykonanie nawierzchni 6 w ciagu dnia temperatura
utrzymuje s¢ w granicach od T do +5C, przy czym jéli w nocy spodziewaneagprzymrozki kostk nalezy
zabezpiecz§ materiatami o ztym przewodnictwie ciepta (np. nmaitae stomy, papitp.).

Nawierzchn¢ na podsypce piaskowej zaleca wiykonywa w dodatnich temperaturach otoczenia.

5.7.3.Utozenie nawierzchni z kostek

Warstwa nawierzchni z kostki powinnadywykonana z elementéw o jednakowej gréddo Na wickszym
fragmencie rob6t zalecagsstosowa kostki dostarczone w tej samej partii materiatiktérej niedopuszczalne
sa rézne odcienie wybranego koloru kostki.

Uktadanie kostki mzna wykonywa recznie lub mechanicznie.

Uktadanie eczne zaleca si wykonywa na mniejszych powierzchniach, zwlaszcza skompliéoyeh
pod wzgédem ksztattu lub wymagajych kompozycji kolorystycznej uktadanych desenazowé&nych
wymiardw i ksztattdw kostek. Uktadanie kostek pomiimwykonywa przyuczeni brukarze.

Uktadanie mechaniczne zalecag¢ siwykonywa na duych powierzchniach o prostym ksztalcie,
tak aby ukfadarka mogta przenost palety warstw ksztaltek na miejsce ich uenia z wymagan
dokfadngcia. Kostka do uktadania mechanicznego niezenmie duzych odchytek wymiarowych i musi by
odpowiednio przygotowana przez producenta, tjzama na palecie w odpowiedni wzor, bez delua
potéwek i dziewitek, przy czym kada warstwa na palecie musiduyobrze przesypana bardzo drobnym
piaskiem, by kostki nie przywieraly do siebie. Ulkdmie mechaniczne zawsze musi bysparte prag
brukarzy, ktérzy uzupetniajprzerwy, wyrabigj tuki, doktadaj kostki w okolicach studzienek i krgwanikdw.
Kostke ukltada st okoto 1,5 cm wyej od projektowanej niwelety, poniewgo procesie ubijania podsypka
zagszcza §i.

Powierzchnia kostek patonych obok urzdzen infrastruktury technicznej (np. studzienek, wiazdtw.)
powinna trwale wystawaod 3 mm do 5 mm powgj powierzchni tych umdzen oraz od 3 mm do 10 mm
powyzej koryteksciekowych gciekow).

Do uzupetnienia przestrzeni przy krgamikach, obrzeach i studzienkach moa wywat elementy kostkowe
wykonczeniowe w postaci tzw. potéwek i dziegek, magcych wszystkie krawdzie réwne i odpowiednio
fazowane. W przypadku potrzeby ksztaltek o nietyypdwwymiarach, wolg przestrzé uzupetnia s kostlka
cieta, przycinam na budowie specjalnymi nadziami tracymi (przycinarkami, szlifierkami z targitp.).
Dzienry, dziatke robocz nawierzchni na podsypce cementowo-piaskowej zaiecaakaiczy¢ prowizorycznie
okoto potmetrowym pasem nawierzchni na podsypcskpiaej w celu wytworzenia oporu dla ubicia kostki
utozonej na state. Przed dalszym wznowieniem robétwmarycznie utaona nawierzchrg na podsypce
piaskowej nalgy rozebré i usuraé wraz z podsypk



5.7.4.Ubicie nawierzchni z kostek

Ubicie nawierzchni naley przeprowadzi za pomog zag:szczarki wibracyjnej (ptytowej) z ostqrz tworzywa
sztucznego. Do ubicia nawierzchni nie wolrywa¢ walca.

Ubijanie nawierzchni naly prowadz¢ od krawdzi powierzchni w kierunku jefrodka i jednoczéie
w kierunku poprzecznym ksztaltek. Ewentualne nierd@ei powierzchniowe mag by¢ zlikwidowane
przez ubijanie w kierunku wzdinym kostki.

Po ubiciu nawierzchni wszystkie kostki uszkodzame {knicte) naley wymienié na kostki cate.

5.7.5.Spoiny i szczeliny dylatacyjne

5.7.5.1. Spoiny

Szerokd¢ spoin pomgdzy betonowymi kostkami brukowymi powinna wynoed 3 mm do 5 mm.

W przypadku stosowania prostopadtiennych kostek brukowych zalecag shby osie spoin ponrilzy
diuzszymi bokami tych kostek tworzyly z a@stdrogi kit 45°, a wierzchotek utworzonegoata prostego
pomiedzy spoinami miat kierunek odwrotny do kierunku dfpapodhznego nawierzchni.

Po utaeniu kostek, spoiny natg wypenic piaskiem, spetniacym wymagania pktu 2.3.

Wypetnienie spoin piaskiem polega na rozsypaniustwar piasku i wmieceniu go w spoiny na sucho
lub po obfitym polaniu wog - wmieceniu papki piaskowej szczotkami wedglie rozgarniaczkami z piérami
gumowymi.

5.8. Piebgnacja nawierzchni i oddanie jej dla ruchu

Nawierzchn¢ na podsypce cementowo-piaskowe] nglerzykrye warstwg wilgotnego piasku o grulioi
od 3,0 do 4,0 cm i utrzymywaja w stanie wilgotnym przez 7 do 10 dni. Po uptywid 2 tygodni
(przy temperaturzéredniej otoczenia nie ¥8zej ni 15°C) do 3 tygodni (w porze chtodniejszej) nawierzehni
nalezy oczysci¢ z piasku i mana odda do wytku.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIplet 6.
6.2. Badania przed przysqpieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien:

— uzysk& wymagane dokumenty, dopuszega wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stas@w
(aprobaty techniczne, certyfikaty zgodoi deklaracje zgodrici, ew. badania materialéw wykonane przez
dostawcow itp.),

— wykona badania wiciwosci materialdw przeznaczonych do wykonania robétedéne w pkcie 2,

- sprawdzt cechy zewstrzne gotowych materialéw z tworzyw i prefabrykowaeh.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki bad#/ykonawca przedstawia4pnierowi do akceptaciji.

6.3. Badania w czasie robot
Czestotliwosé oraz zakres bada pomiaréw w czasie robét nawierzchniowych z koptkdaje tablica 2.

Tablica 2. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie rob6t

Wyszczegolnienie Wartdsci

Lp. bada i pomiaréw Czestotliwos¢ bada dopuszczalne

1 | Sprawdzenie podia i koryta Wg ST D-04.01.01 [10]

2 | Sprawdzenie ew. podbudowy Wg ST, norm, wytycznygimienionych w pkcie 5.4
3 | Sprawdzenie obramowania nawierzclni wg ST D-Q81[17]; D-08.03.01 [19]

4 | Sprawdzenie podsypki (przymiarem | Biezaca kontrola w 10 punktach| Wg pktu 5.6;

dziennej dziatki roboczej:
grubdici, spadkéw i cech
konstrukcyjnych w poréwnaniu 2

odchyiki od
projektowanej
grubdici £1 cm

liniowym lub metod niwelacji)

dokumentagj projektowy i
specyfikacy
5 | Badania wykonywania nawierzchni z kostki
a) zgodné¢ z dokumentagj Sukcesywnie na kalej dzialce -
projektowy roboczej

b)

potazenie osi w planie (sprawdzo
geodezyjnie)

hérednio co 20 m, minimum 1
pomiar nasciezce.i we
wszystkich punktach
charakterystycznych

Przesunicie od osi
projektowanej do
2cm

rzzdne wysokéciowe (pomierzon
instrumentem pomiarowym)

p$rednio co 20 m, minimum 1
pomiar naciezce w 0si i przy
krawedziach oraz we wszystkich
punktach charakterystycznych

Odchylenia:
+1cm; -2 cm

d)

réwna¢ w profilu podiznym (wg
BN-68/8931-04 [8] tat czteromet;

Jw.

rowa)

Nieréwndci do
8 mm




e) réwnd¢ w przekroju poprzecznym| Jw. Przéwity miedzy
(sprawdzona tatprofilowa z po- tatg a po-
ziomnic i pomiarze przéwitu kli- wierzchni do
nem cechowanym oraz przymiarem 8 mm
liniowym wzglednie metog
niwelacji)

f) spadki poprzeczne (sprawdzgniw. Odchytki od do-
metod, niwelacji) kumentacji pro-

jektowej do 0,3%

g) szeroké¢ nawierzchni (sprawdzonaw. Odchytki od sze-
przymiarem liniowym) rokaosci projekto-

wanej do+5 cm

h) szerokeéc i gigbokas¢ wypetnienia | W 20 punktach Wg pktu 5.7.5
spoin i szczelin (oghziny i pomiar | charakterystycznych dziennej
przymiarem liniowym po dziatki roboczej
wykruszeniu diug. 10 cm)

i) sprawdzenie koloru kostek i desenidontrola bieaca Wg dokumentac;ji
ich utazenia projektowej lub

decyzji Inzyniera

6.4. Badania wykonanych rob6t
Zakres bad@i pomiaréw wykonanej nawierzchni z betonowej kobtkikowej podano w tablicy 3.

Tablica 3. Badania i pomiary po ukczeniu budowy nawierzchni

Lp. Wyszczegolnienie bada pomiaréw Sposob sprawdzenia
1 | Sprawdzenie wygtu zewrtrznego Wizualne sprawdzenie jednorodiad
nawierzchni, krawznikéw, obrzey, wygladu, prawidtowdci desenia, kolorow
$ciekow kostek, spkan, plam, deformacji,
wykrusze, spoin i szczelin
2 | Badanie potzenia osi nhawierzchni Geodezyjne sprawdzenie poémia osi
w planie srednio co 20 m, minimum 1 pomiar na

sciezce i w punktach charakterystycznych
(dopuszczalne przesgoia wg tab. 2, Ip.5b

3 | Rzdne wysokéciowe, rowndgd srednio co 20 m, minimum 1 pomiar na
podiwzna i poprzeczna, spadki sciezce i we wszystkich punktach
poprzeczne i szeroké charakterystycznych (wg metod i do-

puszczalnych wartei podanych w tab. 2,
Ip. od 5c do 5g)

4 | Rozmieszczenie i szera¥ospoin Wg pktu 5.515.7.5
i szczelin w nawierzchni

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@(\M@ymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z betonpkeestki brukowe;.
Jednostki obmiarowe robét towarzysgch budowie nawierzchni z betonowej kostki brukpypodbudowa,
obramowanie itp.)gsustalone w odpowiednich ST wymienionych w pktachi%.5.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.0QWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentagjrojektows, ST i wymaganiami Ilzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wedtug pktu 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr rob6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegaicych zakryciu podlegaj

— przygotowanie podia i wykonanie koryta,

- ewentualnie wykonanie podbudowy,

— ewentualnie wykonanie faw pod kresmiki, obrzera, $cieki,

— wykonanie podsypki pod nawierzchni

Odbiér tych rob6t powinien Idyzgodny z wymaganiami pktu 8.2 D-M-00.00.00 ,Wymaigaog6ine”
oraz niniejszej ST.



9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstawy platndci

Ogolne ustalenia dotygeze podstawy ptatrsci podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fmawierzchni z betonowej kostki brukowej obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robdt,

— przygotowanie podta i wykonanie koryta,

- dostarczenie materiatow i spta,

— wykonanie podsypki,

- ustalenie ksztattu, koloru i desenia kostek,

- utozenie i ubicie kostek,

— wypetnienie spoin w nawierzchni,

— pielegnacg nawierzchni,

— przeprowadzenie pomiaréw i badavymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej,

— odwiezienie sprgu.

Cena wykonania 1 fmnawierzchni z betonowej kostki brukowej nie obegnuobét towarzysmych
(jak: podbudowa, obramowanie itp.), ktére powinny¢ bujgte w innych pozycjach kosztorysowych,
a ktdrych zakres jest ol§leny przez ST wymienione w pktach 5.4 i 5.5.

9.3. Sposab rozliczenia rob6t tymczasowych i praowarzyszcych

Cena wykonania robot okilenych niniejsa ST obejmuje:

— roboty tymczasowe, ktéreg spotrzebne do wykonania robét podstawowych, ale saigorzekazywane
Zamawiajcemu i § usuwane po wykonaniu robét podstawowych,

— prace towarzysice, ktére s nieztkedne do wykonania robd6t podstawowych, niezaliczawe robot
tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robét itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-EN 197-1:2002 Cement. €2 1: Skiad, wymagania i kryteria zgodicd
dotyczice cementu powszechnegoytku

2. PN-EN 1338:2005 Betonowe kostki brukowe. Wymagamietody bada

3. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa taendo nawierzchni

drogowych
4. PN-EN 13242 Kruszywa mineralne. Kruszywa natgala nawierzchni
drogowych; piasek
5. PN-88 B/32250 Materiaty budowlane. Woda do betondapraw
6. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie
7. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wska piaskowego
8. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré$enoawierzchni

planografem i tat



D - 08.03.01 BETONOWE OBRZEZA CHODNIKOWE

1.WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wyania i odbioru robét budowlanych (ST)
sa wymagania dotyere wykonania i odbioru rob6t zgg@anych z ustawieniem betonowych olize

chodnikowych w zwizku z projektem przebudowy alejek parkowych w PaBaoniewskiego w

Sieradzu - etap Il

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokiinpezetargowy przy zleceniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robd6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyezasad prowadzenia robét aganych z ustawieniem
betonowych obrzegy chodnikowych.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Obrzea chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe rozigmapce jednostronnie
lub dwustronnie eigi komunikacyjne od terenéw nie przeznaczonychaudnikacji.

1.4.2.Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagarigoine” pkt 1.4.

1.5. Og6Ine wymagania dotycrce robot
Ogolne wymagania dotyseze robo6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogopid 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdélne wymagania dotycgce materiatéw

Ogb6lne  wymagania dotygze materiatébw, ich pozyskiwania i skladowania padan
w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Stosowane materiaty

Materiatami stosowanymis

obrzeza odpowiadajce wymaganiom wg PN-EN-1340:2004,
zwir lub piasek do wykonania taw,

cement wg PN-B-19701,

piasek do zapraw wg PN-B-06711

2.3. Betonowe obrz#a chodnikowe — klasyfikacja

W zaleznasci od przekroju poprzecznego roznia st dwa rodzaje obrzy:
— obrzee niskie - On,
— obrzere wysokie - Ow.
W zaleznosci od dopuszczalnych wielkoi i liczby uszkodzé oraz odchytek wymiarowych
obrzeza dzieli s¢ na:
— gatunek 1 -G1,
- gatunek2 - G2.

W projekcie technicznym zastosowano obrze chodnikowe wysokie (Ow) 8 x 30 cm gat.1
2.4. Betonowe obrz#a chodnikowe - wymagania techniczne

2.4.1.Wymiary betonowych obrzg chodnikowych
Ksztalt obrzey betonowych przedstawiono na rysunku 1, a wynmpengyano w tablicy 1.
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Rysunek 1. Ksztalt betonowego ohraechodnikowego.

Dopuszcza si zastpienie wyokraglenia ,, r” skosem.

Tablica 1. Wymiary obrzsg

Rodzaj Wymiary obrzey, cm
obrzeza 1 b h r
75 8 30 3
Ow 100 8 30
3
2.4.2.Dopuszczalne odchytki wymiaréw obeze
Dopuszczalne odchytki wymiaréw obezepodano w tablicy 2.
Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiaréw obinze
Rodzaj Dopuszczalna odchytka, mm
wymiaru Gatunek 1
I +8
b, h +3

2.4.3.Dopuszczalne wady i uszkodzenia olayze

Powierzchnie obrzgy powinny by bez rys, pknig¢ i ubytkéw betonu, o fakturze z formy lub zatartej.
Krawedzie elementéw powinny lByréwne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchniaigdzi elementéw nie powinny przekraéza
wartasci podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia atyrze

Dopuszczalna
Rodzaj wad i uszkodse wielkosé¢
wad i uszkodze
Gatunek 1
Wklgstos¢ lub wypukias¢ powierzchni i krawdzi w mm 2
Szczerby ograniczajcych powierzchnie gérng .
i uszkodzenia (scieralne) hiedopuszczalne
Krawedzi i narazy ograniczajcych pozostate
powierzchnie:
. 2
liczba, max
o 20
dtugas¢, mm, max
glebokas¢, mm, max 6

2.4.4 Sktadowanie

Betonowe obrzaa chodnikowe magby¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegvage
wedtug rodzajow i gatunkow.



Betonowe obrzea chodnikowe nafg uktad& z zastosowaniem podkladek i przektadek drewnianych
0 wymiarach co najmniej: grubd 2,5 cm, szerokd 5 cm, dlugé¢ minimum 5 cm wgksza
niz szeroké¢ obrzeza. Betonowe obrza mog, by¢ sktadowane na paletach

2.4.5.Beton i jego sktadniki
Do produkcji obrzgy nalezy stosowa beton wedtug PN-B-06250, klasy C20/25 (B25) i GB5(B30).
2.5. Materialy na podsyple i do zapraw

Piasek na podsypk cementowo-piaskoyv powinien odpowiada wymaganiom PN-B-06712,
a do zaprawy cementowo-piaskowej PN-B-06711.

Cement na podsypk do zaprawy cementowo-piaskowej powiniert lsgmentem portlandzkim klasy nie
mniejszej nk ,32,5", odpowiadajcy wymaganiom PN-B-19701.

Woda powinna byodmiany ,1” i odpowiadéwymaganiom PN-B-32250.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu
Ogo6lne wymagania dotygze sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Bkt
3.2. Sprat do ustawiania obrzery

Roboty wykonuje sirecznie przy zastosowaniu drobnego gfuzpomochiczego.
4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycrce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagale” pkt 4.
4.2. Transport obrzezy betonowych

Betonowe obrzea chodnikowe magby¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu po agjnigciu
przez beton wytrzymadgi minimum 0,7 wytrzymaléci projektowanej.

Obrzera powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniem sszkodzeniami w czasie transportu.
Obrzera mog, by¢ przewaone na paletach

4.3. Transport pozostatych materiatéw

Transport pozostatych materiatow podano w ST DD®1 ,Krawezniki betonowe”.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Wykonanie koryta

Koryto pod podsypk (fawg) nalezy wykonywa: zgodnie z PN-B-06050.
Wymiary wykopu powinny odpowiadawymiarom fawy w planie z uwzeglinieniem w szerok@i dna

wykopu.
5.3. Podiae lub podsypka (tawa)

Podiaze pod ustawienie obrza mae stanowé rodzimy grunt piaszczysty lub podsypka (tawa)
ze zwiru lub piasku, o grubi@i warstwy od 3 do 5 cm po zgggczeniu. Podsygk(fawe) wykonuje s¢
przez zasypanie korytavirem lub piaskiem i zagzczenie z polewaniem wad

5.4. Ustawienie betonowych obrzs chodnikowych

Betonowe obrzea chodnikowe nalgy ustawig na wykonanym podiu w miejscu i zeswiattem
(odlegiaicia gornej powierzchni obrza od cagu komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami
dokumentacji projektowe;.

Zewrgtrzna $ciana obrzea powinna by obsypana piaskiemzwirem lub miejscowym gruntem
przepuszczalnym, starannie ubitym.

Spoiny nie powinny przekraczazerokéci 1 cm. Naley wypetni je piaskiem lub zaprayjwcementowo-
piaskowy w stosunku 1:2. Dopuszcza sivypetnienie szczeliny mrozoodparrzapravy typu ,Atlas”.
Spoiny przed zalaniem naleoczysci¢ i zmy¢ woda. Spoiny musz by¢ wypetnione catkowicie na petn
gtebokasé.



6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogllne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIpkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przyapieniem do robét Wykonawca powinien uzyéka

a) w zakresie betonowych obrzewibroprasowanych:
— aproba¢ techniczn,
— certyfikat zgodnéci lub deklaragj zgodndci dostawcy oraz ewentualne wyniki badeech
charakterystycznych obrzg w przypadkuwadania ich przez kyniera,

Ponadto przed przygiieniem do rob6t Wykonawca powinien wykdéneébadania materiatow
przeznaczonych do ustawienia oligechodnikowych i przedstawiwyniki tych bada Inzynierowi
do akceptacji.

Sprawdzenie wygtu zewrtrznego nalgy przeprowadzi na podstawie ogtizin elementu przez pomiar
i policzenie uszkodze wyskpujacych na powierzchniach i kradziach elementu, zgodnie
Z wymaganiami tablicy 3. Pomiary diugd i gtcbokdsci uszkodzé nalery wykona& za pomog
przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadaia do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021.
Sprawdzenie ksztattu i wymiaréw elementéw nglprzeprowadz z doktadnécia do 1 mm przy gyciu
suwmiarki oraz przymiaru stalowego lukérey, zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdeeni
katow prostych w narach elementéw wykonuje¢sprzez przylaenie kgtownika do badanego nam

i zmierzenia odchytek z dokladéma do 1 mm.

Badania pozostalych materiatdw powinny obejméweszystkie widciwosci okreslone w normach
podanych dla odpowiednich materiatdw wymienionycpkt 2.

6.3. Badania w czasie robo6t

W czasie robdt naky sprawdzé wykonanie:

a) koryta pod podsygk- zgodnie z wymaganiami pkt 5.2,

b) podiaza z rodzimego gruntu piaszczystego lub podsypkivyaze zwiru lub piasku - zgodnie
Z wymaganiami pkt 5.3,

c) ustawienia betonowego obvze chodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5.4,
przy dopuszczalnych odchyleniach:

- linii obrzeza w planie, ktére me wynost + 2 cm na kade 100 m diugéei obrzera,

- niwelety gornej ptaszczyzny obize, ktdére mae wynosé £1 cm na kade 100 m diugéri obrzeza,

— wypehienia spoin, sprawdzane co 10 metréw, ktéowipno wykazywa catkowite wypetnienie
badanej spoiny na petgtebokasé.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00@QWymagania ogoélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowy jest m (metr) ustawionego betonowego obazehodnikowego.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogollne zasady odbioru robét

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.0QWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentagjojektows, ST i wymaganiami lzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robo6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
- wykonane koryto,
- wykonana podsypka.



9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dot. Podstawy platiggodano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6lne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m betonowego oliezehodnikowego obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— dostarczenie materiatow,

— wykonanie koryta,

— rozcielenie i ubicie podsypki,

— ustawienie obrza,

— wypetnienie spoin,

— obsypanie zewgirznejsciany obrzea,

— wykonanie badai pomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

2. PN-B-06250 Beton zwykly

3. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonsapraw

4 PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Mgtgomiaru cech
geometrycznych

5. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywa natwaldo nawierzchni
drogowych.Zwir i mieszanka

6. PN-EN Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawienzch

13242:2010 drogowych. Piasek

7. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegytku. Sklad, wymagania
i ocena zgodrezi

8. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z beto&lementy nawierzchni

drég, ulic, parkingéw i torowisk tramwajowych. Wdpé
wymagania i badania

9. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z beto&lementy nawierzchni
drég, ulic, parkingéw i torowisk tramwajowych. Krasmiki
i obrzeza.



D-04.03.01 OCZYSZCZENIE NAWIERZCHNI

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejykonania i odbioru robét budowlanych (ST)
sa wymagania ogollne dotysze wykonania i odbioru rob6t zwwanych z oczyszczeniem nawierzchni
w zwiazku z projektem przebudowy alejek parkowych w Pa@koniewskiego w Sieradzu - etap Il

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokaingzetargowy przy zleceniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t aw@nych z oczyszczeniem
nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe aszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt.1

1.5. Ogodlne wymagania dotycrce robot

Ogolne wymagania dotygze robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatdw

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudw ST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” gkt

3.2. Sprat do oczyszczania warstw nawierzchni

Wykonawca przyspujacy do oczyszczania warstw nawierzchni, powinien aag& sie mazliwoscia
korzystania z nagpujacego spretu:

— szczotek mechanicznych,

zaleca si wycie uradzen dwuszczotkowych. Pierwsza ze szczotek powinné wykonana z twardych
elementéw czyszezych i shey¢é do zdrapywania oraz usuwania zanieczyszcz@zylegagcych
do czyszczonej warstwy. Druga szczotka powinna guasi mickkie elementy czyszeze i shyé
do zamiatania. Zalecagsizywanie szczotek wyposanych w uradzenia odpylajce,

— sprzarek,

— zbiornikéw z wod,

— szczotekgcznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu

Og6lne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagdle” pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogoélne” pkt 5.



5.2. Oczyszczenie warstw nawierzchni

Oczyszczenie warstw nawierzchni polega na wsimiluznego materiatu, brudu, btota i kurzu przgyaiu
szczotek mechanicznych, a w razie potrzeby wody @édeniem. W miejscach trudno deghych naley
uzywaé szczotek¢gcznych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIplet 6.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00@(Mdymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest:

- m? (metr kwadratowy) oczyszczonej powierzchni,

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.0QWymagania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje gi za wykonane zgodnie z dokumentagjyrojektows, ST i wymaganiami lzyniera,
jezeli podczas oglzin przed odbiorem robét nie zauwwao zanieczyszchenawierzchni.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrssi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 rh oczyszczenia warstw konstrukcyjnych obejmuie:

— mechaniczne oczyszczenie nawierzchni z ewentualpgiewaniem wod lub wyciem spgzonego
powietrza,

— reczne odspojenie stwardniatych zanieczys#cze

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie dotyczy.



D — 09.01.01 ZIELEN DROGOWA
1.WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wmyénia i odbioru rob6t budowlanych (ST} s
wymagania dotyce wykonania i odbioru rob6t zgmanych z zalgeniem i pietgnacph zieleni
drogowej w zwizku z projektem przebudowy alejek parkowych w PaBkaniewskiego w Sieradzu -
etap Il

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktnperetargowy przy zleceniu i realizacji robét
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zeanych z:
— zakladaniem i piegnacp trawnikow na terenie ptaskim i na skarpach wraaztozeniem humusu,

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Ziemia urodzajna - ziemia posiadeg wiaciwosci zapewniajce raglinom prawidiowy rozwdj.
1.4.2.Materiat raglinny - sadzonki drzew, krzewow.

1.4.3.Bryla korzeniowa - uformowana bryta ziemi z przéa@ggymi ja korzeniami réliny.
1.4.4.Forma naturalna - forma drzew do zadrzeéwigodna z naturalnymi cechami wzrostu.

1.4.5.Forma pienna - forma drzew i niektérych krzewéwuszhie wytworzona w szkotce z pniami
0 wysokdci od 1,80 do 2,20 m, z wykaym nie przycitym przewodnikiem i uformowarkoron.

1.4.6. Forma krzewiasta - forma wieiwa dla krzewéw lub forma drzewa utworzona w szko6t
przez niskie przyecie przewodnika celem uzyskania wie¢dpwasci.

1.4.7.Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowgizujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagdarmgolne” pkt 1.4.

1.5. Og6Ine wymagania dotycrce robot
Ogolne wymagania dotygze robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatdw

Ogblne  wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, puxa
w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Ziemia urodzajna

Ziemia urodzajna, w zateosci od miejsca pozyskania, powinna posiadastpujace charakterystyki:

— ziemia rodzima - powinna Kyzdjeta przed rozpoeziem robét budowlanych i zmagazynowana
w pryzmach nie przekraczalych 2 m wysokéci,

— ziemia pozyskana w innym miejscu i dostarczona la@ pudowy - nie mze by zagruzowana,
przerdnieta korzeniami, zasolona lub zanieczyszczona cherigcz

2.3. Ziemia kompostowa

Do nawaenia gleby mog by¢ stosowane komposty, powsteg w wyniku rozktadu rinych odpadkow
roslinnych i zwierzcych (np. torfu, fekaliéw, kory drzewnej, chwastguewdw), przy kompostowaniu
ich na otwartym powietrzu w pryzmach, w sposo6b iwarunkach zapewniggych utrzymanie
wymaganych cech i wskaikdw jakdsci kompostu.

Kompost fekaliowo-torfowy - wyrdb uzyskujegsprzez kompostowanie torfu z fekaliamgdiekami
bytowymi z osadnikéw, z osiedli mieszkaniowych.

Kompost fekalowo-torfowy powinien odpowiadavymaganiom BN-73/0522-01 [5], a torfzyty
jako komponent do wyrobu kompostu - PN-G-98011 [1].

Kompost z kory drzewnej - wyréb uzyskuje §irzez kompostowanie kory zmieszanej z mocznikiem
i osadami z oczyszczaldtiekdw pocelulozowych, przez okres okoto 3-ch mgiesi Kompost z kory
sosnowej mee by stosowany jako nawdz organiczny przy przygotowaylaby pod zielé w okresie
jesieni, przez zmieszanie kompostu z gleb



2.4. Materiat roslinny sadzeniowy
24.1.-
2.5. Nasiona traw

Nasiona traw naje&ciej wystpuja w postaci gotowych mieszanek z nasiomy&h gatunkéw.
Gotowa mieszanka traw powinna mieznaczony procentowy skiad gatunkowy, klasumer normy
wg ktérej zostata wyprodukowana, zdodtidkietkowania.

2.6. Nawozy mineralne

Nawozy mineralne powinny Byw opakowaniu, z podanym sktadem chemicznym (zaé@razotu,
fosforu, potasu - N.P.). Nawozy naje zabezpieczy przed zawilgoceniem i zbryleniem w czasie
transportu i przechowywania.

2.7. Materialy uzupetniajgce

Materiaty uzupetniajce: np. paliki, powinny bysktadowane na twardym podia
3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotyaze sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
3.2. Sprat stosowany do wykonania zieleni drogowej

Wykonawca przygpujacy do wykonania zieleni drogowej powinien wykézaic mozliwoscia
korzystania z nagpujacego spretu:
— glebogryzarek, ptugéw, kultywatoréw, bron do upraglgby,
— waltu kolczatki oraz watu gtadkiego do zaktadananmikow,
— kosiarki mechanicznej do piglnacji trawnikow,
— sprztu do pozyskiwania ziemi urodzajnej (np. spychagsiennicowej, koparki),
a ponadto do piefjnacji zadrzewig:

4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu
Ogblne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagalme” pkt 4.

4.2. Transport materiatéw do wykonania nasadze

Transport materiatdw do zieleni drogowej mmoby dowolny pod warunkiemze nie uszkodzi,
ani tez nie pogorszy jak&i transportowanych materiatow.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogoélne” pkt 5.

5.2. Trawniki
5.2.1.Wymagania dotycce wykonania trawnikéw

Wymagania dotycce wykonania robdt zwzanych z trawnikamiasnastpujace:

— teren pod trawniki musi l&yoczyszczony z gruzu i zanieczysztze

— teren powinien by obnizony w stosunku do kragnikdw o ok. 15 cm - jest to miejsce na ziemi
urodzajm, (ok. 10 cm) i kompost (2 +~ 3 cm),

— docelowo krawdz chodnika powinna znajdowai¢ 2+3 cm nad terenem zidlea,

— teren powinien b§wyréwnany i splantowany,

- ziemia urodzajna powinna byozcielona réwg warstwy i wymieszana z kompostem, nawozami
mineralnymi oraz starannie wyréwnana,

— przed siewem trawy ziegnalezy watowa watem gtadkim, a potem watem-kolczalkib zagrahi,

— siew powinien by dokonany w dni bezwietrzne,

— okres siania - najlepszy okres wiosenny, najjEj do potowy wrzénia,

- naterenie ptaskim nasiona traw wysiewamevslosci od 1 do 4 kg/100 mwg PT-4kg/100n%

— przykrycie nasion - przez przemieszanie z ziggnabiami lub walem kolczagk



— po wysiewie nasion ziemia powinnadbwatowana lekkim watem w celu ostatecznego wyrdvanan
i stworzenia dobrych warunkéw dla poglsinia wody. Jeeli przykrycie nasion nagbito
przez watowanie kolczadk mazna juz nie stosowawatu gtadkiego,

— mieszanka nasion trawnikowych powinn& lopbrana do warunkéw miejscowych.

5.2.2.Piekgnacja trawnikéw

Najwazniejszym zabiegiem w piggnacji trawnikéw jest koszenie:

— pierwsze koszenie powinno bprzeprowadzone, gdy trawa agie wysokd¢ okoto 10 cm,

— nastpne koszenia powinny eiodbywa& w takich odsipach czasu, aby wysodo trawy
przed kolejnym koszeniem nie przekraczata wysokd0 do 12 cm,

— ostatnie, przedzimowe koszenie trawnikow powinné Wwykonane z 1-miestznym wyprzedzeniem
spodziewanego nastania mrozow (dla warunkéw klioatych Polski mzna przypé pierwsz
potowe pazdziernika),

— koszenia trawnikbw w calym okresie gighacji powinny si odbywa& czesto i w regularnych
odstpach czasu, przy czym ¢#ai¢ koszenia i wysok& cigcia, naley uzalenia¢c od gatunku
wysianej trawy,

- chwasty trwale w pierwszym okresie najleusuwd re¢cznie; srodki chwastobdjcze o selektywnym
dziataniu naley stosowa z duza ostraznoscia i dopiero po okresie 6 miesly od zataenia trawnika.

Trawniki wymagag nawazenia mineralnego - okoto 3 kg NPK na 1 ar wgci roku. Mieszanki nawozow
nalezy przygotowywa tak, aby trawom zapewhskitadniki wymagane w poszczegdlnych porach roku:
— wiosm, trawnik wymaga mieszanki z przewaagotu,

— od potowy lata naley ograniczy azot, zwgkszajc dawki potasu i fosforu,

— ostatnie nawzenie nie powinno zawiet¢aazotu, lecz tylko fosfor i potas.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogllne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbiplkt 6.
6.2. Trawniki

Kontrola w czasie wykonywania trawnikow polega peasvdzeniu:

— 0czyszczenia terenu z gruzu i zanieczysacze

- okreilenia ilosci zanieczyszcze(w m®),

— pomiaru odlegtéci wywozu zanieczyszchaena zwatlk,

— wymiany gleby jalowej na ziemiurodzajm, z kontroh grubgci warstwy roZcielonej ziemi,
— ilosci rozrzuconego kompostu,

- prawidlowego uwatowania terenu,

— zgodndci skltadu gotowej mieszanki traw z ustaleniami spkektorem,

— gestaéci zasiewu nasion,

- prawidlowej czstotliwosci koszenia trawnikow i ich odchwaszczania,

— okresow podlewania, zwtaszcza podczas suszy,

— dosiewania ptaszczyzn trawnikéw o zbyt malgjtgici wykietkowanychzdziebet trawy.
Kontrola robét przy odbiorze trawnikéw dotyczy:

— prawidtowej gstasci trawy (trawniki bez tzw. ,tysin”),

— obecndci gatunkéw niewysiewanych oraz chwastow.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00@(MBymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest:

- m? (metr kwadratowy) wykonania: trawnikow

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.0QWymagania ogoélne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengagjojektova, ST i wymaganiami leyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dot.podstawy ptatcigpodano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt



9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 hiirawnika obejmuije:

— roboty przygotowawcze: oczyszczenie terenu, dovidmizurodzajnej, rascielenie ziemi urodzajnej,
rozrzucenie kompostuzaktadanie trawnikéw

— pielegnacg trawnikéw: podlewanie, koszenie, naxgnie, odchwaszczanie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-G-98011
PN-R-67022
PN-R-67023
PN-R-67030
BN-73/0522-01
BN-76/9125-01

oakrwnpE

Torf rolniczy

Materiat szkotkarski. Ozdobne drzewaewy iglaste
Materiat szkotkarski. Ozdobne drzewaewy lisciaste
Cebule, bulwy,aiza i korzenie bulwiaste $tin ozdobnych
Kompost fekaliowo-torfowy

Rdiny kwietnikowe jednoroczne i dwuletnie.



